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1. Introducere

Anul 2016 este un an jubiliar pentru Facultatea de Automatica, Calculatoare si
Electronicad a Universitatii din Craiova. Sarbatorim implinirea a 50 de ani de Invatamant de
Automatica si a 40 de ani de invatamant de Calculatoare. Profesorii si cercetdtorii de
prestigiu ai facultatii noastre se numara printre fondatorii acestor domenii tehnice de varf in
Romania.

Tn anul 1966 (in care si la Politehnica din Bucuresti incepe sa functioneze Facultatea de
Automatica), la Craiova se Infiinteazd sectia de Automatica in cadrul Facultatii de
Electrotehnica. Prin urmare, se poate afirma ca Automatica din Craiova are aceeasi varsta
onorabila cu istoria modernd a Universitatii din Craiova, deoarece prin Hotararea Consiliului
de Ministri nr. 894 din 27 august 1965, publicatd in Buletinul Oficial din 10 septembrie
1965, s-a stabilit extinderea Universitatii din Craiova incepand cu anul universitar 1966-
1967.

Aniversarea unor evenimente asa de importante nu poate fi organizata si traita fara
sprijinul si participarea fondatorilor, a ,,seniorilor” invatdmantului superior de Automatica
si Calculatoare din Craiova, carora le multumim din suflet pentru dedicatia si pasiunea cu
care au pregatit generatii de ingineri automatisti si calculatoristi, prezenti astdzi in tara si in
lume, in firme de renume mondial si in institutii de Invatdmant si cercetare prestigioase.

Desi in aria de inalta tehnicitate a automaticii si calculatoarelor nu se poate invéta si nu
se poate progresa fard dotari tehnice si fara infrastructura corespunzitoare, poate niciunde
nu este mai adevarat mottoul ¢ nu zidurile fac o scoala, ci spiritul ce domneste intr-insa.
Oamenii: profesorii, studentii, absolventii, inginerii, tehnicienii si toti cei care alcatuiesc
comunitatea academica universitara sunt cei care au facut posibile succesul si prestigiul
Automaticii craiovene.

Multumesc profesorilor nostri Constantin Marin, Mircea Ivanescu, Marius Soneriu,
Alexandru Soceanu, Dan Nicolae, Oleg Cernian, Matei Vinatoru, Vladimir Résvan si tuturor
celorlalti seniori care au continuat ,,lucrarea” inceputd de profesorul Constantin Belea la
Craiova si care, iatd, Implineste 50 de ani.

Dacé veti avea rabdarea necesard, veti parcurge citind acest volum file din istoria
noastra si veti intalni oameni care au contribuit punand caramizi la temelia acestei institutii.
Scrierea volumului nu ar fi fost posibila fara sprijinul profesorului Eugen Bobasu, care a
coordonat o echipa valoroasa ce cuprinde pe multi dintre profesorii seniori sus-mentionati,
pe directorii celor trei departamente ale facultatii: profesorii Emil Petre, Marius Brezovan si
Dorian Cojocaru, precum si pe colegii nostri profesorii Dan Popescu si Eugen Iancu.
Multumesc, de asemenea, si celorlalti colegi care au contribuit la realizarea volumului si la
organizarea acestui eveniment jubiliar.



Géandurile, amintirile si cuvintele calde si frumoase ale distinsilor colegi de la facultatile
surori din tard, precum si ale specialistilor din mediul economic, care la randul lor sunt
absolventi exceptionali ai facultatii noastre, Intiresc ideea existentei unei comunitati
puternice de Automatica si Calculatoare, care a avut contributii remarcabile la progresul
tehnic din tara.

Sunt convins cd Scoala craioveand de Automatica si Calculatoare 1si va continua
prestigioasa istorie inceputd acum 50 de ani si sper ca noile generatii de profesori si
absolventi sa fie la indltimea predecesorilor.

Craiova, Octombrie 2016

Decanul Facultitii de Automatica, Calculatoare si Electronica

Prof. univ. dr. ing. Dan Selisteanu



Mostenire, avangarda si performanta la Facultatea de Automatica,
Calculatoare si Electronica, Universitatea din Craiova

Rostul programelor de studii universitare este sa ofere societatii moduri noi, moderne,
actuale, hiperactuale de a-si rezolva problemele, de a-si creste bunastarea. Scoala,
universitatea te invati competitivitatea, iti creeaza nevoia de performanta, iti arata cum si ai
un drum mai solid si mai sigur. Aceasta cred cd este asteptarea esentiala de la invatdmantul
universitar. Universitatea este, trebuie sa fie sursa primordiala de incredere n sine, n propria
putere. Nu altceva se asteapta de la Universitatea din Craiova. Astfel ca, Inca din zorii sii,
institutia noastra a fost chemata sa raspunda imperativelor reale, autentice de cunoastere de
pe aceste meleaguri. Sarbatoarea de azi demonstreaza acest lucru.

Anii ’60 au insemnat in istoria umanitatii un moment al revelatiei. Atunci am fost
suficient de departe de tipar pentru a avea panorama ,,galaxiei Gutenberg”, a civilizatiei
hartiei inscriptionate. Dar tot atunci am fost si suficient de aproape de orizonturile
intrevazute prin monitoare cat sa intuim lumea noua, ,,civilizatia electronica” (dupd cum o
numea Solomon Marcus).

Astfel ca noi, azi, nu aniversam un anume program de studiu, o anumita disciplina din
curriculum, ci inceputul unei noi ere, daca nu al unei lumi. Iar inaintasii nostri — cei care au
avut, au fost parte la aceasta revelatie sunt cu adevarat — pentru Universitatea din Craiova —
aniversatii de azi. Pentru cid infiintarea invatdmantului tehnic este, iatd, o proba de
vizionarism (despre care am mai vorbit i voi mai vorbi ori de cit ori voi avea ocazia) pe
care este Tntemeiatd Universitatea noastra.

Cu atat mai mult merita aprecierea cei care au crezut In aceasta institutie de invatamant
si care azi Inseamna primele generatii de automatisti, de calculatoristi. Este, apoi, sarbatoarea
celor care au putut si mentind automatica si calculatoarele din Craiova in zona tare a
avangardei stiintifice si apoi sa faca trecerea logica, in perfect sincron cu tonusul mondial,
din zona semnelor lumii noi direct in mainstream, in lumea noua insasi.

Cred ca suntem cu totii de acord, cercetatori, creatori, beneficiari ca am traversat o re-
dimensionare, o schimbare profunda de intelegere si actiune a vietii. Multitasking, multi
nostri, ci sunt itemi ai noii alfabetizari, ai re-profesionalizarii, ai evolutiilor mentalitare. Sa
nu uitdm cd, in zorii noii civilizatii, un vizionar ca Eugen lonescu a inteles (si a recomandat)
necesitatea scriitorilor nu doar de a invata lectia de creativitate a tehnologiei informatiei, dar,
mai mult, necesitatea de a se ridica la inalfimea ei. Si iatd-ne azi, in viteza fulminanti a
cyberlumii, Tntr-o competitie cu noi ingine si cu puterea noastra de a ne dezvolta, de a evolua.

De aceea, prin aceste programe de studiu, nu predam neapdrat o mostenire



de existentd, de cunoastere, de intelegere optime, cum le place automatistilor si
calculatoristilor sa spuna.

Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica a Universitatii din Craiova a
evoluat firesc si imperturbabil catre maturitatea necesara sa raspundd acestor chemari,
acestor nevoi pe care societatea le are. Cu la fel de mare intensitate, colegii nostri 151 urmeaza
vocatia, sunt cu totul devotati invatamantului de cea mai Inalta calitate si isi asuma misiunea
transmisa din generatie in generatie.

Ti felicit pe absolventi, pe studenti si pe profesorii lor pentru extraordinarele
performante academice pe care le-au obtinut de-a lungul timpului si pentru cd impreuna au
facut din Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica a Universitatii din Craiova
un garant al valorii si profesionalismului. La multi ani!

Craiova, Octombrie 2016

Rectorul Universitatii din Craiova

Prof. univ. dr. Cezar Ionut Spinu



Mesaj la ceas aniversar

Exista un moment in viata unei comunitati academice care, prin incarcatura sa
emotionala, prin semnificatia sa deosebita, isi pune amprenta asupra tuturor celor care 0
slujesc cu credinta si devotament. Un astfel de moment 1l traim astazi, cand comunitatea
facultatii noastre sarbatoreste 50 de ani de la crearea Scolii de Automatica de la Craiova.

Trebuie sa ne amintim de acel moment istoric in care, prin Decret al Consiliului de Stat,
se re-infiinteaza Universitatea din Craiova, institutie ce va incorpora noua Facultate de
Electrotehnica, la care se vor adauga facultati de profil economic, tehnic si umanist. Am avut
sansa, atunci, ca noul rector, prof. dr. ing. Marius Preda sa propuna si sa sustina infiintarea
specializarii de Automatica Tn structura noii Facultati de Electrotehnica. Si am mai avut o
sansa mare. A adus la Craiova o personaltate a automaticii, o certa autoritate in domeniu,
prof. dr. doc. Constantin Belea, ce tocmai obtinuse, cu distinctie, titlurile de Candidat n
stiinte si apoi de Doctor n Stiinte la un prestigios Institut de cercetare din Moscova. Tn jurul
lui s-a alcatuit echipa ce a asigurat inceputurile si ulterior dezvoltarea Automaticii la
Craiova, echipa formata din absolventii primelor promotii ale Sectiei de Automatica din
politehnica bucuresteana.

Sub conducerea Domniei Sale, tanara, pe atunci, scoala de automatica craioveana s-a
impus ntai pe plan national si apoi s-a extins si in aria cercetarii stiintifice internationale
odata cu afirmarea noastra pe scenele stiintifice de specialitate.

Tn deceniile ce au urmat, facultatea a atins maturitatea academica si consacrarea ce au
impus-o in lumea academici contemporana, a adoptat noile programe de licenta, master si
doctorat, iar pe planul cercetarii stiintifice s-a ncadrat perfect la exigentele impuse de
facultatile de profil din lume.

Sarbatorind astazi 50 de ani de la infiintare, Facultatea de Automatica, Calculatoare si
Electronica a Universitatii noastre se prezinta ca o institutie puternica, matura, cu o larga
reputatie nationala si internationala, cu o baza logistica proprie, la cele mai Tnalte standarde,
cu un corp profesoral de exceptie. Putem spune ca rodul activitatii de o jumatate de secol, a
noastra, a tuturor, ne ofera sanse mari in continuare si putem gandi optimisti spre viitor. Noi,
cei care am pus umarul la faurirea acestei nobile institutii, nu putem sa nu fim de acord cu
latinii care spuneau:

FABER EST SUAE QUISQUE FORTUNAE - fiecare este fauritorul propriului sau
destin.

Craiova, Octombrie 2016
Prof. univ. dr. ing. Mircea lvinescu

Rectorul Universitatii din Craiova (1990-2004)



Mesaj aniversar

Aristotel spunea ca ,,cei care educa copiii sunt demni de mai multa onoare decit cei
care le dau viata”. Institutiile care 1i Incadreaza si 1i sustin pe educatori sunt, daca ne este
permisa derivarea logica, mai importante decat familia.

Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronicd a Universitatii din Craiova
sarbatoreste astdzi 50 de ani de Invatamant in domeniul automaticii si 40 de ani de educatie
in domeniul ingineriei calculatoarelor. Profesorii care au practicat, cu credinta si pasiune,
arta educatiei in tot acest timp, ca si Facultatea pe care au slujit-0, una dintre cele mai vechi
si mai performante structuri ale Universitatii din Craiova, meritd cu prisosinta onorurile de
care vorbea filosoful.

Domeniile in care domniile lor au initiat atatea generatii de studenti sunt aparte in
peisajul cunoasterii. Ele au produs o adevarata revolutie. Una care a schimbat atat de radical
tehnicile in domeniul educatiei incat unora le par inaccesibile. Profesorii Facultatii de
Automatica, Calculatoare si Electronica merita felicitati pentru modul in care au stiut sa
raspunda acestor noi si provocatoare cerinte, pe care noile generatii le-au adoptat cu
entuziasm. As spune cd, desi Facultatea imbatraneste, profesorii ei sunt condamnati la
tinerete.

Confucius afirma ca ,natura ne aseamand, educatia ne deosebeste”. Absolventii
Universitdtii din Craiova in domeniile pe care le sarbatorim astazi sunt oameni educati, deci
deosebiti, care, dezvoltand cunoasterea in care profesorii lor i-au initiat, au realizat lucruri
remarcabile in practica si cercetare si s-au intors intotdeauna catre Facultatea care i-a format,
pentru a o sprijini si pentru a contribui astfel la educarea superioard a altor generatii de
studenti. Ei merita stima acordata educatorilor si caldura unei comunitati care este asemenea
unei familii.

Personal, ca fost rector al Universititii din Craiova, am vazut intotdeauna comunitatea
academica a Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronicd ca pe o avangarda a
educatiei performante si a cercetérii stiintifice avansate.

Cu prilejul acestei frumoase aniversari, le doresc tuturor profesorilor, cercetatorilor,
absolventilor si studentilor succes 1n carierd, iar Facultatii viata lunga si performante din ce
n ce mai remarcabile.

Vivat, crescat, floreat !

Craiova, Octombrie 2016
Prof. univ. dr. Dan Claudiu Danisor

Rectorul Universititii din Craiova (2012-2016)
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Automatica din Craiova la 50 de ani

Se implinesc 50 de ani de la infiintarea Catedrei de Automatica din cadrul Universitatii
din Craiova, colectiv format din eminenti absolventi ai sectiei de Automaticd din Institutul
Politehnic din Bucuresti, care, sub coordonarea ilustrului profesor Constantin Belea, a
reprezentat un simbol si o stea stralucitoare in constelatia retelei de centre de excelenta create
in: Timigoara, Cluj-Napoca, lasi, alaturi de grupul deja cu vechime de 4 ani, creat in
Bucuresti.

Am urmarit cu atentie evolutia acestui colectiv format, la inceput, de distinsii profesori:
Mircea Ivanescu, Constantin Marin, la care s-au adaugat pe parcurs, de asemenea, absolventi
ai Facultatii de Automaticd - prof. Vladimir Rasvan, prof. Matei Vinitoru si altii, toti
reprezentdnd varfuri ale generatiilor lor. Cu un asemenea potential uman, cu talentul si
entuziasmul tinerilor increzatori in fortele lor, intr-un timp scurt, colectivul de la Craiova s-
a impus ca un colectiv de elitd, atdt in procesul formativ al noilor generatii de ingineri
automatisti, cat si in domeniul cercetarii stiintifice, abordand cu succes domenii de mare
complexitate, cum ar fi: sisteme cu parametri distribuiti, sisteme neliniare, sisteme
stocastice, sisteme cu Intarziere, robotica, conducerea proceselor din industria chimica si
energetica s.a. obtinand rezultate remarcabile, recunoscute in tara si strainatate. Ca initiatori
si organizatori ai simpozionului de Teoria Sistemelor, colectivul de automatica din Craiova
s-a impus, Tn scurt timp, ca un colectiv reprezentativ al domeniului, bucurandu-se de
aprecierea Intregii comunitati a automatistilor din tara si strainatate.

Ca membri fondatori ai Societdtii Romane de Automatica si Informaticd Tehnica
infiintatd in 1991, reprezentantii in conducerea acestei societati din partea colectivului din
Craiova si-au adus o remarcabild contributie la evolutia si cresterea prestigiului societatii.
Am convingerea ca prestigiul acestui colectiv de elitd va ddinui in timp, §i noi tineri talentati
vor fi atragi spre aceastd nobila meserie de dascil in domeniul stiintei si ingineriei sistemelor,
al automaticii si informaticii aplicate. Adaptarea continua la evolutia stiintei si tehnologiei,
imbinarea armonioasd a dezvoltarii conceptuale cu dezvoltarea tehnologica, automatica va
continua sd se dezvolte, contribuind major la dezvoltarea altor domenii, la innobilarea
proceselor tehnologice.

Colectivul format in timp din mai multe generatii de absolventi eminenti s-a constituit,
deja, Intr-o scoala cu traditie, cu recunoastere internationala, care-si construieste viitorul,
pornind de la un trecut si prezent cu care se pot mandri.

La multi ani !
Bucuresti, Septembrie 2016
Prof. univ. dr. ing. loan Dumitrache

Membru Corespondent al Academiei Roméane
Presedinte S.R.A.LT.
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Prietenilor mei de la Universitatea din Craiova

Legatura mea cu lumea automaticii de la Universitatea din Craiova s-a nascut in una
din ultimele zile ale lunii Martie a anului 1962. Ma gaseam intr-o librarie din centrul
Moscovei, cand ochii mi s-au oprit asupra copertei gris-albastrui, pe care era tiparit titlul
cartii “Nelineinie kolebaniia v sistemah avtomaticheskogo regulirovaniia i upravleniia”
(’Oscilatii neliniare in sistemele de reglare si comanda automata™). Cartea era tiparita de
editura de constructii de masini, iar numele autorului era K. K. Belia. Prin continutul séu,
lucrarea era o monografie cu nivel stiintific superior, in care abundau dezvoltarile
matematice complicate. Am cumparat cartea, ea ocupand pana azi un loc central in biblioteca
mea.

Tn scurta vreme, am aflat ca autorul cartii era de fapt roméanul Constantin C. Belea, care
absolvise doctoratul la faimoasa Academie Jukovskii, iar valoarea primei sale teze a fost atat
de inalta, incat i s-a acordat si titlul de doctor, pe langa cel de candidat in stiinte!.

Dupa ani, cand domnul profesor Belea era la Craiova, unde pusese bazele scolii de
automatica si calculatoare, domnia sa m-a numit uneori in comisii de doctorat. Astfel,
legitura mea cu Craiova a devenit tot mai stransa. Tn anul 2003, prin grija rectorului de
atunci, profesorul Mircea Ivanescu, a luat nastere Catedra de ”Inginerie Software”, o noutate
in peisajul universitatii craiovene si prima din Romania cu aceasta tematica. Prin apartenenta
la aceastd catedrd am avut sansa sd ma apropii de colegii care o slujeau, sa le cunosc valoarea
inalta, sa atragem Impreuna studenti cu potential intelectual considerabil. Anii multi
petrecuti la Catedra de inginerie software au constituit o perioada ”de aur” in cariera mea,
atat 1n plan stiintific cat si in planul relatiilor umane. Am fost sprijinit indeaproape de decanii
care conduceau pe atunci Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica a
Universitatii, la inceput profesorul Vladimir Rasvan, iar apoi profesorii Dan Popescu si
Eugen Bobasu.

Anii petrecuti la Craiova au ramas pentru mine o profunda experientd de viata. Alaturi
de mine au fost - si au ramas ! — colegi si prieteni mai in varsta sau mai tineri, pe care nu ii
voi uita niciodatd. Se gasesc in sufletul meu Dan Burdescu, Nicolae Tudoroiu, de fapt toti
membrii catedrei. Am pentru toti o profunda recunostinta si le multumesc pentru modul in
care m-au primit i mi-au fost alaturi. O parte esentiala a muncii mele de la Craiova a fost
legdtura cu doctoranzii, care a intregit modul in care inteleg profesia mea, procesul
cunoasterii si, in ultima instanta, viata... De fapt, ceea ce am izbutit sa fac la Universitatea
din Craiova, cu ajutorul tuturor prietenilor mei, a fost sa invat mai mult!

La sarbatorirea a cincizeci de ani a gcolii de automatica si calculatoare a Universitatii
din Craiova, exprim admiratia mea pentru aceasta scoald, care ocupa unul din primele locuri
in stiinta si cultura din Romaénia, prin aportul remarcabil la adancirea cunoasterii, prin
formarea specialistilor in domenii noi ale investigatiilor fundamentale si de specialitate.
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Acest aport a condus la prestigiul de care se bucura azi scoala noastra in mediul international
al stiintei. Sunt fericit si mandru cd am avut norocul sa fiu legat de aceasta scoala, sa fi lucrat
alaturi de colegii care o formeaza.

Adresez scolii noastre de automatica si calculatoare, tuturor prietenilor care o formeaza,
studentilor, intregii Universitati, urdrile mele de stralucit succes pentru viitor, de sandtate
deplina, de putere si, de ce nu, de noroc in lumea complexa de astazi!

Bucuresti, Octombrie 2016

Prof. univ. dr. ing. Mircea Petrescu

Ao,
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La aniversarea a 50 de ani de invatimant de automatica si a 40 de ani de
invatamant de calculatoare la Universitatea din Craiova

Aniversarea a 50 de ani de la infiintarea invatdmantului de automatica si a 40 de ani de
la infiintarea invatamantului de calculatoare la Universitatea din Craiova imi ofera, o data in
plus, un moment de rememorare a acestor ani si de transmitere a unui omagiu de profunda
pretuire si de recunoastere a inaltei valori a invatamantului de automatica si de calculatoare
desfasurat in Cetatea Béniei.

In invatamantul de automatica si de calculatoare de la Craiova au activat si activeaza
profesori renumiti, creatori de scoald si de stiinta care au determinat si determina evolutia
automaticii si calculatoarelor Tn Romania, atat pe parcursul ultimelor cinci, respectiv patru
decenii, cat si in prezent. Numele lor sunt arhicunoscute si din motive lesne de inteles voi
aminti aici doar o mica parte dintre ele. Mai intai pentru automatica, voi incepe cu prof. dr.
doc. ing. Constantin Belea - fondatorul invatdmantului de automatica din Craiova - si voi
continua cu elevii sdi, precum si cu elevii elevilor sdi. Este vorba de prof. dr. ing. Mircea
Ivanescu, prof. dr. ing. Constantin Marin, prof. dr. ing. Vladimir Rasvan, si prof. dr. ing.
Matei Vinatoru, prof. dr. ing. Eugen Bobasu, prof. dr. ing. Eugen lancu, prof. dr. ing. Dan
Selisteanu, prof. dr. ing. Cosmin lonete, prof. dr. ing. Emil Petre, prof. dr. ing. Dan Popescu,
prof. dr. ing. Dorina Mioara Purcaru, prof. dr. ing. llie Diaconu, prof. dr. ing. Mircea
Nitulescu, prof. dr. ing. Dorian Cojocaru, prof. dr. ing. Viorel Stoian, prof. dr. ing. Nicu
Bizdoaca, prof. dr. ing. Dorin Popescu. Pentru calculatoare trebuie amintiti prof. dr. ing.
Marius Brezovan, prof. dr. ing. Costin Badica, prof. dr. ing. Dumitru Burdescu, prof. dr. ing.
Marin Lungu, prof. dr. ing. Gheorghe Marian, prof. dr. ing. Mihai Mocanu, prof. dr. ing.
Liana Stanescu.

Pentru actualii si, respectiv, viitorii ingineri automatisti si ingineri calculatoristi pe care
i-au format si 1i formeaza, acesti profesori nu au fost si nu sunt doar simpli profesori, ci au
fost si sunt Indrumatori apropiati, modele de urmat, deschizatori de drumuri in profesia de
inginer sau de cercetator stiintific si chiar adevarati prieteni.

Din aceste motive, la acest moment aniversar, gandurile mele se indreaptd spre toti
profesorii si studentii din toate generatiile, care, prin activitatea lor meritorie, au facut ca
invatamantul de automatica si calculatoare de la Universitatea din Craiova sd fie un reper de
excelenta n sistemul invatdmantului tehnic superior din Romania.

Va urez un cialduros ,,La multi ani !”
si sa continuati drumul ascendent parcurs pana astizi !

lasi, Septembrie 2016

Prof. univ. emerit. dr. ing. Mihail Voicu

Membru corespondent al Academiei Roméane
Presedinte al Filialei Iasi a Academiei Roméane
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Mesaj aniversar la 50 de ani de invatamant tehnic de Automatica si 40 de
ani de invatamant tehnic de Calculatoare la Universitatea din Craiova

Inca de la crearea sa, Universitatea din Craiova a stiut sd-si gaseasca propriul centru de
gravitatie in triunghiul format de ,educatie” (formare) - ,cercetare” (explorare) -
,valorizare” (cercetari aplicate), inscriindu-se intr-o dinamica regionala si nationala.

Actualmente, asistim la o internationalizare a Invatamantului superior, in stransa
corelare cu alte problematici: accelerarea transferului de cunostinte (datorata, in primul rand,
evolutiei rapide a tehnologiilor), valoarea diplomelor sub unghiul de vedere al societatii
(modelul francez), precum si sub un unghi de vedere financiar (modelul anglo-saxon). Sunt
convins ca Universitatea din Craiova si in particular Facultatea de Automatica, Calculatoare
si Electronica au resursele umane necesare pentru a raspunde in stilul care le-a caracterizat
de la Infiintare la un astfel de ,,challenge”...

Aniversarea a 50 de ani de la Infiintarea invatdmantului de Automatica si a 40 de ani de
la infiintarea Invatamantului de Calculatoare la Universitatea din Craiova imi oferd placute
amintiri, legate de colaborarile numeroase cu colectivul acestei facultati: teze de doctorat in
co-tutela, burse doctorale si postdoctorale, promovarea si derularea unor proiecte de
cercetare comune Romania — Franta.

La multi ani !
Paris, Octombrie 2016

Dr. ing. habil. Silviu lulian Niculescu

Director de cercetare gr. I, CNRS, Franta
Director al Laboratorului de Semnale si Sisteme L2S,
CentraleSupélec, Franta
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Amintiri de suflet

Tn traditia academica exista momente in care relatiile umane depasesc destinul unui
adevar si se manifesta prin apreciere si recunostinta. Aniversarea a 50 respectiv 40 de ani de
Tnvatamant tehnic superior de automatica si de calculatoare la Universitatea din Craiova mi-
a adus aminte de cateva momente importante ale legaturilor de suflet care au existat si spre
bucuria noastra a tuturor, exista si se manifesta pregnant si astazi, intre colegii de la
Facultatea de Automatica si Calculatoare din Cluj Napoca si cei ai Facultatii de Automatica,
Calculatoare si Electronica din Craiova.

Educatia este o cultura a caracterului, un fel de obisnuinta contra naturii, dar si singura
noblete ce-i distinge pe oameni. Este un fel de arta ce face sa treaca constientul in inconstient,
dar, de multe ori, nu este un fapt al scolii, ci al unei virtuti pe care o purtam n noi, lucru pe
care 1l regasim n personalitatea colegilor sarbatoriti astazi. Si, cum ne sta bine noua celor
de formatie tehnica, voi depana cateva amintiri care sa argumenteze afirmatiile de mai sus.

Va vorbeste un om al scolii care si-a dorit 0 viata intreaga sa-si Tmpartaseasca
cunostintele obtinute Tn activitatea de cercetare stiintifica, Tn controlul proceselor din
domeniul nuclear, studentilor, pentru ca experienta acumulata intr-o perioada de peste 24 de
ani, in conditii nu tocmai facile, sa nu ramana numai in dosarele depuse la secret sau n
instalatiile experimentale construite, Ci ea sa fie transmisa studentilor specializarii de
automatica si informatica aplicata.

Tn acest context, vreau si-i aduc multumiri si acum Prof. Mircea Ivanescu, Rectorul
Universitatii din Craiova din acea perioada, cel care a avut amabilitatea si rabdarea sa-mi
cunoasca aceste rezultate si sa contribuie esential n cariera mea didactica. As vrea sa remarc
de asemenea faptul care a ramas in istorie, ca o perioada de glorie a automatistilor si care nu
cred ca se va repeta curand, perioada in care Universitatea Politehnica Bucuresti,
Universitatea din Craiova si Universitatea Tehnica din Cluj au fost conduse de automatisti,
Rectorii Acad. loan Dumitrache, Prof. Mircea Ivanescu si Prof. Gheorghe Lazea.

As vrea sa remarc, de asemenea, faptul ca Facultatea de Automatica, Calculatoare si
Electronica din Craiova ocupa in cadrul Societatii Romane de Automatica si Informatica
Tehnica un loc elitist, contribuind in sedintele de lucru ale acesteia, impreuna cu celelalte
facultati membre, la luarea unor decizii importante pentru invatamantul de automatica din
Romania, decizii respectate apoi de toti membrii acestei societati.

Trebuie sa remarc faptul ca intre Departamentul de Automatica din Cluj si cel din
Craiova a existat Tntotdeauna o legatura de suflet speciala, creata de relatiile foarte apropiate
stabilite Tntre membrii acestora, cu foarte mult timp Tn urma si care continua si in prezent.
Tmi aduc aminte de colaborarea in proiectele de cercetare comune castigate in competitia
nationala, in proiecte POSDRU, in comisiile de promovare si de doctorat ca referenti la
Craiova si Cluj, in comisiile de acreditare si, nu in ultimul rand, prin participarea la lucrarile
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conferintelor internationale de prestigiu organizate la Craiova, Cluj sau alte localitati din
tara. S-au facut numeroase schimburi de cursuri didactice si lucrari stiintifice, vizite
reciproce si corelari ale planurilor de Thvatamant.

Dar poate cel mai important lucru pe care I-am realizat este legatura de suflet, prietenia
adevarata, sincera si curata pe care te poti baza oricand, la bine si la greu, realizata intre
colegii din cele doua departamente de automatica de la Craiova si Cluj. Cred ca este cel mai
mare castig al colaborarii noastre de care beneficiazd ambele parti si care ne-a creat o
senzatie de sustinere reciproca, stabilitate, echilibru si liniste stiind ca nu esti singur si ai
l&nga tine prieteni adevarati.

Am revenit adesea la Craiova pentru a lua parte la sustinerea unor lucrari de doctorat,
pentru frumoasele conferinte internationale organizate aici. intotdeauna am fost intampinat
cu mare caldura de prietenii mei, am petrecut aici clipe minunate cu o incarcatura emotionala
deosebita. De fiecare data v-am spus ca daca este nevoie, colegul vostru Misu Abrudean vine
si pe jos péana la Craiova, Timisoara, Bucuresti sau lasi sa va intalneasca, sa va imbratiseze
si sa discute cu voi.

Contempléand cu nostalgie curgerea anilor, inchei acum convins fiind ca oricat m-as
stradui sa prezint cum se cuvine admiratia mea pentru toti colegii si prietenii mei din
Craiova, nu voi reusi acest lucru, martor fiind sufletul meu plin de recunostinta ce o am
pentru voi Prof. Mircea lvanescu, Prof. Matei Vinatoru, Prof. Vladimir Rasvan, Prof.
Constantin Marin, Prof. Eugen lancu, Prof. Dan Popescu, Prof. Eugen Bobasu, Prof. Dan
Selisteanu, Prof. Cosmin lonete, Prof. Emil Petre si mai tinerii vostri colaboratori in ale caror
comisiile de doctorat sau promovare am participat.

Vi doresc, dragii mei, acum, la ceas aniversar, sanatate deplina, numai bucurii si cat
mai multa fericire!

Cluj-Napoca, Septembrie 2016

Prof. univ. dr. ing. Mihail Abrudean

Facultatea de Automatica si Calculatoare din Cluj-Napoca
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Catre Universitatea din Craiova
Facultatea de Automatici, Calculatoare si Electronica
Stimati Colegi, Dragi Prieteni

Constituie o placere deosebita pentru mine sa transmit pe aceasta cale cele mai nobile
ganduri intregului corp profesoral de la Facultatea dumneavoastra, cu ocazia acestei
Aniversari Jubiliare de ,,50 de ani de invatamant superior de Automatici si 40 de ani de
invatamant superior de Calculatoare”.

Ca si multi colegi de generatie de la Universitatea dumneavoastra, am absolvit la
Timigoara, acum 50 de ani, i urmare — pentru mine — aniversarea este, in plus, una de suflet.
Pe parcursul anilor care au trecut, cu multi dintre Dumneavoastra, am avut ocazia si ne
intalnim in numeroase imprejurari, sd colaboram i sd participdm impreuna la evenimente
stiintifice si organizatorice diverse, intalniri care ne-au apropiat foarte mult.

La acest moment aniversar adresez intregului colectiv al Facultitii, al Departamentului
de Automatica si Electronica, alese felicitari pentru tot ceea ce ati Infaptuit in acesti 50 de
ani si - pentru viitor - va doresc multd sanitate, succese in activitate si transmit urdrile de
bine pentru continuarea traditiilor colectivelor Facultatii, atat pe linia didactica, a educarii
viitorilor specialisti in domeniul Automaticii, Calculatoarelor si Electronicii, cit si pe linia
cercetarii stiintifice.

Imi exprim speranta cid si pe viitor vom mai avea ocazia si mentinem relatiile de
prietenie si sa ne intalnim si la viitoare aniversari.

Incd o datd, sunt cu tot sufletul alaturi de Dumneavoastrd la aceastd minunati
sarbatoare,

Vivat, Crescat, Floreat

Colectivele Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica !

Timisoara, Octombrie 2016

Prof. univ. dr. ing. Stefan Preitl

Professor Emeritus al Universititii Politehnica Timisoara
Professor Onorific al Universitatii Obuda din Budapesta
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Stimati membri ai corpului academic al Facultatii de Automatica, Calculatoare si
Electronica din cadrul Universitatii din Craiova,

Momentul aniversar de azi, cu ocazia a 50 de ani de la infiintarea la Craiova, in anul
1966, a specializarii de Automaticd si a 40 de ani de la infiintarea specializarii de
Calculatoare, ofera colectivului de Automaticd din cadrul Universitatii galatene, cat si mie
personal, privilegiul de a aduce un omagiu prestigioaselor colective universitare pe care
astazi le sarbatorim. Este neindoielnic faptul cd aceste colective sunt situate in elita
invatamantului superior tehnic romanesc, consacrate la nivel national i cu o larga apreciere
internationald a scolilor de cercetare stiintifica.

Referindu-ma la scoala de Automatica de la Craiova, voi incerca sa prezint modul cum
se vede ea de la Galati, prin intermediul relatiilor de colaborare care s-au stabilit in decursul
timpului, inclusiv in cadrul consortiului inter-universitar pentru organizarea Conferintei
Internationale rezultate prin unirea conferintelor SINTES, SACCS si SIMSIS. In primul rand
cunoastem rolul fondator al Profesorului dr. doc. Constantin Belea, personalitate cu
contributii stiintifice remarcabile in domeniul controlului neliniar, care a coagulat energiile
inceputului de drum, impunand din start demersului sau o inaltd tinuta universitara. in acest
spirit, a fost formata generatia care a urmat, din care fac parte profesorii: Vladimir Rasvan,
continuatorul direct al liniei de cercetare a Profesorului Belea in domeniul controlului
neliniar, cu rezultate de largd recunoastere internationald, Mircea Ivanescu — fondatorul
liniei de cercetare in roboticd, Constantin Marin — dedicat liniei de cercetare 1n identificare
si metodologii de control, Matei Vinatoru — orientat pe ingineria reglarii proceselor
industriale. In perceptia noastra, aceastd generatie este co-fondatoare a scolii de Automatica
din Craiova, alaturi de mentorul ei, Profesorul Belea. Generatia amintitd a constituit, la
randul ei, modelul pentru actualele personalititi cu o foarte buna vizibilitate in tard si
strainatate, printre care: profesorii Emil Petre, Dan Popescu, Eugen Bobasu, Dan Selisteanu,
cu care am avut fructuoase colaborari si contacte.

Traditia cercetarii stiintifice prin scoala doctorald de Automaticd de la Craiova a
reprezentat si reprezinta sursa intaririi colectivului academic, pornind de la baza acestuia,
astfel incat sd i se asigure o dezvoltare echilibrata, caracterizatad permanent prin coeziune §i
unitate, in conditii de exigenta stiintifica. Iatd de ce consideram ca este pe deplin indreptatita
perspectiva ascendenta a scolii de Automaticd din Craiova, céreia 1i exprimadm din inima
traditionala urare academica:

Vivat, crescat, floreat !
Galati, Septembrie 2016
Prof. univ. em. dr. ing. Emil Ceanga

Universitatea ,,Dunirea de Jos” din Galati

22



Mesaj de suflet

Automatica respectiv stiinta si ingineria calculatoarelor au deja o traditie remarcabila
la Craiova, fertilizand o dezvoltare institutionald extrem de solida, ascendenta, in toti anii
care au urmat inceputurilor.

In continuare, ma voi referi succint, in particular la scoala craioveana de stiinta si
ingineria calculatoarelor, pe care o cunosc mai bine, datorita colaborarilor directe pe care le-
am avut. Prin intermediul acestora am avut ocazia sa cunosc profesionisti de anvergura si
oameni minunati deopotriva, de care ma leaga o prietenie trainica. Aceastd scoala a avut si
are in continuare, un corp profesoral valoros, cu realizari profesionale pe masura, acoperind
studiile de licentd, masterat si doctorat. Sincronizarea acesteia cu scoli si institutii de
cercetare de prestigiu european, prin proiecte de anvergurd, este demni de lauda. In
consecintd, beneficiind de un astfel de cadru de dezvoltare propice, absolventii acestui
domeniu fac cinste universitatii craiovene, fiind apreciati peste tot in lume.

Cu ocazia aniversarii a 50 de ani de educatie superioard in domeniul automaticii
respectiv a 40 de ani in domeniul stiintei si ingineriei calculatoarelor la Universitatea din
Craiova, va doresc sd onorati in continuare aceasta frumoasa traditie academica prin noi
succese profesionale, atat la nivel national, cat si international.

De asemenea, doresc multa sdnatate si putere de munca, tuturor cadrelor didactice si
studentilor, iar scolii, traditionalul: VIVAT, CRESCAT, FLOREAT!

Sibiu, 07.09.2016

Prof. univ. dr. ing. LUCIAN N. VINTAN

Membru titular al Academiei de Stiinte Tehnice din
Romania

P
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Ganduri la ceas aniversar

Sunt deosebit de onorat si emotionat, ca fost student, sa transmit cateva ganduri cu
ocazia sarbatoririi a 50 de Ani de Automatica la Universitatea din Craiova.

Sucursala noastra, IPA CIFATT Craiova a fost creata in 1980 de catre Universitatea din
Craiova, prin initiativa regretatului Prof. Dr. Ing. Constantin Belea si a avut ca prime
domenii de activitate atat cercetarea si dezvoltarea in domeniul Automaticii, a aparaturii
medicale cét si realizarea si implementarea Sistemului Informatic de la Uzinele Oltcit. Tn cei
50 de ani de existentd a Automaticii craiovene, noi, cei de la IPA, am invatat in primii 14
ani si am aplicat in urmitorii ani. Inca din acea perioada ni s-a dat ca misiune transferul de
cunoastere catre mediul economic, dezvoltarea cercetarii aplicative.

Legatura intre Universitatea din Craiova si in special Facultatea de Automatica,
Calculatoare si Electronica si IPA a evoluat ca domenii, dimensiune, dar s-a pastrat in
caracteristica de respect deosebit pe care absolventii, specialistii de la [PA o pastreaza celor
care i-au format, le-au fost mentori si modele. Rezultatele obtinute de catre IPA, numele
automaticii craiovene exportat In mai multe continente si practic in intreaga Europa sunt
datorate nivelului de pregatire primit, respectului fatd de activitatea si spiritul de cercetare si
aplicare 1n practicd a cunostintelor promovat de catre Universitatea din Craiova.

Colaborarile existente, numarul mare de cadre didactice care au fost salariati IPA dar si
a fostilor sau actualilor salariati care predau la Universitate, conferintele internationale la
care [PA colaboreaza in calitate de co-organizator, stagiile de practica organizate la IPA, in
parteneriat cu Universitatea, sprijinirea echipei de studenti participante la concursuri, temele
de masterat sau de diploma organizate impreuna, proiectele de cercetare-dezvoltare,
nationale si internationale la care participdm in parteneriat sunt numai cateva exemple de

[

La ceas aniversar dorim sd transmitem deosebitul nostru respect, recunostintd si
consideratia noastra cu admiratie generatiilor de personalitdti care ne-au pregatit. Dorim
viata lungd Automaticii craiovene, conducerii, cadrelor didactice si rezultate in formare si
cercetare pe masura necesitatilor regiunii europene in care activam.

Craiova, Septembrie 2016
Director IPA CIFATT Craiova,
Dr. ing. Gabriel Vladut
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Sunt absolvent al Facultatii de Electrotehnica din Craiova,
Specializarea Automatica

In 1966 am terminat liceul si reinfiintarea Facultitii de Electrotehnici m-a determinat
sd md inscriu la examenul de admitere. Greu examen! Si multi candidati cu carte bund. Dar
am intrat! Si-aveam si bursd! Aveam vagi cunostinte despre ce inseamna sa fii inginer, dar
ma uitam cu admiratie la cunoscutii parintilor care erau ingineri. Intram intr-o lume oarecum
mirifica, plind de mistere si provocari. Imi plicea sd mesteresc, reparam aproape orice, eram
radioamator si ma interesa orice domeniu tehnic.

Prima zi de scoala ca student a fost cu adevarat emotionanta — toti bobocii asteptam cu
emotie sd-nceapa cursurile, sa-nceapa viata de student. Si a-nceput! Cursuri cu profesori
minunati cum au fost Hamburg, Constantin Botez, Marius Preda, Belea Constantin,
Campeanu Aurel, Ene Alexandru si altii. S-apoi cu tinerii putin mai mari decét noi
Marcovici, Marin, Ivanescu, Buculei, Nicolae, Vinatoru, Cernian, Soneriu, Soceanu.

Anii au trecut repede si am ajuns inginer electrotehnist, specializarea automaticd. Am
facut parte din prima promotie de ingineri automatisti care au terminat studiile la
Universitatea din Craiova. Promotia asta s-a caracterizat printr-un nivel ridicat de
competentd, ceea ce a facut ca cei mai multi dintre colegi sa fie foarte bine apreciati pentru
activitatea depusa in toti anii de munca. Atunci, in tara erau cateva sute de automatisti, asa
ca inspiram un oarecare respect misterios. Orasele mari erau inchise pentru noii absolventi
care trebuiau sa-gi facd stagiul de trei ani intr-o unitate productiva din tard si am fost
repartizati si imprastiati in tara. Dar, pentru multi atractia a fost Craiova, asa cd dupa catva
timp cei mai multi dintre colegi se ,,repatriasera”. Era firesc, caci Craiova era un pol unde se
fabricau mai toate tipurile de produse industriale. Eu, dupa aproape doi ani petrecuti intr-0
intreprindere din Slatina m-am transferat la Institutul National de Metrologie — Filiala din
Craiova, mai ntdi ca inginer, apoi Tn calitate de cercetator.

Imi place sa cred ci, pentru probitatea mea profesionala in 1980 am fost solicitat sa
preiau conducerea executiva a Filialei Craiova a Institutului de Proiectari pentru
Automatizari sau [PA.

IPA din Craiova a fost infiintatd prin stradania Directorului General al IPA Aristide
Predoi, originar din Perisoru-Dolj, profesorului Nicola Tiberiu n calitate de rector,
profesorului Corneliu Ambrozie, in calitate de decan al Facultatii de Electrotehnica si
profesorului Constantin Belea, care a girat cu prestigiul sau tinuta stiintificd a conceptului
integrare Tnvatadmant-cercetare prin participarea Facultatii de Electrotehnica si a Institutului.
Vreo cativa ani, sediul filialei a fost In noua cladire a Facultatii de Electrotehnica, iar
angajatii au provenit in majoritate dintre cei mai bine pregétiti absolventi ai Universitatii din
Craiova, in special automatisti. Desigur, selectia a fost intotdeauna o problema — erau mai
multi absolventi buni decét filiala putea angaja.
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Multi dintre angajati au devenit cercetatori, unii au trecut in invatdmantul superior, altii
au ales sa lucreze la prestigioase institute sau companii de peste mari si tari, dar toti sunt
respectati si apreciati pentru profesionalismul lor. Dintre colaboratori, nu pot sa nu amintesc
pe Profesorul Valeriu Nestianu si echipa sa (Facultatea de Medicind a Universitatii din
Craiova), impreuna cu care filiala a intrat si 1n domeniul aparaturii medicale.

Acum, la apus de cariera, facindu-mi bilantul, as putea zice ca, profesional n-am dus-o
prea rau. Sper ca sunt macar vreo cativa beneficiari ai faptului ca am avut parte de o scoala
buna si am facut tot ce am stiut cd e mai bine pentru a transmite mai departe cele invatate.
Tn profesie, n-am facut stiint, am facut tehnica pentru ci scoala roméaneasca ne-a dat minte
multd si mijloace putine, iar stiinta fara tehnologie este numai un vis, chiar daca visu-i
frumos. Am scris si cate ceva aborddnd domenii de mare interes pentru tehnica, pentru
practica industriala.

Desigur, poate gresesc, dar perioada de glorie a scolii craiovene de automatisti a fost
cea in care convietuirea invatamantului cu cercetarea a fost naturald, a venit ca o alifie buna
pentru o buba rea. Trebuie sa amintesc ca Tn jurul anului 1980 multe alte institute centrale
isi facusera filiale in Craiova, iar cei ce lucrau 1n aceste filiale erau in majoritate absolventi
ai Universitatii craiovene, 1n special ai Facultatii de Electrotehnica.

Tn vara asta, noi cei care-am rimas din prima promotie ai Facultatii de Electrotehnica,
specializarea automatica ne-am reintalnit. Ne-am adus aminte de frumoasele timpuri din
vremea studentiei, de oamenii minunati pe care i-am intélnit, de profesorii nostri, de cei ce-
au devenit ingeri, de ce-am facut, de ce n-am facut.

In sufletul meu rimane de-a pururi scoala. Scoala care m-a invitat sa scriu, si socotesc,
sa inteleg, sd actionez. Scoala care nu m-a invatat o multime de lucruri, dar m-a invatat cum
si ce sd invat singur. lar scoala care m-a trimis pe toboganul vietii a fost facultatea. lar eu
am urmat cursurile unei facultati pe care as vrea sa le urmeze toti copiii de azi, de maine si
de poimaine — Facultatea de Electrotehnica a Universitatii din Craiova. Sunt mandru ca sunt
absolventul aceste facultati! Sunt mandru ca fac parte din prima promotie de automatisti ai
Universitatii din Craiova care si-a inceput studiile acum 50 de ani.

La multi ani invatamantului craiovean!

Craiova, Septembrie 2016

Dr. ing. Radu Zlatian

Softronic Craiova
Absolvent al primei promotii de Automatica
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Mesaj aniversar

Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronica implineste, iata, 50 de ani, fiind
n toti acesti ani un exemplu de excelenta Th mediul universitar craiovean.

Ma bucur ca ma numar printre absolventii ei, care, fara falsa modestie, reprezinta o elita
Tn comunitatea inginereasca din Craiova si nu humai.

Ma bucur Tnsa, mai mult, de faptul ca reprezint o firma de cercetare / dezvoltare din
domeniul automotive care s-a infiintat, activeaza si se dezvolta cu absolventi, aproape n
exclusivitate, ai Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica, absolventi atat din
prima promotie (si nu este o figura de stil !) cat si (evident mai multi) din cea mai recenta.

La Multi Ani Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica !

Craiova, Octombrie 2016

Ing. Nicolae Neagu

Hella Craiova
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2. Preliminarii istorice: Catedra de Automatica a Facultatii de
Electrotehnica a Universitatii din Craiova (1965-1990)

Universitatea din Craiova, de la infiintarea sa in 1947, a cunoscut diverse etape de
evolutie, diverse denumiri, diverse structuri. Exemplele sunt si ele diverse, dar ne referim,
ca punct de plecare, la invatamantul ingineresc, in particular cel electrotehnic — ingineria
electrica, dupa o denumire mai actuald. La circa 4 ani de la infiintarea Universitatii, deci in
anul 1951, se infiinta la Craiova Institutul de Masini si Aparate Electrice, avandu-se in
vedere, cu certitudine, necesitatea pregatirii de cadre ingineresti pentru o industrie
consideratd incd de pe atunci — factor de progres si civilizatie. Nu este locul aici de a face o
analizd sau un bilant al implinirilor si nelmplinirilor legate de aceasta institutie pionier al
instructiunii ingineresti din Craiova. Fapt este ca, desi avand o baza materiala de invidiat si
cadre didactice cu buna pregétire si perspectiva, Institutul a fost desfiintat in anul 1958, baza
materiala si corpul didactic ,,imprastiindu-se”. Rezultatul a fost un hiatus temporal de 7-8
ani dupa care lucrurile au trebuit sa fie reluate de la zero sau, dupa o expresie la moda astazi
— ,from scratch”.

Anul 1965 reprezinta, din multe puncte de vedere, un an de schimbari importante atat
in economia Romaniei cat si in cea mondiala, schimbari care au fost asimilate si reflectate
in evolutia sociala si culturala a timpului. Ne intereseaza aici, pentru un anumit context,
acceptarea pe scara tot mai larga a ideii de modernizare economica pe baza noilor tehnologii
,soft” adicd acele tehnologii in care tonajul si dimensiunea nu mai erau importante: se
congtientizase faptul ca exista o serioasa raimanere In urma a unor ramuri precum electronica,
telecomunicatiile si automatica — vazute, pe baza experientei tarilor avansate, ca mijloace de
crestere a productivitatii si eficientei economice. In cele ce urmeazi ne vom referi cu
prioritate la automatica, vazuta pe atunci ca integrand si informatica industriala si tehnica
de calcul. Primele cursuri de automatica din tara au fost inute in cadrul unor specializari de
electrotehnica si electronica sub diverse denumiri (Actionari si Automatizari la
Electrotehnica sau Tehnica reglarii automate la Electronicd industriald, alte cursuri la
Energetica) de catre pionieri precum C. Vazaca, C.I. Penescu, N.V. Botan la Bucuresti si
lasi (poate si in alte centre); cursuri de automaticd apar si in cadrul perfectionarii
specialistilor din diverse domenii (de exemplu — calea feratd). Cert este cd aceste
»acumuldri” au condus, incepand cu 1962/1963 la aparitia specializarii ,,Automatica” in
cadrul Facultatii de Energetica a Institutului Politehnic din Bucuresti, urmare si a eforturilor
profesorilor Cornel Penescu si Sergiu Calin. Primii 12 absolventi apar in 1964 dar ca
absolventi ai unor cursuri facute doar incepand cu anul IV, iar prima promotie ,,veritabila”
este cea din 1965 care avea sd furnizeze cadre didactice, cercetatori si ingineri practicieni ai
automaticii — atat pe directia productiei de echipamente de automatica (primele uzine de
profil apar cam tot atunci pe platforma Pipera din Bucuresti — F.E.A., iar mai tarziu si in alte
orage), cat si pe directia implementarii de sisteme automate in industrii. De mentionat ca
I.P.A. — principalul institut de cercetare-proiectare-dezvoltare pentru Automatica apare cam
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tot atunci. Cert este ca n anul 1966 sectia de Automatica a Facultatii de Energetica din
Institutul Politehnic Bucuresti devine Facultatea de Automatica a Institutului Politehnic din
Bucuresti i in 1967 absolva prima promotie a facultatii.

Anul 1965 este, insa, si anul in care se infiinteaza (de fapt re-infiinteazd) Universitatea
din Craiova. Printre facultatile sale se numara de la bun Inceput si Facultatea de
Electrotehnica, replica a dezvoltarii industriale cu fanionul de tehnicitate — Electroputere si
reluare a traditiei Intrerupte In 1958. Spre deosebire de antecesorul Institut din 1951,
Facultatea din 1965 urma sa aiba doua sectii (specializari): Masini si Aparate Electrice si
Automatica. Putem considera ca acest lucru se datoreaza contextului social economic evocat
mai sus, dar si unor aspecte specifice {inand de prestigiul profesional si relatiile personale
ale unor universitari de mare prestigiu — prof. dr. ing. Marius Preda si prof. dr. docent
Constantin Belea. Profesorul Marius Preda, viitorul prim rector al Universitatii din Craiova
renascute, era atunci titular al cursului de ,,Bazele Electrotehnicii” la sectia de Automatica a
Politehnicii din Bucuresti (deci bun cunoscator al specificului si importantei Automaticii
aflate la noi pe calea desprinderii din Ingineria electrotehnica si electronicd), dar avea si o
activitate de consilier la .LP.A., fiind deci familiar cu practica automaticii. Exact in aceasta
calitate I-a cunoscut pe singurul (pe atunci) doctor docent in Automatica, si el consilier la
L.P.A., ulterior sef al Laboratorului de Sisteme Automate Neliniare de la Institutul de
Energetica al Academiei, Constantin Belea. Este aproape sigur ca aceste fapte au jucat un
rol important Tn structurarea viitoarei Universititi din Craiova si a Facultatii de
Electrotehnica — Infiintata cu doua sectii (specializari) anume ,,Masini si Aparate Electrice”
si ,,Automatica”, urmand sa pregateasca ingineri la cursuri de zi (5 ani) la care se adduga si
o0 sectie serala (6 ani) pentru ,,Masini si Aparate Electrice”.

Primele laboratoare ale Catedrei de Automatica
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Daca anul 1965 este anul infiintarii formale a specializarii de Automatica la Craiova,
anul 1966 este anul in care, recrutati prin obisnuitul concurs de admitere, isi incep studiile
Studentii viitoarei prime promotii de ingineri automatisti a Universitatii din Craiova. Putem
spune deci ca anul 1966 este anul in care incep sa functioneze simultan Facultatea de
Automatica a Institutului Politehnic din Bucuresti si Sectia de Automatica a Facultdtii de
Electrotehnica a Universitatii din Craiova.

Anul 1966 este si anul in care incepe structurarea corpului didactic al Sectiei de
Automatica. Evident, momentul cel mai important il reprezinta integrarea ih corpul didactic
al Universitatii din Craiova a profesorului Constantin Belea (1929-1985), doctor docent in
Automatica, personalitate proeminentd a domeniului, cu recunoastere internationala, pionier
al Automaticii moderne, in particular al Automaticii neliniare atat la scard nationald cat si
internationald. in momentul intrérii in corpul didactic al Universitatii din Craiova, dr. docent
Constantin Belea obtinuse titlul de doctor in stiinte (echivalent cu doctor docent in sistemul
roménesc) la Academia de Ingineri de Aviatie ,,Jukovski” din Moscova, pe baza unor
cercetari de pionierat in Automatica neliniara (publicate in monografia Oscilatii neliniare in
sistemele de reglare automata aparuta n limba rusa la prestigioasa editurd ,,Masinostroenie”
din U.R.S.S., dar si in articole in cele mai bune publicatii ale momentului) si avea experienta
de cercetare in domeniul automaticii militare (publicatii si brevete), precum si experientd
didactica in cadrul Academiei Tehnice Militare (sintetizata intr-un curs neobignuit de
complet si de modern pentru acele timpuri), fiind deci o mare personalitate a automaticii
romanesti la o varsta neobignuit de tAnara si n plind putere creatoare. Exact,,in jurul” acestei
mari personalitati stiintifice a inceput constructia viitoarei Catedre de Automatica n
Facultatea de Electrotehnica a Universitdtii din Craiova. Simultan cu venirea profesorului
Constantin Belea, precum si in anii urmatori, sunt primiti in corpul didactic al Facultétii de
Electrotehnica tineri absolventi ai Automaticii bucurestene din promotia 1965: Constantin
Marin (in 1966, chiar putin inaintea profesorului Belea), Mircea Ivanescu (1967), Marius
Soneriu (1968), Alexandru Soceanu (1968), Dan Nicolae (1969), Oleg Cernian (1971). In
acelasi timp, din promotia 1967 (prima promotie a Facultatii de Automatica a Politehnicii
din Bucuresti) a fost recrutat Matei Vindtoru, prin repartitie guvernamentala, chiar in 1967;
acesta a inceput cariera didacticd la catedra de Bazele Electrotehnicii, ca asistent al
profesorului Marius Preda, continuand si dupa plecarea profesorului, la aceeasi catedra;
totusi, dupa un numar de ani, a devenit si el cadru didactic la Catedra de Automaticd. Din
promotia 1968 a Automaticii bucurestene a venit prin repartitie Elena Niculescu iar mai
tarziu Vintild Filipescu. La aceste cadre tinere pe atunci, reprezentand viitorul Automaticii
la Craiova (toti au inceput ca preparatori sau, cu o terminologie ulterioard, asistenti stagiari),
s-au addugat, pentru perioade mai scurte sau mai lungi, cadre cu vechime §i experientd
precum Corneliu Ambrozie (fost cadru didactic la Institutul de Masini si Aparate Electrice,
devenit conferentiar apoi profesor si cadru didactic al Catedrei de Automatica pana in 1990,
continuand la Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica, pand la pensionare),
Profir Degeratu (fost asistent la Institutul de Masini si Aparate Electrice, devenit conferentiar
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apoi profesor titular, trecut mai tarziu la Catedra de Electrotehnicd), Costin Miron
(conferentiar la Catedra de Automatica, mai tarziu la Facultatea de Electronica a Institutului
Politehnic din Cluj Napoca). In acest mod, Catedra de Automatici a Facultitii de
Electrotehnica s-a structurat in paralel cu derularea cursurilor primilor ani de studiu in
Automatica la Craiova, In vederea acoperirii cursurilor si aplicatiilor aferente specializarii.
O a doua etapa a recrutdrilor prin repartitii $i concursuri acopera deceniul 1971-1980 cand
au intrat in colectivul catedrei cadre tinere dintre cei mai buni absolventi (de preferinta sefi
de promotie) ai primelor promotii ale Automaticii craiovene. Astfel, din prima promotie
inmatriculata la studii in 1966 si absolvita in 1971, au fost recrutati, la intervale diverse:
Gheorghe Marian, Nicolae Papuc, loan Cautil si Mircea Mihaiu; de asemenea, din promotia
1971 a sectiei de Masini si Aparate Electrice a fost recrutat Mircea Tatulescu. Din a doua
promotie (1972) au venit in catedra Ion Dutescu, lon Carstea si Marin Lungu, din a patra
promotie (1974) — Dumitru Dan Burdescu, din promotia 1975 — Ilie Diaconu, din promotia
1976 — Augustin lonescu, Romulus Lungu (trecut dupa 1990 la Facultatea de Electrotehnica)
si Nicolae Tudoroiu, din promotia 1977 — Eugen Bobasu, Emil Petre si Dan Popescu, din
promotia 1980 — Eugen lancu. Tn deceniul 1981-1990 primirile Tn corpul didactic al catedrei
au continuat, corelat cu cresterea cifrei de scolarizare, aparitia In 1976 a specializarii
Calculatoare si aparitia directiilor de aprofundare in cadrul specializarilor: in aceasta
perioada se defineste specializarea unica Automatica si Calculatoare cu directiile de
aprofundare (pe baza de optiune studenteascd) — Automatizari industriale, Sisteme si
echipamente de conducere si Calculatoare. In deceniul 1981-1990 au intrat Tn colectivul
catedrei: Carmen Musatescu (promotia 1980 — Calculatoare), Dorina Purcaru (promotia
1981 — Automaticd), Mircea Nitulescu (promotia 1983 — Automaticd), Sorin Nicola
(promotia 1983 — Calculatoare). Tot in acest deceniu au intrat prin concurs Vladimir Rdsvan
— conferentiar (promotia 1967 a Facultatii de Automatica din Institutul Politehnic Bucuresti)
si Mircea Boros (promotia 1983 Calculatoare de la Institutul Politehnic Bucuresti).
Trebuie mentionat cid, simultan cu cresterea numericd, a avut loc structurarea
Catedrei de Automatica (devenita odata cu aparitia specializarii Calculatoare — Catedra
de Automatica si Calculatoare) prin cresterea profesionala a cadrelor didactice, in
principal datorita conducerii de doctorat in Automatica (numita atunci Automatizari gi
Telecomenzi) asigurata de prof. dr. docent Constantin Belea incepand cu anul 1968.
Conform reglementarilor de atunci (Statutul Corpului Didactic din 1969), promovarea
la pozitia de sef de lucrari presupunea ca un minim — calitatea de doctorand cu
absolvirea ,,minimului” (adica sustinerea examenelor doctorale si realizarea si
acceptarea referatelor din programul individual) ceea ce a conferit doctoratului o
pozitie deosebitd in procesul de structurare a catedrei prin promovare academica.
Accesul la pozitiile superioare (conferentiar si profesor) presupunea ca un minim titlul
de doctor atestat, la care se addugau conditii de memoriu de activitate didactica,
stiintifica si publicatii, plus respectarea criteriilor de ,,piramida” care restrictionau
drastic procentul de pozitii superioare pe intreaga Universitate (cu consecinta ca
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specializirile mai vechi introduceau, indirect, restrictii pentru cele mai noi). Contextul

descris mai sus a condus la urmaitoarea structura a Catedrei de Automatica si
Calculatoare din anii 1987-1989:

1.

11
1.2
1.3
1.4

1.5
1.6
1.7
1.8
1.9
1.10
1.11
1.12
1.13
1.14
1.15

2.1
2.2
2.3
2.4
2.5
2.6
2.7
2.8
2.9
2.10
2.11
2.12
2.13
2.14
2.15

Colectivul de Automatica si Robotica:

Conf. dr. ing. Constantin Marin — Sef de catedra (1986-1990)

Conf. dr. ing. Mircea Ivanescu — Director al Centrului de Calcul al Universitatii
Conf. dr. ing. Dan Nicolae — Decan al Facultatii de Electrotehnica (1984-1990)
Conf. dr. ing. Vladimir Rasvan — Secretar stiintific al Facultatii de Electrotehnica
(1989-1990)

Sef lucr. dr. ing. Nicolae Papuc

Sef lucr. dr. ing. Matei Vinatoru

Asist.
Asist.
Asist.
Asist.
Asist.
Asist.
Asist.
Asist.
Asist.

ing. Eugen Bobasu

ing. llie Diaconu

ing. Eugen lancu

ing. Romulus Lungu

ing. Mircea Nitulescu

ing. Onisifor Olaru — sectia subingineri Targu Jiu
ing. Emil Petre

ing. Dan Popescu

ing. Nicolae Tudoroiu

Colectivul de Electronica, Masurari si Instrumentatie:

Prof. dr. ing. Corneliu Ambrozie
Sef lucr. dr. ing. Danild Cerbulescu

Sef lucr. ing. Victor Climov

Sef lucr. ing. Vintila Filipescu

Sef lucr. ing. Mircea Mihaiu

Sef lucr. dr. ing. Elena Niculescu
Sef lucr. dr. ing. Petre Podeanu
Sef lucr. ing. Mircea Tatulescu

Asist.
Asist.
Asist.
Asist.
Asist.
Asist.
Asist.

ing. Mircea Borog
ing. Dan Ciobanu
ing. Horia Costache
ing. lon Dutescu

ing. Sorin Nicola

ing. Dorina Purcaru
ing. lon Smarandache
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3. Colectivul de Calculatoare §i Programare

3.1  Seflucr. ing. Ioan Cautil

3.2 Seflucr. ing. Oleg Cernian

3.3 Sef'lucr. ing. Marin Lungu

3.4  Seflucr. dr. ing. Gheorghe Marian
3.5 Asist. ing. Dumitru Dan Burdescu
3.6  Asist. ing. lon Carstea

3.8 Asist. ing. Augustin lonescu

3.9  Ausist. ing. Carmen Musatescu

Aceasta structura neoficiala a fost totusi cea care a determinat structurarea Facultatii de
Automatica si Calculatoare la separarea acesteia din Facultatea de Electrotehnica in anul
1990. Catedra de Automatica a avut un rol important in structura Facultatii de Electrotehnica
si a Universitatii din Craiova, furnizand de-a lungul timpului o serie de cadre Tn structurile
de conducere administrativd si academica. Astfel, recunoscut ca veritabil fondator si
personalitate stiintificd dominanta a Catedrei si sef de catedra intre 1966 si 1985, profesorul
Constantin Belea a detinut si functia de prorector al Universitatii in perioada 1972-1975.
Profesorul Corneliu Ambrozie, care a detinut in trecut pozitia de director adjunct al
Institutului de Masini si Aparate Electrice (Institutul tehnic din anii 1951-1959), a fost
prorector al Universitatii in perioada 1966-1972 si decan al Facultatii de Electrotehnica prin
girare ca prorector intre 1966-1968, apoi din nou intre 1976-1982; de asemenea, conf. dr.
ing. Dan Nicolae a fost decan al Facultatii de Electrotehnica din septembrie 1984 pana in
februarie 1990. Prodecani ai Facultatii de Electrotehnica au fost conf. dr. ing. Dan Nicolae
(1981-1984, girand si pozitia de decan intre 1982-1983) si sef lucr. dr. ing. Elena Niculescu
(1981-1989). Conf. dr. ing. Mircea Ivanescu a fost secretar stiintific al facultatii din 1977
pana in 1981, urmandu-i conf. dr. ing. Constantin Marin din septembrie 1984 pana in
septembrie 1989, si conf. dr. ing. Vladimir Rasvan (pana in februarie 1990).

Membrii Catedrei de Automatica (in stinga - profesorul Constantin Belea si colegii
,»mai tineri” din colectiv)
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Cifrele de scolarizare si numdrul absolventilor din perioada 1966-1990 reflecta
evolutiile in conditiile unei societdti cu economie planificatd §i viatd sociald dirijata
centralizat. Sectia (specializarea) de Automatica (ulterior Automatizari si Calculatoare) a
debutat cu 50 studenti la cursuri de zi in anul 1966/1967, ajungand la 375 studenti (in total,
pe toti anii de studiu) in anul 1976/1977, 459 in 1981/1982, 453 in 1986/1987 si 448 in
1989/1990. La aceste cifre se adaugd cele de la cursurile serale de ingineri (6 ani) — forma
de scolarizare care a debutat in anul academic 1982/1983 ajungand la 142 studenti in anul
1986/1987 si 262 in 1989/1990, prima promotie de ,,seralisti”’, in numar de 84, absolvind in
anul 1988. Pe de alta parte, cursurile de zi au fost absolvite, incepand cu anul 1971, de 1269
de absolventi in specializarea Automatizari si Calculatoare.

Referirea la cifrele de scolarizare si absolventi conduce in mod logic la Programele de
studii aflate in responsabilitatea academica a Catedrei de Automatizari si Calculatoare. In
esenta este vorba despre un singur program de studii, diversificarea fiacdandu-se prin grupele
optionale: distinctia dintre Calculatoare si Automatica incepea din anul III printr-o singura
disciplina, continuand in anii IV si V, iar distinctia dintre cele doud optiuni de Automatica
avea loc Incepand cu anul IV. La seral programul de studii diferea foarte putin nsa era
distribuit pe 6 ani.
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Transmiterea ,,cheii facultdtii” intre generatii - 1973

Adunare a cadrelor didactice de la Catedra de Automatica si Calculatoare in Aula
Facultitii de Electrotehnica

Acoperirea disciplinelor din Planul de invatamant a avut loc in mod integrat intre
facultati: potrivit specializarii i competentelor se acopereau disciplinele cu cadre didactice
din Catedra de Automatica si Calculatoare (disciplinele de specialitate si o parte din cele de
cultura tehnicad generald), din Catedra de Electrotehnicad, urmand apoi facultatile de profil
tehnico-stiintific si cele cu profil social economic. In acelasi timp, Catedra de Automatica si
Calculatoare a asigurat acoperirea unor discipline din profilul sdu (de automatiziri, de
instrumentatie si electronicd, de calculatoare si programare).

Activitatea stiintifica reprezintd un element definitoriu al oricarei structuri universitare.
Tn cazul Catedrei de Automatica si Calculatoare, aceasta a fost structuratd pe mai multe
niveluri si etape in timp. Perioada formarii, cresterii numerice si structurarii catedrei — deci
perioada 1966-1981 — este caracterizatad in primul rand de activitatea in cadrul doctoratului,
sub conducerea profesorului dr. docent Constantin Belea. Dacd examindm componenta
catedrei la nivelul anului 1989, constatdm prezenta a 11 doctori, dintre care aveau doctorat
in Automatica 7, conducerea fiind asigurata de profesorul Belea atit in cadrul Catedrei cat
si 1n cadrul sistemului Academiei si Institutului Politehnic Bucuresti; de retinut ca acesti 7
doctori se regasesc in toate 3 colectivele catedrei. Pe de alta parte, ceilalti 4 doctori — 3 In
Electrotehnica si unul in Electronica, au fost pregatiti de cadre de prestigiu din diferite centre
universitare ale tarii, domeniile fiind complementare automaticii si/sau foarte apropiate de
aceasta (pentru a nu mentiona decat Teoria Circuitelor Electrice din Electrotehnica).

Activitatea de pregatire prin doctorat desfasurata sub conducerea profesorului Belea nu
s-a limitat doar la corpul didactic al Catedrei. Profesorul a condus pana la finalizare tezele
unor specialisti din cercetare, proiectare si industrie, atat din Craiova cat si din alte centre,
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preponderent din Bucuresti. O frina evidenta in pregiatirea prin doctorat a reprezentat-0 n
aceasta perioada formarea unei atitudini vizibil ostile fatd de doctorat in randul decidentilor
zilei, atitudine care a dus la blocarea practica a sistemului prin rarirea examenelor de
admitere si prin limitarea drasticd a numarului celor admisi, de multe ori fard legatura cu
numarul maxim de doctoranzi pe care ii putea indruma un conducator atestat; la cele de mai
sus se poate adduga blocarea acordarii conducerii de doctorat, ceea ce a produs o reducere a
numarului conducétorilor. Spre exemplificare, pentru cazul Automaticii craiovene, putem
aminti ca, dupa admiterile anuale de pana in 1979, au mai urmat admiteri in 1981, 1985 si
1989. Este semnificativ faptul cd, desi in septembrie 1985 a avut loc ultima admitere din
timpul vietii profesorului Belea, nu s-a acordat nici o conducere, cel putin cu delegatie,
vreunui cadru didactic din catedra (dintre cei Indreptatiti s o primeasca), doctoranzii aflati
in diverse stadii de pregatire fiind nevoiti sa opteze pentru conducatori dintre cei deja
autorizati. Tot 1n sensul celor afirmate mai sus, este semnificativ pentru tendinta acelor ani
faptul ca dupa o pauza de aproape 4 ani, s-au primit pentru Automatica din Craiova 2 locuri
la doctorat, conducator fiind numit prof. dr. ing. Nicolae Spranceana care, aldturi de prof.
dr. ing. Mircea Petrescu (ambii de la Institutul Politehnic din Bucuresti), a asigurat preluarea
tuturor doctoranzilor profesorului Belea. Profesorii sus-mentionati au avut un rol pozitiv de
necontestat in continuarea si dezvoltarea doctoratului in Automatica si Calculatoare la
Craiova, insa cele de mai sus ilustreaza clar situatia vitregita a doctoratului in deceniul 1980-
1990.

Alte aspecte ale cercetarii stiintifice din aceastd perioadd sunt cercetarile cu caracter
personal si cercetarile facute in cadrul a ceea ce se numea atunci ,,integrarea invatamantului
cu cercetarea si productia”. Aceasta din urma a presupus cercetare stiintifica contractuala cu
caracter preponderent aplicativ, in cadrul planurilor nationale de cercetare-dezvoltare; sub
acest aspect Catedra de Automatica si Calculatoare a realizat cercetari specifice domeniilor
de competenta acoperite. Astfel, intr-un raport-bilant din 1986 la nivelul intregii Universitati,
apar doud directii mari de cercetare: 1) Utilizarea calculatoarelor in conducerea proceselor.
Proiectarea asistatd de calculator in scopul optimizarii constructiei si functiondrii, reducerii
consumurilor de energie si materiale. 2) Analizoare de stari logice, microsisteme de calcul,
limbaje specializate. Se pot decela aici directiile integratoare pentru Automaticd si
Calculatoare. Subsumat acestor directii mari se gasesc contracte de cercetare de valori mai
mari sau mai mici, cu intreprinderi sau institute din zona Olteniei sau din restul tarii
(Electroputere, IML Craiova, Combinatul Chimic Craiova, Termocentrala Isalnita,
Intreprinderea de Calculatoare Bucuresti, I.P.A. Bucuresti si Craiova, Institutul de Tehnica
de Calcul filiala Craiova, INCREST Bucuresti s.a.).

Un rol important in structurarea cercetarii din Catedra l-a avut Infiintarea filialei L.P.A.
Craiova care si-a avut un timp sediul in incinta Faculttii de Electrotehnica, spatiul aferent
Catedrei de Automatica si Calculatoare si in fruntea careia s-a aflat la inceput tot profesorul
Constantin Belea. Este de mentionat cd aceastd colaborare cu I.LP.A. Craiova a continuat
neintrerupt si dupa 1990, pe diverse planuri.
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Valorificarea cercetarii din Catedra a atins un nivel ridicat pentru acea perioada, fiind
concretizata in produse tehnice omologate si livrate inclusiv la export (cazul redresoarelor
comandate semi-automate in executie navala livrate unui beneficiar din URSS si preluate
ulterior in vederea productiei de serie de catre ,,Electrotehnica” Bucuresti) dar si in publicatii
de prestigiu in reviste sau manifestari stiintifice internationale.

Datorita prestigiului Automaticii craiovene, in primul rand al profesorului Belea, din
1980 a Tnceput organizarea la Craiova, cu periodicitate 2 ani, a Simpozionului National de
Teoria Sistemelor care a cunoscut pana in 1990 cinci editii (1980, 1982, 1984, 1986, 1988),
de un prestigiu national (pe atunci) recunoscut. Aceastd manifestare a continuat fara
intrerupere pana in prezent, crescand la nivel de organizare interuniversitar anual, cu
participare internationald tot mai larga si co-sponsorizat de Institute of Electrical and
Electronic Engineers (IEEE) din SUA. Pe de alta parte, membrii corpului didactic al catedrei
au publicat si comunicat la mai multe manifestari stiintifice din tara si din afara ei, in
publicatii nationale si internationale: de exemplu, acelasi raport din 1986 mentioneaza circa
40 de lucrari publicate peste hotare, unii membri ai colectivului participand si personal la
aceste manifestari peste hotare, cu toata situatia generald care nu incuraja, chiar descuraja
astfel de actiuni.

De asemenea, membri ai colectivului Catedrei de Automatica si Calculatoare au
publicat in aceastd perioada, pe langa materialele didactice din Reprografia Universitatii, o
serie de monografii n edituri nationale. Incluzand aici si cartile profesorului Belea de dupa
anul 1966, se pot mentiona 10 lucrari monografice aparute in editurile: Academiei, Stiintifica
si Enciclopedicd, Tehnicd, Scrisul Romanesc.

Publicatia proprie la care Catedra a contribuit cu lucrari si recenzarea propunerilor de
articole a fost in aceastd perioada Analele Universitatii din Craiova, la inceput Seria a IV-a
,Matematica. Fizica. Chimie. Electrotehnica” aparuta din 1970. Odata cu volumul V din
1978/1979 incepe sa apara Seria ,,Electrotehnica. Mecanica”; ulterior s-a separat Seria
»Electrotehnica si Automaticd” si abia dupa 1990 a aparut o Serie independenta pentru
Automatica, Calculatoare, Electronica si Mecatronica, reflex al cresterilor de dupa 1990.

TR

Activitatea sportiva la Catedra de Automatica (stdnga — echipa de fotbal a catedrei;
dreapta — profesorul Constantin Belea in plina actiune)
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3. Scurt istoric al Facultatii de Automatica, Calculatoare si
Electronica

Prin Legea 138 din 25 aprilie 1947 se infiinteaza la Craiova un nou centru universitar.
Prin H.C.M. 894 din 27 august 1965 Universitatea din Craiova reuneste intr-o singura
structurd administrativa, institutele existente in oras. In articolul I al acestei hotdrari se
mentionau cele sapte facultati ale Universitatii, printre ele aflaindu-se si Facultatea de
Electrotehnica cu specializérile — Electrotehnica si Automatica.

Invatamantul superior tehnic in cadrul Universititii din Craiova a luat fiinta in vara
anului 1966, cand a fost organizat primul concurs de admitere, prin aplicarea H.C.M. 894/27
august 1965.

Tn anul universitar 1966-1967, Facultatea de Electrotehnica, cu durata de cinci ani, si-a
inceput activitatea cu 100 de studenti in anul I, dintre care 50 pentru sectia de Automatica si
50 la sectia de Masini si aparate electrice.

Tncepand cu anul universitar 1976/1977, o data cu punerea in aplicare a noului plan de
invatamant, in cadrul sectiei de Automaticd s-au infiintat doud optiuni: optiunea de
Automaticid si optiunea de Calculatoare, iar sectia s-a transformat in sectia de
Automatizari si Calculatoare. Separarea studentilor pe optiuni se facea n anul I1I de studii.

in anul 1979 se infiinteaza Laboratorul de Cercetare pentru microcalculatoare si
interfete ca baza de cercetare in domeniul ingineriei calculatoarelor.

Rolul primordial in dezvoltarea sectiei de Automatizari si Calculatoare a revenit
regretatului profesor doctor docent inginer Constantin Belea, fondatorul scolii de
Automatica din Craiova.

Tot in 1979 incep demersurile pentru infiintarea filialei IPA (Institutul de Proiectare
pentru Automatizari) la Craiova. Un timp filiala a avut sediul chiar in cladirea facultatii
noastre. Se remarca stransa colaborare dintre cadrele didactice legate de disciplinele de
automatica si calculatoare si colectivul de cercetare/proiectare de la IPA Bucuresti si Filiala
Craiova.

Prima promotie de specialisti in Automaticd se consemneaza 1n anul 1971, iar in
Calculatoare se consemneaza in anul 1981.

Tn luna ianuarie 1990, in cadrul Universitatii din Craiova, Facultatea de Electrotehnica
cu specializarile Electrotehnicd, Automatizari si calculatoare, Electromecanica, Masini si
aparate electrice si Centrale termoelectrice, s-a fragmentat in 3 facultati: Facultatea de
Automatica si Calculatoare, Facultatea de Electrotehnica si Facultatea de Electromecanica.

In continuare se vor prezenta pe scurt etapele dezvoltirii Facultitii de Automatica si
Calculatoare din anul 1990.

* Prin Ordinul ministrului nr. 7751/1990 se infiinteaza Facultatea de Automatica si
Calculatoare, profil Electric, cu specializarile Automatizari si Calculatoare.
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* Tn 1990 se di primul examen de admitere la noua forma de organizare a facultatii
avand un numar de locuri: Automatizari - 45 (zi), 15 (seral) si Calculatoare 40 (zi).

* Facultatea a aparut prin transformarea sectiilor vechii Facultati de Electrotehnica in
facultati independente, pe fondul extinderii generale a invatdmantului superior dupa 1989.
Separarea facultatii a permis astfel aparitia unor specializari noi In zona. Astfel, pe langa
cele doua specializari mentionate mai sus, in anul universitar 1991/1992 se infiinteaza sectia
de Electronica aplicata, iar facultatea isi schimba denumirea in Facultatea de Automatica,
Calculatoare si Electronica. Facultatea avea 3 catedre: Catedra de Automatica, Catedra de
Calculatoare si Catedra de Masurari electrice si electronica. Colegiul Senatului si consiliile
profesorale au propus noi specializari in cadrul aceleiasi cifre de scolarizare. S-au creat,
astfel, Sectia de Automatici si Sectia de Calculatoare. Tncepand cu anul universitar
1992/1993 in cadrul facultatii functioneaza sectia de Calculatoare cu predare in limba
engleza.

* Din anul universitar 1990/1991 s-a trecut la aplicarea unor noi planuri de invatamant
modernizate si in concordantd cu planurile de invatamant ale celorlalte facultati de
automatica din tard si compatibile cu cele din tirile europene avansate. In acest sens, in
cadrul Societatii Romane de Automatica si Informatica Tehnica - SRAIT s-au organizat,
Tncepénd cu anul 1991, intalniri bianuale (februarie - septembrie) avand ca punct principal
discutarea §i modernizarea planurilor de invatimant astfel incat in specializarea de
Automatica sa existe un trunchi comun reprezentand 70-80% din discipline, care sa se
regédseasca In planurile de invatdmant de la toate facultatile din tara, iar diferenta de 30-20%
sd reprezinte o caracteristica a fiecarui centru universitar, in functie de preocuparile de
cercetare si cerintele de specialisti din zona.
universitatilor europene s-a realizat in cadrul Programului TEMPUS JEP- 2751 (1991-1994)
»,Dezvoltarea invatamantului superior la Facultatea de Automaticd si Calculatoare -
Universitatea din Craiova in domeniul Automaticii si Informaticii industriale”, avand ca
parteneri: Universitatea Jean Monnet St. Etienne, Franta, Universite Libre de Bruxelles,
Belgia, ECAM Bruxelles, Belgia, Universitatea Middlesex Londra, Marea Britanie,
Universitatea de Studii din Padova, Italia. Tn perioada 1996-1999 s-a derulat al doilea
program TEMPUS al facultatii, MJEP-11467/96.

* Incepand cu anul universitar 1992/1993, specializirile Facultitii de Automatica,
Calculatoare si Electronica sunt Automatica si informatica industriala, Calculatoare si
Electronica aplicati asa cum rezulta din Anexa nr. 2 la Ordinul Ministrului Nr. 5590-1992
din 13.07.1992. Tncepand cu anul universitar 1993/1994 s-a aprobat infiintarea profilului de
Ingineria Sistemelor si Ingineria Calculatoarelor si s-a pus in aplicare planul de
invatimant aprobat de Ministerul Invitimantului.

* Incepand cu anul universitar 1994/1995 specializarile de Automatica si informatica
industriald, Calculatoare (in limba roméana) si Calculatoare (in limba engleza, infiintata in
1993) primesc autorizare de functionare in baza dosarelor de acreditare depuse, iar sectia de
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Electronica aplicata obtine autorizarea de functionare provizorie (Ordinul Ministrului Nr.
6540/1994). Cele trei specializari corespund nomenclatorului specializarilor din
invatamantul superior de lunga durata publicate in M.O. Partea I, nr. 1 din 22 iulie 1993.

* In anul 1997 se depun dosarele de evaluare periodica pentru mentinerea acreditarii
pentru specializarile: Automatica si informatica industriala, Calculatoare si Calculatoare cu
predare in limba engleza. Se obtine acreditarea in conformitate cu Legea 88/1993, fapt
mentionat in H.G. publicatd in Monitorul Oficial Nr. 130 din 17 iunie 1997.

* n acelasi document se mentioneaza obtinerea autorizrii de functionare provizorie
pentru specializarea de Electronica aplicata si specializarea Roboti industriali. Denumirile
specializarilor facultatii sunt incluse si in Lista specializarilor restransa stabilitd de CNEAA
n 26 ianuarie 1998.

* Tn 09.12.1998 are loc vizita comisiei CNEAA in scopul evaludrii periodice a
specializarilor de Automatica si informatica industriala si de Calculatoare in urma careia s-
a eliberat Hotararea de Guvern nr. 324/7.07.1999.

* Tn anul 2000 se depune dosarul de evaluare academica in vederea obtinerii autorizarii
pentru Specializarea de lunga durati: Informaticd aplicatd. In urma evaludrii dosarului,
incepand cu anul universitar 2000/2001 se obtine autorizarea de functionare provizorie in
baza HG nr. 1215/2000, publicata in M.O. 639/7.12.2000.

* Ca urmare a infiintdrii noii specializari, incepand din anul 2001 facultatea are
urmdtoarele specializari: Automaticd, Calculatoare, Calculatoare (in limba englezd),
Informatica aplicata, Mecatronica, Electronica aplicata. Aceasta structurd a facultatii a fost
aprobata prin HG nr. 410/2002 publicata in M.O. 466/ 30 iunie 2003.

* In anul universitar 2005/2006 se infiinteaza in cadrul facultitii specializarea Ingineria
sistemelor multimedia, iar specializarea de Automatica devine Automatica si informatica
aplicata. Aceastd noua structurd a facultatii cu domeniile pentru studii universitare de licenta
si specializari a fost aprobata prin H.G. 916 din 11 august 2005 publicata in M.O. 766 din
23 august 2005.

* Tn anii 2009-2011 au fost depuse dosarele de evaluare periodica pentru reacreditarea
programelor de studii de licentd si de master din cadrul Facultitii de Automatica,
Calculatoare si Electronica, toate programele obtinand reacreditarea, dupa cum urmeaza:

- Licentd: Automaticd si informaticd aplicatd (Raport CNEAA/ARACIS nr. 7511/
31.07.2009), Ingineria sistemelor multimedia (2050/25.03.2011), Calculatoare (2002/
05.03.2010), Calculatoare (in limba engleza) (2002/05.03.2010), Electronica aplicata (9878/
07.12.2010), Mecatronica (8867/07.10.2010), Robotica (5778/26.05.2010).

- Master: Automatica sistemelor complexe (7464/ 31.07.2009), Tehnologii informatice
in ingineria sistemelor (7464/31.07.2009), Inginerie software (7464/31.07.2009),
Information Systems for e-Business (7464/31.07.2009), Ingineria calculatoarelor si
comunicatiilor (7464/ 31.07.2009), Sisteme electronice avansate (8877/06.10.2009),
Sisteme de conducere in robotica (7464/31.07.2009).
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* n anul 2011, Universitatea din Craiova si-a reconfigurat structura, adaptandu-se
noilor prevederi ale Legii Educatiei Nationale nr. 1/2011. Astfel, au loc fuziuni ale
facultatilor si ale catedrelor si se formeazi departamente. In cadrul Facultitii de Automatica,
Calculatoare si Electronica se formeaza doua departamente: Departamentul de Automatica,
Electronica si Mecatronica si Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei.

* In anul 2014 Departamentul de Automatici, Electronica si Mecatronica s-a divizat in
doud departamente: Departamentul de Automaticd si Electronica si Departamentul de
Mecatronica si Robotica.

* In anul 2015 au fost depuse dosarele de evaluare periodicd pentru reacreditarea
ARACIS a programelor de studii de licenta din cadrul facultatii, toate programele obtinand
reacreditarea, dupd cum urmeaza. Licentd: Automatica si informaticd aplicata
(5370/23.07.2015), Calculatoare (5370/23.07.2015), Mecatronicd (5370/23.07.2015),
Robotica (7766/21.12.2015), Calculatoare cu predare in limba engleza (1877/25.04.2016),
Electronica aplicata (3106/30.06.2016). Tot Tn anul 2015 a fost depus dosarul de acreditare
pentru un nou program de master: Sisteme Automate Tncorporate, care a obtinut incadrarea
Tn domeniul Ingineria Sistemelor Th mai 2015 (3878/28.05.2015).

Decanii Facultatii de Automaticad, Calculatoare si Electronica a Universitatii din
Craiova dupa infiintarea facultatii in 1990 au fost:

1990: Prof. dr. ing. Mircea Ivanescu (Rector al Universitatii din Craiova, 1990-2004)
1990-2004: Prof. dr. ing. Vladimir Rasvan
2004-2008: Prof. dr. ing. Dan Popescu (Prorector al Universitatii din Craiova, 2008-2016)

2008-2016: Prof. dr. ing. Eugen Bobasu

—

Sediul Facultitii de Automaticd, Calculatoare si Electronicd

42



4. Misiunea si structura Facultitii Automatica, Calculatoare si
Electronica. Domenii si programe de studii

Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronicd indeplineste misiunea
Universitatii din Craiova, definita in Carta Universitdtii prin elemente fundamentale de
educatie, cercetare, dezvoltare personald si schimb liber de opinii, gandire critica si
promovarea valorilor europene in relatiile academice.

In acest context, misiunea specifica a facultatii constd in generarea si transferul de
cunostinte catre societate prin educatie si cercetare avansatd de profil, precum si in formarea
initiala si continud a specialistilor Tn scopul satisfacerii nevoilor de competenta ale mediului
socio-economic. Sub raport educational, misiunea facultatii consta in formarea de specialisti
cu pregatire superioara in domenii ale cunoasterii $i practicii tehnico-sociale, conform
programelor de studii autorizate si acreditate. Misiunea de cercetare stiintifica, in baza
planurilor operationale anuale si de perspectivd si a unor contracte ferme, constd in
solutionarea unor probleme teoretice si aplicative cu impact in plan educational, tehnic si
social.

Tn anul universitar 2016/2017, facultatea ocupa un loc important invatamantul superior
tehnic din zona de influenta si din tard, avand urmatoarea structura:

DOMENIUL DE STUDII| PROGRAME DE STUDII - PROGRAME DE STUDII - CICLUL
CICLUL LICENTA MASTER
Diploma acordata: Inginer Diploma acordata: Master
Forma de invatamant: ZI| Forma de invatamant: ZI|
Durata studiilor: 4 ani Durata studiilor: 2 ani
Ingineria Sistemelor |- Automatica si informatica - Sisteme automate incorporate
aplicatd - Tehnologii informatice Tn ingineria
- Ingineria sistemelor multimedia | sistemelor
Calculatoare si - Calculatoare — cu predare Th - Information Systems for e-Business
Tehnologia Informatiei limba romana - Ingineria calculatoarelor si
- Calculatoare — cu predare Tn comunicatiilor
limba engleza - Inginerie software
Inginerie Electronicii, |- Electronica aplicata
Telecomunicatii si
Tehnologii Informationale
Mecatronici si Roboticad |- Mecatronica - Sisteme de conducere in robotica
- Robotica

Este una dintre cele mai mari facultati a Universitatii din Craiova, avand peste 1600
studenti la nivel de licenta, masterat si doctorat, cu 7 programe de studii la licenta, 6
programe de master si 3 domenii de studii doctorale. Dispune de o infrastructura proprie
concretizatd in sali de curs si seminar, precum si laboratoare specializate avand o dotare
moderna cu echipamente specifice.
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CICLUL LICENTA
Tn domeniul INGINERIA SISTEMELOR se oferd programele de studii:

- Programul de studii Automatica si informatica aplicata.

Este programul de studii (specializarea) cu care s-au pus bazele acestei institutii de
invatamant superior cu peste 45 de ani in urma si reprezintd elementul de traditie si
continuitate, cea mai simpla si directd identificare a facultatii. Aici se studiaza discipline
care imbina metodele teoretice avansate cu acelea oferite de tehnologiile informatice
moderne. Inginerul automatist este un specialist care poate aborda o gama larga de aplicatii
practice cu largd raspandire si continud dezvoltare.

Acest program de studii orienteazd pregatirea viitorilor ingineri intr-un domeniu
deosebit de modern si de certa perspectiva. Se asigurd o pregitire largd, multidisciplinara,
cu o abordare sistemica unitard, pentru o mare diversitate de procese uzuale de automatizare
cu aplicatii in electronica, electrotehnica, mecanica, electro- si termo-energeticd, chimie,
roboticd, fabricatie flexibild, actionari electrice, industria automotive (inclusiv sisteme
embedded). Se urmareste utilizarea intensiva a calculatoarelor si a sistemelor numerice
specializate Tn conducerea on-line a acestor procese cu structuri complexe, incepand cu
reglarea numerica directd pana la conducerea ierarhizata si distribuita a sistemelor adaptive,
optimale sau cu control distribuit.

Absolventii vor fi pregatiti sa lucreze atat in cercetarea si proiectarea acestor categorii
de sisteme, precum si in montarea, reglarea, punerea in functiune, intretinerea si service-ul
unor instalatii si echipamente complexe si moderne de automatizare. Programa de studiu
prevede Tnsusirea temeinica a cunostintelor din domeniile: analiza si sinteza sistemelor
complexe; modelare si simulare; limbaje de programare; sisteme de operare in timp-real,
inteligenta artificiald; conducerea robotilor; algoritmi de conducere; cunostinte hardware (de
calculatoare §i echipamente numerice); sisteme integrate (embedded); sisteme de control
distribuit; electronica; echipamente complexe de automatizare; automatizarea proceselor
termice, chimice, energetice etc.

Laboratoare didactice - specializarea Automatica si informatica aplicata
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Datorita caracterului modern i pronuntat multidisciplinar al planului de invatamant,
absolventii specializati in Automatica si informatica aplicata se vor putea incadra rapid,
eficient si flexibil in exigentele impuse de tehnica si tehnologia moderna din industrie si din
alte forme de activitate economica si sociala din tara noastra. Programul de studii a cunoscut
o puternica dezvoltare si adaptare a programelor de Tnvatdmant in ultimii 15 ani, sustinuta si
prin proiecte si programe TEMPUS, Socrates, Leonardo, derulate in cadrul comunitatii
europene. Unii studenti merituosi beneficiazd (in cadrul acestor programe) de burse intre 3
si 12 luni la universitati de prestigiu din Europa.

- Programul de studii Ingineria sistemelor multimedia.

Evolutia actuald si viitoare a societdtii omenesti este puternic marcatd de impactul
tehnologiilor audio si video care achizifioneaza, prelucreaza si transmit informatii de tip
multimedia. Nu numai internetul, radiourile, televiziunile si publicatiile sunt domeniile de
aplicatie tintd pentru aceasta specializare, dar si toate celelalte domenii ale activitatii sociale
si economice care au din ce in ce mai mult nevoie de aplicatii multimedia.

Planul de invatamant al programului de studii Ingineria sistemelor multimedia are o
structura modulard: primii doi ani asigurd pregitirea fundamentald generald, comuna cu
programele de studii Automatica si informatica aplicatd, Calculatoare, Mecatronica,
Robotica si Electronica aplicatd; anul al treilea introduce un numar de cursuri care
diferentiaza aceasta specializare de celelalte, iar in ultimul an se aprofundeaza pregatirea de
specialitate prin cursuri cum ar fi: Grafica 2D, Graficd 3D si animatie, Periferice
multimedia, Tehnologii web, Echipamente de studio, Productie audio-video, Realitate
virtuala si efecte speciale etc.

Absolventii programului de studii Ingineria sistemelor multimedia dobandesc
competente legate de: utilizarea limbajelor, mediilor si tehnicilor de programare; analiza si
integrarea echipamentelor multimedia; cunoasterea si aplicarea principiilor de estetica,
semioticd §i comunicare; utilizarea tehnologiilor moderne in prelucrarea sunetelor si
imaginilor; cunoasterea si aplicarea prevederilor legale in domeniul multimedia; utilizarea
si intretinerea echipamentelor de studio (radio, televiziune, editurd, teatru); dezvoltarea
aplicatiilor multimedia destinate mediului Internet (E-business, E-commerce, E-learning);
integrarea aplicatiilor multimedia in domeniul de marketing si advertising; managementul
economic al firmelor din domeniul productiei multimedia.

3 W

Laboratoare didactice - specializarea Ingineria sistemelor multimedia
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n domeniul CALCULATOARE si TEHNOLOGIA INFORMATIEI se ofera:

- Programul de studii Calculatoare.

Studiul se poate face fie in limba romana fie in limba engleza. Este o specializare de
mare atractivitate in randul candidatilor. Disciplinele din planurile de invatamant ale acestui
program de studii pregatesc studentii nu numai pentru utilizarea calculatorului ca un obiect
in sine, ci mai ales pentru integrarea acestui instrument modern in aplicatii practice.

Programul de studii Calculatoare asigura pregatirea in domeniul utilizarii si constructiei
calculatoarelor prin urmatoarele forme de invatamant: Calculatoare (ingineri, cu predare in
limba romand) si Calculatoare (ingineri, cu predare in limba englezd). Directiile de
specializare la invatdmantul universitar ingineri sunt: dezvoltare de software aplicativ,
constructia calculatoarelor si tehnologii informatice pentru comunicatii de date.

Principalele discipline de studiu sunt: limbaje si tehnici de programare (C, C++, Visual
Basic, Visual C, Visual C++, Java, Delphi), sisteme de operare (UNIX si Microsoft
Windows), baze de date (Access, Oracle), arhitectura sistemelor de calcul, comunicatii de
date si retele de calculatoare, inteligenta artificiala si sisteme expert, proiectare multimedia,
proiectare si utilizare de sisteme Intranet/Internet. Insusirea cunostintelor este asigurata prin
dotarea laboratoarelor didactice si de cercetare cu statii SUN, Digital UNIX, retele de
calculatoare personale cu zeci de posturi de lucru, echipamente multimedia. Accesul
studentilor la dotari este liber si asistat de cadre de specialitate.

Datoritd colabordrilor externe (Germania, Olanda, Irlanda, Suedia, Grecia, Franta)
studentii beneficiazd permanent de burse de studii in cadrul programelor Tempus, Socrates,
Leonardo, de posibilitatea de a lucra in laboratoare virtuale din strdinatate si de documentatie
de ultima ora. Prin numarul mare de absolventi care lucreaza la ora actuala la firme cu profil
de calculatoare in Canada, SUA, Olanda, Norvegia, Belgia, Irlanda, se atesta caracterul
multinational al specializarii de calculatoare. Cel mai important lucru este faptul ca, pana in
prezent, toti absolventii programului de studii Calculatoare se realizeaza in domeniul pentru
care s-au pregatit, principala lor preocupare fiind nu gasirea unui loc de munca oarecare, ci
a unui loc de munca cat mai bine platit.
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Tn domeniul INGINERIE ELECTRONICA, TELECOMUNICATII ST TEHNOLOGII
INFORMATIONALE se ofera:

- Programul de studii Electronica aplicata.

Prin caracterul aplicativ deosebit, acest program de studii se situeaza in topul
preferintelor tinerilor nu numai la nivel national, dar si pe plan international. Inginerii
electronisti sunt utilizatorii unor tehnologii avansate si ai unor echipamente de mare
complexitate fara de care realizarea unui produs modern nu este posibila. Programul de studii
Electronica aplicatd are ca obiectiv central pregdtirea specialistilor care vor proiecta,
exploata si perfectiona aplicatiile electronicii in domenii dintre cele mai variate, de la
aplicatiile industriale sau cele medicale pana la calculatoare si comunicatii. Pentru absolventi
exista o larga oferta de locuri de munca in diferite domenii de actualitate: transmisii de date,
comunicatii prin fibre optice sau sateliti, telefonie fixa si mobila, centrale telefonice,
televiziune, servicii internet, aplicatii multimedia, electronicd industriald, electronica
aplicatd in medicind si biologie, productia de circuite integrate VLSI si arii logice
programabile etc.

Studentii sunt pregatiti pentru domenii avansate, cum ar fi: electronicd industriala,
achizitii si procesari de date, proiectarea asistata de calculator, electronica de putere, testarea
echipamentelor, proiectarea cu microcontrolere, surse de alimentare in comutatie, opto-
electronicd, teoria transmiterii informatiei, microprocesoare, tehnici de comunicatie, retele
digitale in telecomunicatii (telefonie, comutatie digitald, sisteme de transmisie SDH,
transmisii de date, retele integrate de banda largd, prelucrari de semnal vocal, sisteme
multimedia), televiziune digitala, prelucrari de imagini, antene si propagare,
radiocomunicatii fixe i mobile.

Laboratoare didactice - specializarea Electronicd aplicatdi
Domeniul MECATRONICA S$I ROBOTICA este un domeniu relativ nou si modern,
cu un puternic caracter multidisciplinar si aplicativ. Se ofera:

- Programele de studii Mecatronici si respectiv Robotica.
Chiar numele specializirii Mecatronicid ne aratd cd aici se studiazd integrarea
cunostintelor din domeniile Mecanica, Electronica, Calculatoare si Automatica. Toate
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produsele moderne folosesc componente mecanice si electronice, iar producerea si
functionarea lor nu poate fi conceputa fara utilizarea calculatoarelor si a automaticii.

Crearea acestor doud specializari, cu un caracter interdisciplinar evident, reprezinta
raspunsul facultatii la ultimele tendinte din Invatdmantul superior tehnic mondial precum si
la cerintele angajatorilor in privinta polivalentei fortei de munca cu pregétire superioara.
Cele doua programe de studii au fost concepute cu scopul declarat de a forma specialisti cu
competente in patru domenii fundamentale: Automatica, Calculatoare, Electronica si
Mecanica. Aceasta este solutia care permite abordarea proiectarii, constructiei si exploatarii
tuturor sistemelor §i proceselor inteligente actuale: robotica industriald si neindustriala,
automate bancare §i comerciale, componentele inteligente ale mijloacelor de transport
terestre, navale si aeriene, aparatura electrocasnica, medicala si de birotica, sisteme flexibile
de fabricatie, echipamente de divertisment, echipamente educationale, structuri mecatronice
neconventionale etc. In deplina concordanti cu cerintele actuale, ambele programe de studii
asigurd si pregatirea economicd generala in domeniile managementului, marketingului,
gestiondrii resurselor proiectelor si unitatilor de productie.

Planurile de Invatamant asigura instruirea teoretica si practica in: stiinta calculatoarelor,
tehnologia informatiei, proiectarea cu microcontrolere, electronica numerica si analogica,
sisteme senzoriale, sisteme de actionare, ingineria reglarii automate, automate programabile,
inteligenta artificiala, robotica, fabricatie flexibila, prelucrarea si recunoasterea imaginilor,
comenzi numerice, software specializat, actiondri neconventionale, roboti mobili, structuri
mecatronice complexe etc. Aceste cunostinte permit absolventilor transformarea imediata a
propriilor idei si conceptii 1n realitate, dar si o concordanta reald cu cerintele internationale
actuale 1n privin{a locurilor de munca.

Cele doua programe de studii, Mecatronica si Robotica, beneficiaza de coordonarea
didactica si stiintificd a unui reputat colectiv de cadre didactice precum si de laboratoare cu
o dotare de exceptie. Pentru instruirea studentilor se folosesc echipamente hard / soft
didactice si industriale de ultima generatie. Pe parcursul anilor de studiu, studentii sunt
integrati n activitatea de cercetare. Prin diferite proiecte internationale, studentii cu rezultate
deosebite beneficiaza de burse de pregétire in universitati europene prestigioase cu durata
de 3-12 luni.

Laboratoare didactice - domeniul Mecatronica si Robotica
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CICLUL MASTER

Domeniul INGINERIA SISTEMELOR

- Programul de studii: Sisteme automate incorporate.

Programul de studii universitare de masterat Sisteme automate Incorporate asigura
pregatirea de specialisti in domeniul Ingineriei sistemelor, capabili sa utilizeze cunostinte
stiingifice si tehnice valoroase, sa contribuie la progresul tehnologic, economic si social-
cultural al societatii romanesti si sa se integreze in societatea cunoasterii. Concret, programul
are ca misiune pregatirea si formarea absolventilor studiilor de licenta care provin din
specializarile: Automatica si informatica aplicata, Electronica aplicata, Calculatoare, precum
si a absolventilor studiilor de licentd din domenii conexe, prin completarea i aprofundarea
instruirii academice realizate in Ciclul | de studii universitare. Programul este puternic
orientat spre conjunctura actuala a pietei regionale dar si nationale si europene, asigurand
cursantilor dobandirea unor abilitati teoretice si practice Tn domeniul sistemelor automate
incorporate, care sa le permita o integrare rapida ca specialisti pe piata muncii, pe baza de
egalitate, intr-un mediu concurential dinamic.

- Programul de studii: Tehnologii informatice Tn ingineria sistemelor.

Programul de master are drept scop formarea de specialisti cu inaltd calificare in
domeniul tehnologiilor informatice si ingineriei sistemelor, cu aplicabilitate in sisteme
embedded si automotive. Incepand cu anul universitar 2013-2014, programul de master
Tehnologii informatice in ingineria sistemelor este sprijinit logistic si financiar de companiile
HELLA Romania si CS Romania SA.

Domeniul CALCULATOARE si TEHNOLOGIA INFORMATIEI

- Programul de studii: Information systems for e-bussiness.

Programul are misiunea de a forma ingineri cu competente deosebite, interdisciplinare,
prin dezvoltarea capacitatilor de cercetare stiintificd in domeniul calculatoarelor cu
aplicabilitate Tn e-Business. Programul se inscrie pe linia dezvoltarii aplicative a stiintei
calculatoarelor cu accentuare pe sistemele informatice si tehnologia informatiei.

- Programul de studii: Ingineria calculatoarelor si comunicatiilor.

Scopul acestui masterat consta in integrarea la un nivel superior a cunostintelor din
domenii aparent diferite (arhitecturi de calculatoare, baze de date, testare, modelarea sistemelor,
conducerea proceselor industriale, retele de calculatoare, retele grid etc.) conducand la formarea
unor specialisti cu pregatire multilaterald care sa le permita o abordare sistemica a problemelor
din realitatea economica si sociala.

- Programul de studii: Inginerie software.

Programul ofera absolventilor cunostinte avansate in domeniul ingineriei software,
precum si o pregatire complementard si competente de cercetare stiintificd. Obiectivele
programului sunt directionate spre formarea de specialisti pentru conceptia, dezvoltarea,
exploatarea si intretinerea sistemelor informatice, inclusiv expertiza si consultanta tehnica.
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Domeniul MECATRONICA si ROBOTICA

- Programul de studii: Sisteme de conducere in robotica.

Programul de master pregateste specialisti cu calificare avansatda in domeniul roboticii
si mecatronicii prin cunostinte legate de arhitecturi si sisteme moderne de conducere,
microcontrolere, sisteme inglobate, electronica de putere, productica, aplicatii SCADA,
exoschelete, inginerie asistata de calculator, micro si nanotehnologii etc.

Structura actuala a facultatii

Facultatea de Automatici, Calculatoare si Electronica (http://www.ace.ucv.ro/)
pregateste ingineri in domenii de varf ale stiintei si tehnologiei, asigurdnd o pregétire

fundamentala si aplicativa temeinica in domeniile si programele de studii acreditate.

Planurile actuale de inviatamant reprezinta rezultatul a peste 50 de ani de experienta
si evolutie, modificarile succesive urmarind indeaproape progresele rapide inregistrate n
Automatica, Calculatoare si Electronicd. Diploma acordata de catre Facultatea de
Automatica, Calculatoare si Electronica este echivalenta cu diplomele celor mai prestigioase
universitati din lume.

in prezent, Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica are mai mult de 1600
studenti (1265 studenti la cursurile sectiilor de ingineri, 346 studenti la specializirile de
studii de master, mai mult de 20 doctoranzi) repartizati astfel:

e Automatica si informatica: 336 (258 baieti si 78 fete)

e Ingineria sistemelor multimedia: 160 (107/53)

e Calculatoare: 235 (167/68)

e Calculatoare cu predare in limba engleza: 224 (171/53)

e Electronica aplicata: 149 (137/12)

e  Mecatronica: 58 (54/4)

e Robotica: 58 (53/3)

e Automatica sistemelor complexe (master): 32 (25/7)

o Sisteme automate Thcorporate (master): 33 (28/5)

e Tehnologii informatice Tn ingineria sistemelor (master): 72 (61/11)
e Inginerie software (master): 58 (37/21)

o Information Systems for e-Business (master): 51 (37/14)

e Ingineria calculatoarelor si comunicatiilor (master): 50 (34/16)
e Sisteme de conducere in robotica (master): 50 (46/4).

Facultatea cuprinde 3 departamente:

o Departamentul de Automatica si Electronica, http://www.automation.ucv.ro/
o Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei, http://dcti.ucv.ro/,
e Departamentul de Mecatronica si Robotica, http://www.robotics.ucv.ro/.

si 4 centre de cercetare stiintifica:
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e Dezvoltarea de aplicatii multimedia,

e Tehnologii software avansate pentru sisteme distribuite si retele de calculatoare,
e Automatica neliniara, stabilitate si oscilatii,

e Roboti industriali si linii flexibile de fabricatie.

Doctorat, domenii: Ingineria Sistemelor, Calculatoare si Tehnologia Informatiilor,
Mecatronica si Robotica, 13 conducatori de doctorat.
Corpul profesoral: 16 profesori, 13 conferentiari, 22 sefi de lucrari, 10 asistenti.

Spatiile de invatamant aflate in administrarea Facultatii de Automatica, Calculatoare
si Electronicad cuprind: o Auld, 6 sili de curs, cu o suprafata totald de 681 m?, 3 sili de
seminar, pe suprafatd de 178 m?. Laboratoarele folosite de citre studenti sunt in numir de
30, cu o suprafata totald de circa 1502 m?. Baza materiali modernd a acestor laboratoare
este, In totalitate, la dispozitia studentilor. Facultatea de Automatica, Calculatoare si
Electronica are relatii de colaborare academica cu numeroase institutii de invatamant si
cercetare prestigioase, din tard si din strdinatate. Aceste relatii de colaborare au permis
perfectionarea cadrelor didactice, actualizarea planurilor de invatdimant si modernizarea
laboratoarelor. In fiecare an, mai mult de 30 de studenti beneficiaza de burse de studii la
universitati din Germania, Franta, Grecia, Portugalia, Italia, SUA, Olanda, Belgia.

Conducerea facultatii:
Decan: Prof. dr. ing. Dan Selisteanu
Prodecani: Prof. dr. ing. Mihai Mocanu, Conf. dr. ing. Dorin
Sendrescu, Sef lucrri dr. ing. Marius Marian
Directori de Departament:  Prof. dr. ing. Emil Petre - Departamentul de Automatica si
Electronica
Prof. dr. ing. Marius Brezovan - Departamentul de
Calculatoare si Tehnologia Informatiei
Prof. dr. ing. Dorian Cojocaru - Departamentul de
Mecatronica si Robotica
Directorul Scolii Doctorale ,,Constantin Belea”: Prof. dr. ing. Costin Badica
Consiliul Facultatii:
Presedinte Consiliu: Prof. dr. ing. Dan Selisteanu
Reprezentanti cadre didactice: ~ Prof. dr. ing. Costin Badica
Prof. dr. ing. Nicu Bizdoaca
Prof. dr. ing. Marius Brezovan
Prof. dr. ing. Dorian Cojocaru
Prof. dr. ing. Cosmin lonete
Prof. dr. ing. Mihai-Lucian Mocanu
Prof. dr. ing. Dan Popescu
Conf. dr. ing. Dan Mancasg
Conf. dr. ing. Dorin Sendrescu
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Reprezentanti studenti: Marian-Marcel Abagiu
Florina-Luminita Besnea
Denisa-Marilena Boldeanu
Stefan-Irinel Cizmaru
Invitati permanenti: Prof. dr. ing. Emil Petre
Sef lucrari dr. ing. Marius Marian
Ing. Nicolae Neagu - director Hella Craiova
Ing. Mircea Negrila - director Netrom Software

Planurile de invatdimant in varianta lor aprobatd de catre Senatul Universitatii din
Craiova Tn 2016, pentru programele de studii ale facultatii, se afla postate la adresa:
http://www.ace.ucv.ro/invatamant/didactica/planuri.php

Planurile de Tnvatamant pentru toate specializarile au fost elaborate in concordanta cu
planurile similare de la cele mai prestigioase universitati europene, dar si in corelatie cu
facultatile similare de la marile universitati romanesti din Bucuresti, Timisoara, Cluj si lasi.
Cadrele didactice de la Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica din Craiova
publica anual peste 100 de articole stiintifice la conferinte nationale si internationale, in tara
si strainatate. Rezultatele cercetarii sunt publicate periodic si in revista Analele Universitatii
din Craiova, seria facultatii noastre.

In facultate activeazi nuclee active ale Societitii Romane de Automatica si Informatica
Tehnicd si ale Societatii Romane de Robotica. In fiecare an se organizeazi ICSTCC —
International Conference on System Theory, Control and Computing, o conferintd
internationala ajunsa la cea de a 20-a editie in 2016 si care este organizata Tmpreund cu
facultatile de profil din cadrul Universitatii Tehnice ,,Gheorghe Asachi” din lasi si
Universitatii ,,Dunarea de Jos” din Galati. Aceasta manifestare de prestigiu este sponsorizata
tehnic de IEEE Control Systems Society, iar volumul conferintei este indexat IEEE Xplore
si ISI Proceedings. Manifestarea deriva din simpozionul national SINTES Craiova (alaturi
de SACCS Iasi si SIMSIS Galati), care a inceput prin a fi o manifestare in domeniul teoriei
sistemelor — baza teoretica a automaticii — dar care ulterior si-a extins tematica la toate
domeniile abordate in facultate si prezentate anterior.

La competitiile de proiecte de cercetare, cadrele didactice ale facultatii au fost incluse
in colective de cercetare care au castigat dreptul la finantare in peste 5 granturi nationale si
internationale in fiecare an. In acest mod, pe de o parte se certifica nivelul stiintific de
pregitire al colectivului, iar pe de altd parte se creeaza premisele imbunatatirii bazei
materiale a laboratoarelor utilizate de studenti. Spre exemplu, contractele de cercetare
nationale si internationale din anii 2006-2010 au atras Tn facultate fonduri mai mari de 1
milion de euro. La competitia nationald de platforme de laboratoare interdisciplinare
facultatea a castigat finantarea pentru un proiect de 1,15 milioane euro pentru perioada 2006-
2008, din care 0,85 milioane euro au fost investiti numai in dotari de laboratoare.
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Rezultatele cercetirii in perioada 2012-2015

Nr. | Denumire Rezultate obtinute
crt. 2012 2013 2014 2015
1 Proiecte de cercetare derulate Tn 6 4 11 11
competitii nationale (IDEI, 610.831 lei | 415.222 lei | 463.046 lei | 584.127 lei
PARTENERIATE, TE, PD etc.)
2 Proiecte de cercetare derulate in 3 4 1 3
competitii internationale 20.176 lei | 41.637 lei | 4.304 lei 98.595 lei
3 Avrticole publicate n reviste cotate 11 11 6 7
ISI Factor de Fl cumulat | FI cumulat | FI cumulat
impact (FI) | 14,806 9,863 7,013
cumulat
9,735
4 Avrticole publicate Tn reviste indexate | 8 7 11 20
BDI
5 Avrticole publicate Tn reviste 12 7 0 5
romanesti recunoscute CNCS,
categoria B, B+
6 Avrticole publicate Tn volumele unor 55 51 40 46
conferinte nationale sau
internationale
7 Cirti/capitole publicate in edituri 5 6 6 3
nationale
8 Cirti/capitole publicate in edituri 6 2 5 5
internationale de prestigiu
9 Brevete, cereri de Tnregistrare brevete, | 1 1 0 2
alte produse omologate sau cu drept de
proprietate intelectuald
10 Premii/distinctii obtinute de cadrele 1 1 5 4
didactice la nivel national sau
international pentru activitatea de
cercetare
11 Premii/distinctii obtinute de studenti | O 4 4 8
la nivel national/international la
manifestari stiintifice studentesti
12 Conferinte organizate 6 10 5 6

Din punct de vedere al bazei materiale, facultatea ocupa o pozitie privilegiata,

remarcabila prin suprafata si dotarea spatiilor de invatamant. Dacad seminarele si cursurile se

desfasoara in sili pe care le folosesc si celelalte facultati de profil electric, activitatile

didactice practice, laboratoare si proiecte — activitati unde baza materiala are un rol esential

- se desfdasoara in mai mult de 20 laboratoare proprii facultatii situate in doud cladiri

alaturate. Modernizarea echipamentelor din aceste laboratoare a fost si este In continuare o

preocupare permanenta a cadrelor didactice, care folosesc in acest sens fondurile facultatii,

fondurile atrase prin activitati de cercetare si relatiile de colaborare internationala.
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Pagina de web http://www.ace.ucv.ro/ constituie o sursa de documentare utila pentru
informatii actualizate despre Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronica.

Organizatia Studentilor din Facultatea de Automaticd, Calculatoare §i Electronicd
OSACE ( http://osace.ucv.ro/ ) se implica activ in viata academica
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5. Realizari semnificative In activitatea
Catedrei/Departamentului de Automatica si Electronica

Conform Hotardrii Consiliului de Ministri nr. 894 din 27 august 1965, publicatd in
Buletinul Oficial din 10 septembrie 1965, Universitatea din Craiova a reunit initial, intr-0
singurd structura administrativa, institutele de invatdmant superior existente in oras, In
articolul I al acestei hotarari fiind mentionate cele 7 facultati ale Universitatii.

Tn anul 1966, anul in care la Politehnica din Bucuresti incepe sa functioneze Facultatea
de Automatica, la Craiova, se Iinfiinteaza, in cadrul Facultatii de Electrotehnica a
Universitatii din Craiova, sectia de Automaticad. Deci, se poate afirma ci actul de infiintare
a Automaticii craiovene coincide cu actul de extindere a Universititii.

Sectia de Automatica s-a aflat sub indrumarea academica a Catedrei de Automatica, la
randul ei structurata pe colective (Automatica, Calculatoare, Electronica si Masurari) care
acopereau si disciplinele corespunzatoare de la alte specializari.

5.1 Evolutia invatamantului in domeniul automaticii

Tn anul 1966-1967, Facultatea de Electrotehnica, cu durata de cinci ani, si-a nceput
activitatea cu 100 de studenti in anul I, dintre care 50 pentru sectia de Automatica si 50 la
sectia de Masini si aparate electrice. Incepand cu 1976/1977, odati cu punerea in aplicare a
noului plan de invatdmant, in cadrul sectiei de Automaticd s-au infiintat doua optiuni:
optiunea de automatica si optiunea de calculatoare, iar sectia s-a transformat in sectia de
Automatizari si Calculatoare. Separarea studentilor pe optiuni se facea in anul III de studii.
Prima promotie de specialisti iIn Automatica este consemnata in anul 1971.

in contextul din 1990, avand circa 650 studenti la cursuri de zi si serale, Sectia de
Automatica si Calculatoare devine Facultatea de Automatica si Calculatoare, colectivele
vechii Catedre de Automatica punand bazele celor 3 catedre ale noii facultati: Catedra de
Automatica, Catedra de Calculatoare si Catedra de Masurari electrice si electronica.
Confirmarea legali este reprezentati printre altele de Ordinul Ministrului Invatamantului nr.
7751/1990 si Hotararea de Guvern care acorda Facultatii de Automatica si Calculatoare cifra
de scolarizare din 1990.

Principalele etape ale dezvoltarii invatdmantului de Automatica la Universitatea din
Craiova, din anul 1990 si pana in prezent sunt:

-In 1990 se di primul examen de admitere, cu urmitoarele cifre de scolarizare:

Automatizari - 45 (zi), 15 (seral).

- Din anul universitar 1990/1991 s-a trecut la aplicarea unor noi planuri de invatamant
modernizate si in concordanta cu planurile de invatamant ale celorlalte facultiti de
automatica din tara si compatibile cu cele din tarile europene avansate. In acest sens,
in cadrul Societatii Romane de Automatica si Informatica Tehnica - SRAIT s-au
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organizat, ncepand cu anul 1991, ntalniri bianuale (februarie-septembrie) avand ca
punct principal discutarea i modernizarea planurilor de invatamant astfel incat in
specializarea de Automatica sa existe un trunchi comun reprezentand 70-80% din
discipline, care sa se regdseasca in planurile de Tnvatamant de la toate facultatile din
tard, iar diferenta de 30-20% sa reprezinte o caracteristica a fiecarui centru, in functie
de preocupatrile de cercetare si cerintele de specialisti din zona.

universitatilor europene s-a realizat in cadrul Programului TEMPUS JEP- 2751
(1991-1994) ,,.Dezvoltarea invatamantului superior la Facultatea de Automatica -
Universitatea din Craiova in domeniul Automaticii si Informaticii industriale”, avand
ca parteneri: Universitatea Jean Monnet St. Etienne, Franta, Universite Libre de
Bruxelles, Belgia, ECAM Bruxelles, Belgia, Universitatea Middlesex Londra, Marea
Britanie, Universitatea de Studii din Padova Italia. Tn perioada 1996 - 1999 s-a derulat
al doilea program TEMPUS al facultatii MJEP-11467/96.

Tncepand cu anul 1993/1994 s-a aprobat infiintarea profilului de Ingineria Sistemelor
si s-a pus in aplicare planul de invatamant aprobat de Ministerul invatimantului.
Tncepand cu anul universitar 1994-1995 specializarea de Automatici si informatica
industriala primeste autorizare de functionare.

Tn anul 1997 se depune dosarul de evaluare periodica pentru mentinerea acreditarii
pentru specializarea Automatica si informatica industriala. Se obtine acreditarea
conform Legii 88/1993, fapt mentionat in H.G. publicata in M.O. 130/17.061997.

Tn data de 09.12.1998 are loc vizita comisiei CNEAA 1in scopul evaludrii periodice a
specializarilor de Automatica si Informatica industriald in urma careia s-a eliberat
Hotararea de Guvern nr. 324/7.07.1999.

in anul 2000 se depune dosarul de evaluare academici in vederea obtinerii autorizarii
pentru specializarea Informatica aplicatd. In urma evaluarii dosarului, incepand cu
anul 2000/2001 se obtine autorizarea de functionare provizorie in baza HG
1215/2000, publicatd in M.O. 639/7.12.2000. Ca urmare a infiintérii noii specializari,
incepand cu 2001 Catedra de Automatica are in coordonare urmatoarele specializari:
Automatica (A) si Informatica aplicata (AP). Aceasta structurd a fost aprobata prin
HG nr. 410/2002 publicata in M.O. 466/ 30.06.2003.

Tn anii 2009-2011 au fost depuse dosarele de evaluare periodica pentru reacreditarea
programelor de licenta si de master, toate programele obtinand reacreditarea.

In anul 2015 si respectiv 2016 au fost depuse dosarele de evaluare periodica pentru
reacreditarea ARACIS a programelor de studii de licentd Automatica si Informatica
Aplicata si respectiv Electronica Aplicatd, ambele programe obtinand reacreditarea.
Tn anul 2015 a fost depus dosarul de acreditare pentru un nou program de master:
Sisteme Automate Incorporate, care a obtinut incadrarea in domeniul Ingineria
Sistemelor in mai 2015.
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5.2 Evolutia corpului didactic

Invatimantul superior tehnic de Automatici s-a aflat de la Tnceput sub indrumarea
academica a Catedrei de Automaticd, la randul ei structurata pe colective (Automatica,
Calculatoare, Electronica si Masurari) care acopereau si disciplinele corespunzatoare de la
alte specializari. Rolul primordial in dezvoltarea sectiei de Automatizari si Calculatoare a
revenit regretatului profesor doctor docent inginer Constantin Belea, fondatorul scolii de
Automatica din Craiova. Catedra de Automatica a fost condusa cu rezultate deosebite, in
perioada 1986-2003 de catre conf. dr. ing. Ioan Cautil (1990-1996) si prof. dr. ing.
Constantin Marin (1996-2003). Tn anul 2003, prin divizarea Catedrei de Automatica, s-au
format catedrele de Automatica si Mecatronica. Cele doua catedre, Automatica si respectiv
Mecatronici, au alcatuit pana in anul 2008 Departamentul de Automatica si Mecatronica. in
acest interval de timp, conducerea departamentului a fost asigurata de prof. dr. ing.
Constantin Marin (2003-2004) si prof. dr. ing. Matei Vinatoru (2004-2008), iar la
conducerea Catedrei de Automatica s-au aflat prof. dr. ing. Dan Popescu (2003-2004) si prof.
dr. ing. Emil Petre (2004-2011).
Catedra de Masurari electrice si Electronica a coordonat programul de studii Electronica
aplicata si la conducerea sa s-au aflat conf. dr. ing. Mircea Tatulescu, prof. dr. ing. Elena
Niculescu, conf. dr. ing. Danila Cerbulescu si conf. dr. ing. Vintila Filipescu.
Tn anul 2011, Universitatea din Craiova si-a reconfigurat structura, adaptandu-se noilor
prevederi ale Legii Educatiei Nationale nr. 1/2011. in cadrul facultitii se formeazi doua
departamente: Departamentul de Automatica, Electronica si Mecatronica si Departamentul
de Calculatoare si Tehnologia Informatiei (Deciziile 6180A/ 29.07.2011 si 6181A/
29.07.2011 ale Rectorului Universitatii din Craiova). Aceasta noua structurd a intrat in
vigoare incepand cu 01.10.2011. Conducerea departamentului a fost asigurata de prof. dr.
ing. Emil Petre (2011-2014). Din toamna anului 2014, pe baza unei decizii a Consiliului
facultatii, Departamentul de Automatica, Electronica si Mecatronica s-a divizat n
Departamentul de Automaticd si Electronicd (director prof. dr. ing. Emil Petre) si
Departamentul de Mecatronica si Robotica (director prof. dr. ing. Dorian Cojocaru).
In tot acest timp, colectivul Departamentului de Automatica si Electronica a crescut
prin atragerea de cadre tinere si valoroase. In prezent, la 50 de ani de la infiintarea sectiei de
Automatica, in cadrul departamentului isi desfdgoara activitatea 24 de cadre didactice
titulare:
= Sapte profesori universitari (prof. dr. ing. Eugen Bobasu, prof. dr. ing. Emil Petre,
prof. dr. ing. Dan Popescu, prof. dr. ing. Eugen lancu, prof. dr. ing. Dorina-Mioara
Purcaru, prof. dr. ing. Cosmin lonete, prof. dr. ing. Dan Selisteanu);

= Cinci conferentiari universitari (conf. dr. ing. Sorin Nicola, conf. dr. ing. Elena
Doicaru, conf. dr. ing. Daniela Danciu, conf. dr. ing. Gheorghe Dorin Sendrescu, conf.
dr. ing. Monica-Gabriela Roman);
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® Noua sefi de lucrari (sef lucr. dr. ing. Traian-Titi Serban, sef lucr. dr. ing. Catilin
Cerbulescu, sef lucr. dr. ing. Catalin Constantinescu, sef lucr. dr. ing. Razvan
Prejbeanu, sef lucr. dr. ing. Camelia Maican, sef lucr. dr. ing. lon-Marian Popescu,
sef lucr. dr. ing. Florin Stinga, sef lucr. dr. ing. Sorin Dumitru, sef lucr. dr. ing.
Virginia-Maria Radulescu).

= Trei asistenti universitari (asist. dr. ing. Sanda-Diana Firinca, asist. dr. ing. Constantin
Sulea-lorgulescu, asist. drd. ing. Popa Bogdan).

De asemenea, ne bucuram sa-i avem alaturi de noi, exemplu de profesionalism, daruire
si conduitd academica, pe prof. univ. dr. ing. Constantin Marin, prof. univ. dr. ing. Vladimir
Rasvan si prof. univ. dr. ing. Matei Vindtoru — conducéatori de doctorat si membri ai Scolii
doctorale. Respectul si aprecierea noastra se indreaptd catre colegii pensionari care au
contribuit prin munca asidud la formarea de generatii de specialisti in Automatica: prof. univ.
dr. ing. Mircea Ivanescu, prof. univ. dr. ing. Elena Niculescu, prof. dr. ing. Dan Nicolae,
conf. dr. ing. Vintild Filipescu, conf. dr. ing. Mircea Mihaiu, conf. dr. ing. Danild
Cerbulescu, conf. dr. ing. Mircea Tatulescu. Un gand pios si plin de recunostintd pentru
cadrele didactice care astdzi nu mai sunt printre noi dar care si-au pus viata la temelia celor
50 de ani de Automatica: prof. univ. dr. docent Constantin Belea, prof. univ. dr. ing. Corneliu
Ambrozie, conf. dr. ing. Nicolae Papuc.

5.3 Carti de specialitate (selectie)

Membrii colectivului Departamentului de Automatica si Electronica au publicat carti si
capitole de carti in numeroase edituri de prestigiu din straindtate sau din tara, Tn continuare
fiind prezentata o selectie cu titlurile reprezentative.

Carti

e Rasvan V., Stefan R. Systemes Nonlineaires. Theorie et Applications, 390 pages,
Editions Hermes-Lavoisier, Paris-London, ISBN 978-2-7462-1548-1, 2007.

e Halanay A., Rasvan V. Discrete Time Systems. Stability and Stable Oscillations, 285
pages, Gordon & Breach, New York-London, ISBN 90-5699-671-1, 2000.

e Halanay A., Rasvan V. Applications of Liapunov Methods in Stability, 237 pages,
(Mathematics and Its Applications Series No. 245), Kluwer Academic Publishers,
Dordrecht-Boston-London, ISBN  0-7923-2120-0, 1993.

e Sendrescu D. Metode si algoritmi pentru identificarea parametrica a sistemelor, 222

pag., Editura Universitaria, Craiova, ISBN 978-606-14-0662-3, 2013.

e Roman M. Modelarea prin bond graph a proceselor biotehnologice, 206 pag., Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 978-606-14-0622-7, 2013.

o Purcaru D. Instrumentatie, senzori si sisteme de mdsurare. Lucrdri practice, 266 pag.,
Editura Universitaria, Craiova, ISBN 978-606-14-0515-2, 2012.
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Selisteanu D., Ionete C., Petre E. Instrumentatie virtuala — Aplicatii de prelucrare
numericd a semnalelor, 202 pag., Editura MATRIX ROM, Bucuresti, ISBN 978-
973-755-594-6, 2010.

Bobasu E., Roman M., Sendrescu D. Identificarea sistemelor. Tndrumar de laborator,
170 pag., Ed. Universitaria, Craiova, ISBN 978-606-510-977-3, 2010.

lancu ., Mota M., lancu E. Monitorizarea si diagnosticarea asistate de calculator la
bolnavii cu diabet zaharat. Contriburii la dezvoltarea sistemelor automate pentru
controlul glicemiei, 200 p., Ed. SITECH, Craiova, ISBN 978-606-11-0743-8, 2010.

Danciu D. Neural networks. Stability, synchronization, time-delays, Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 973-742-234-1, 2010.

Sendrescu D. Metode integrale pentru identificarea sistemelor continue, 177 pag.,
Editura Universitaria, Craiova, ISBN 978-606-510-669-4, 2009.

Purcaru D., Niculescu E., Dispozitive electronice si circuite analogice, 281 pag.,
Editura Reprograph, Craiova, ISBN 978-973-671-241-8, 2009.

Petre E. Sisteme automate neliniare - Aplicayii in biotehnologie (editia a doua, prima
editie 2002), 290 pag., Ed. Universitaria, Craiova, ISBN 973-8043-140-0, 2008.

Marin C., Popescu, D. Teoria sistemelor si reglare automatd, 357 pag., Editura
SITECH, Craiova, ISBN 978-973-746-515-3, 2007.

Selisteanu D., E. Petre. Metode de conducere a bioproceselor de depoluare, 210 pag.,
Editura Universitaria, Craiova, ISBN 978-973-742-543-0, 2006.

Marin C., Petre E., Popescu D., Ionete C., Selisteanu D. System Theory. Problems,
308 pag., Editura SITECH, Craiova, ISBN 978-973-746-437-8, 2006.

Marin C. Lectures on System Theory, 239 pag., Editura SITECH, Craiova, ISBN 978-
973-746-362-3, 2006.

Danciu D. Sisteme cu mai multe echilibre. Aplicatii la retele neurale, 222 pag., Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 978-973-742-555-3, 2006.

Niculescu E., Purcaru D.M., Maria M. Electronica. Simulari, analize si experimente,
351 pag., Ed. Reprograph, Craiova, ISBN 978-973-671-117-6, 2006.

Petre E., Selisteanu D. Modelarea si identificarea bioproceselor de depoluare, 204
pag., Editura Universitaria, Craiova, ISBN 973-742-232-5, 2005.

Marin C., Petre E., Popescu D., Ionete C., Selisteanu D. Teoria Sistemelor. Probleme
(editia a patra, 2005), 270 pagini (prima editie: 1997, ISBN: 973-97524-10-3; a doua
editie: 2000, ISBN: 973-9346-22-4, a treia editie: 2003, ISBN: 973-657-351-6),
Editura SITECH, Craiova, ISBN 973-657-898-4, 2005.

Rasvan V. Contributii la dezvoltarea automaticii neliniare,145 pag., Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 973-742-176-0, 2005.

Vinatoru M. Conducerea automata a proceselor industriale, vol. 11, 205 pag., Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 978-973-746-437-8, 2005.
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Selisteanu D., Ionete C., Petre E., Popescu D., Sendrescu D. Aplicatii LabVIEW
pentru achizitia si generarea datelor, 200 pag., Editura SITECH, Craiova, ISBN 973-
657-594-2, 2004.

Marin C., Popescu D., Petre E., Tonete C., Selisteanu D. Teoria Sistemelor (editia a
doua, 2004), 246 pagini (prima editie: 2001), Editura Universitaria, Craiova, ISBN
973-8043-07-8, 2004.

Ionete C., Petre E., Sendrescu D. Programarea in C, (editia a doua), 272 pag.,
(prima editie: 2002). Ed. Sitech, Craiova, ISBN 973-657-398-2, 2004.

Marin C. Ingineria reglarii automate - Elemente de analiza si sinteza, 156 pag.,
Editura SITECH, Craiova, ISBN 973-657-765-1, 2004.

Risvan V., Popescu D. Sisteme dinamice aplicate. Oscilatii. Robustete. Intdrzieri de
timp, 270 pag., Editura SITECH, Craiova, ISBN 973-657-780-5 , 2004,

Rasvan V., Stefan, R. Systemes Nonlineaires, 160 pag., Editura PRINTECH,
Bucuresti , ISBN 973-718-085-2, 2004.

lancu E. Teoria transmisiei datelor, 314 pag., Editura Universitaria, Craiova, ISBN
973-8043-546-6, 2004.

Purcaru D.M. Masurari electronice, 265 pag., Editura Universitaria, Craiova, ISBN
973-8043-491-1, 2004.

Iancu E., Vindtoru M. Metode analitice pentru detectia si localizarea defectelor.
Studii de caz, 275 pag., Ed. Universitaria, Craiova, ISBN 973-8043-407-6, 2003.

lonete C., Petre E. Bazele programarii in C, 235 pag., Ed. Universitaria, Craiova,
ISBN 973-8043-59-2, 2002.

Petre E. Sisteme automate neliniare - Aplicasii n biotehnologie, 290 pag., Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 973-8043-140-0, 2002.

Bobasu E. Sisteme hidraulice. Modelare §i conducere, 270 pag., Editura Universitaria,
Craiova, ISBN 973-8043-141-1, 2002.

Marin C., Popescu D., Petre E., Ionete C., Selisteanu D., Teoria Sistemelor, 246 pag.,
Editura Universitaria, Craiova, ISBN 973-8043-07-8, 2001.

lonete C. Controlul robust. Teorie §i aplicatii, 220 pag., Editura Universitaria,
Craiova, ISBN 973-8043-51-4, 2001.

Selisteanu D. Modelarea si conducerea bioreactoarelor, 245 pag., Ed. Universitaria,
Craiova, ISBN 973-8043-52-2, 2001.

Vinatoru M. Conducerea automata a proceselor industriale, vol. 1, 305 pag., Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 973-8043-48-1, 2001.

Marin, C. Structuri §i legi de reglare automata, 276 pag., Editura Universitaria,
Craiova, ISBN 973-8043-96-8, 2000.

Bobasu E., Cautil 1. Modelare si simulare. Teorie §i aplicatii, 260 pag., Reprografia
Universitatii din Craiova, 2000.
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Ionete C., Selisteanu D. Echipamente de Automatizare si Protectie, 217 pag.,
Reprografia Universitatii din Craiova, 2000.

Nicola S. Microcontrolere, 180 pag., Editura Reprograph, Craiova, 2000.

Marin C., Petre E., Popescu D., lonete C., Selisteanu D. Sisteme de reglare automata,
Lucrari practice I si 11, 280 + 257 pag., SITECH Craiova, 1997, 1998.

Popescu D. Sisteme de reglare robusta - Teorie si aplicatii, 170 pag., Ed.
Avrameanca, Craiova, ISBN 973-98174-2-4, 1997.

Niculescu E., Doicaru E., Cirstea A. Composants électroniques. Travaux pratiques.
Projet technique, 71 pag., Reprografia Universitatii din Craiova, 1997.

Tatulescu M., Instrumentatie §i tehnici electrice de masurare, Reprografia Univ. din
Craiova, 1997.

Ionete C., Selisteanu D., Petrisor A. Proiectarea Sistemica Asistata de Calculator in
MATLAB, 85 pag., Reprografia Universitatii din Craiova, 1995.

Purcaru D.M., Doicaru E. Electronicd. Indrumar de laborator, 73 pag., Reprografia
Universitatii din Craiova, 1995.

Ivanescu M. Robori industriali - Algoritmi si sisteme de conducere, Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 973-95995-4-0, 1994.

Rasvan V. Teoria stabilitatii. Concepte. Metode. Aplicatii, 320 pag., Editura
Stiintifica si Enciclopedica, Bucuresti, 1987.

Belea C., Lungu R., Cismaru C., Sisteme giroscopice i aplicatiile lor, Editura Scrisul
Romanesc, Craiova, 1986.

Belea C. Teoria sistemelor. Sisteme neliniare, Editura Didactica si Pedagogica,
Bucuresti , 1985.

Belea C., Vartolomei M., Metode algebrice si algoritmi de sinteza optimald a
sistemelor dinamice, Editura Academiei RSR, Bucuresti, 1985.

Ivanescu M., Cautil 1. Automate industriale, Ed. Scrisul Romanesc, Craiova, 1984.
Belea C. Automatica neliniard, Editura Tehnica, Bucuresti, 1983.

Nicolae D., Cautil 1., Vinatoru M. Tehnici de modelare si identificare - curs, 332
pag., Reprografia Universitatii din Craiova, 1981.

Belea C., N. Papuc. Culegere de probleme de teoria sistemelor. Partea |. Reprografia
Universitatii din Craiova, 1980.

Belea C., Ivanescu M., Marin C. Automadtizari industriale, Reprografia Universitatii
din Craiova, 1976.

Rasvan V. Stabilitatea absolutd a sistemelor automate cu intdrziere, 276 pag.
(versiune rusd imbunatatita la Editura ,,Nauka”, Moscova-Leningrad, 1983), Editura
Academiei R.S.R., Bucuresti, 1975.

Belea C., Programarea la maginile electronice de calcul, Editura Militara, Bucuresti,
1969.
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Capitole

e Sendrescu D., Tebbani S., Selisteanu D. Bioprocesses Parameter Estimation by
Heuristic Optimization Techniques, in: Developments in Model-Based Optimization
and Control (S. Olaru, A. Grancharova, F.L. Pereira Eds.), Chapter 11 in Lecture
Notes in Control and Information Sciences, vol. 464, pp. 237-254, Springer-Verlag,
ISBN 978-3-319-26685-5, 2015.

e Selisteanu D., Avramescu T. Cunostinte de baza despre proprietdtile biomaterialelor,
in: Actualitati in evaluarea mersului uman cu aplicatii in ingineria biomedicald
(Editori D. Popescu, E.T. Avramescu), 47 p., Ed. Discobolul, ISBN 978-606-
8294-85-8, 2014.

e Raisvan V. Stability and Control of Systems with Propagation, in Recent Advances in:
Delay Differential and Difference Equations, Springer Proceedings in Mathematics
and Statistics No. 94, Ch. 9, pp. 197-218, Springer Verlag, 2014.

e Rasvan V. Augmented Validation and a Stabilization Approach for Systems with
Propagation, in: Systems Theory: Perspectives, Applications and Systems Science
Series No. 1, Ch. 8, pp. 125-170. Nova Science Publishers, 2014.

e Danciu D., Rasvan V. Delays and Propagation: Control Liapunov Functionals and
Computational Issues, in: Low-Complexity Controllers for Time-Delay Systems, 14
p., Springer Verlag, 2014.

e Dumitrache I, Petre E., Festilda C. Sisteme adaptive, in: Automatica, Vol. 2, Cap. 24,
pp. 389-505, Editori: Coordonator: Dumitrache 1., Ed. Dragomir T., Ed. Academiei
Romane, Bucuresti, ISBN 978-973-27-2298-5, 2013.

e Petre E., Selisteanu D. Nonlinear Observers for Estimation of State and Kinetics in
Bioprocesses, in: Nonlinear Estimation and Applications to Industrial Systems
Control (G. Rigatos Ed.), Chapter 6, pp. 155-196. Nova Science Publishers, Inc.,
New York, USA ISBN 978-1-61942-898-0, 2012.

e Riasvan V. Delays. Propagation. Conservation Laws, in: Time Delay Systems:
Methods, Applications and New Trends (R. Sipahi, T. Vyhlidal, S.I. Niculescu, P.
Pepe eds.), Lect. Notes in Control and Information Sci. No. 423, pp. 147-159, Springer
Verlag, ISBN 978-3-642-25220-4, 2012.

o Petre E., Selisteanu D. Model Approximation and Simulations of a Class of Nonlinear
Propagation Bioprocesses, in: Numerical Analysis - Theory and Application (Jan
Awrejcewicz Ed.), Chapter 10, pp. 211-230, INTECH Publ., ARS, Vienna, Austria,
ISBN 978-953-307-389-7, 2011.

o Seclisteanu D., Petre E., Sendrescu D., Roman M. High-Gain Observers for Estimation
of Kinetics in Batch and Continuous Bioreactors, in: Mathematical Chemistry Series:
Chemistry Research and Applications, Chapter 5, pp. 367-416, Nova Science
Publisher’s, Inc., New York, USA, ISBN 978-1-60876-894-3, 2010.

e Rasvan, V. Functional Differential Equations associated to propagation, in: Topics
in Time Delay Systems. Analysis, Algorithms and Control (J. J. Loiseau, S.I.
Niculescu, R. Sipahi eds.), Lect. Notes in Control and Information Sci. No. 388, pp.
293-302, Springer Verlag, ISBN 978-3-642-02696-0, 2009.

62



Selisteanu D., Petre E., Popescu D., Bobasu E. Nonlinear Control Strategies for
Bioprocesses: Sliding Mode Control versus Vibrational Control, in: Automation and
Robotics (J. M.R. Arreguin Ed.), Chapter 12, pp. 201-222, In-Tech Publ., ARS,
Vienna, Austria, ISBN 978-3-902613-41-7, 2008.

Sendrescu D., Selisteanu D., Petre E., Ionete C. Sliding Mode Observers for
Rotational Robotic Structures, in: Automation and Robotics (J. M. R, Arreguin Ed.),
Chapter 13, pp. 223-242, In-Tech Publ.,, ARS, Vienna, Austria, ISBN 978-3-
902613-41-7, 2008.

Riasvan V. Stability Zones and Parametric Resonance for Discrete Time Hamiltonian
Systems, in: Proceedings on Dynamic Systems and Applications (Editori: G.S.Ladde,
M. Sambandham), vol. 4, pp. 367-373, Dynamic Publishers, ISBN 1-890888-00-1,
2004.

Rasvan V., Popescu, D. Control of Systems with Input Delay — An Elementary
Approach, in: Advances in Time Delay Systems (Editori: S.1. Niculescu, K. Gu), Lect.
Notes Comput. Sci. Eng. vol. 38, pp. 103-110, Springer Verlag, ISBN 3-540-20890-
9, 2004.

Riasvan V. Delay Dependent and Delay Independent Aizerman Problem, in: Unsolved

Problems in Mathematical Systems and Control Theory (Editori: V. D. Blondel, A.

Megretski), pp. 212-220, Princeton Univ. Press, Princeton, ISBN 0-691-11748-9,
2004.

Rasvan V. Oscillations et systemes nonlineaires, in Modelisation, identification et
commande des processus (Ed.: G. Dauphin Tanguy, L. Foulloy, D. Popescu), pp. 94-
163, Ed. Academiei Romane, Bucuresti, ISBN 973-27-1086-1, 2004.

Risvan V. Discrete Time Linear Periodic Hamiltonian Systems and Applications, in:
Advances in Automatic Control (Editor: M. Voicu) pp. 297-313, Kluwer Academic
Publishers, Nowell Ma USA, ISBN 1-4020-7607-X, 2003.

Rasvan V. Oscillations in Systems with Periodic Coefficients and Sector Restricted
Nonlinearities, in: Operator Theory. Advances and Applications (Editor: V.A.
Adamian), vol. 117, pp. 141-154, Birkhaduser Verlag Basel, 2000.

Risvan V. Lyapunov Equation, in: Encyclopedia of Mathematics (Supplement I1)
(Editor: M. Hazewinkiel) pp. 325-326, Kluwer Academic Publishers Dordrecht, ISBN
978-1-4020-0198-7, 2000.

Niculescu S.I., Rasvan V. Faisceaux Matriciels, in: Algebre et analyse pour
I’automatique (Editor: J.P. Richard), pp. 293-306, Hermes Lavoisier Paris, ISBN
978-2-7462-0198-4, 2000.

Purcaru D.M., lordache S. 2D Shape Recognition Using Maximum Weighted
Distance, in: Advances in Intelligent Systems and Computer Science. Electrical and
Computer Engineering Series, pp. 69-72, USA, ISBN 960-8052-16-5, 1999.

Vinatoru M., lancu E. Modern Aspects of Control Engineering and Low Cost
Automation, Capitolul: Fault detection and diagnosis, pp. 269-327, Editura Mediamira
Science Publischer, Cluj-Napoca, ISBN 973-9358-01-2 , 1999,
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e Halanay, A., Rasvan V. Approximations of Delays by Ordinary Differential
Equations, in: Recent Advances in Differential Equations (Editor: R. Conti), pp. 155-
197, Academic Press, New York-London, ISBN 0-12-186280-1, 1981.

o Belea C., Marin C. Sisteme cu structurd variabild, in "Sisteme automate complexe™
cap. 10, 33 pag., Editura Tehnica, Bucuresti, 1972.

5.4 Activitatea de cercetare

Premise

Infiintarea specializarii de Automatici la Universitatea din Craiova Tn 1965 a fost
Tnsotita de infiintarea Catedrei de Automatica sub conducerea prof. dr. ing. Constantin Belea
(1929-1985), pioner al automaticii moderne in Roménia. Aceste evenimente si-au pus
amprenta pe intreaga evolutie de peste patru decenii a automaticii craiovene: primii
doctoranzi si doctori in stiinte pregatiti de profesorul Belea au devenit ei Insisi profesori si
cercetdtori de prestigiu care au asigurat continuitatea si progresul automaticii craiovene. Nu
este lipsit de importantd sd amintim aici ca specialistii din disciplinele complementare sau
inrudite, aflati azi in catedre diferite (Mecanica, Electronica, Calculatoare, Mecatronica si
Roboticd) provin tot din Catedra de Automatica, principalul izvor de excelenta academica al
intregii facultati.

Departamentul de Automatica si Electronica al Facultatii de Automatica, Calculatoare
si Electronicd din Universitatea Craiova priveste automatica drept o abordare tehnico-
inginereasca si teoreticad urmarind modificarea proprietatilor obiectelor tehnice prin reactie
inversa (feedback) cu scopul cresterii eficientei de exploatare (tehnica si economica).

Avand in vedere fenomenele care Insotesc prezenta reactiei inverse (instabilitate,
oscilatii), abordarile tehnice sunt insotite de cercetari teoretice corespunzatoare. Pe de alta
parte, cercetarea din automatica este insotitd obligatoriu de o anumitd descriere spre
solicitarile exterioare (industrie, serviciu, mediu).

Conferinta ICSTCC — 2010

64



Principalele domenii de cercetare si directiile subsecvente in care s-au adus contributii
prin cercetarea bazata pe contracte in cadrul departamentului sunt:

D1. Automatica neliniara, sisteme tolerante la defecte si sisteme 1n timp real.

» Stabilitatea si oscilatiile sistemelor automate neliniare

+ Sisteme automate cu comportamente §i structuri speciale

» Aplicatii ale sistemelor automate in biotehnologii, protectia mediului si medicina

» Aplicatii ale sistemelor automate in industrie (procese din industria chimica, procese
din energetica clasica si nucleara, masini si actiondri electrice)

 Teoria sistemelor cu intarziere si propagare

* Aplicatii ale conducerii robuste si tolerante la defecte

» Modelarea fizico-matematica si identificarea dinamicii proceselor

 Sisteme in timp real, sisteme integrate.

D2. Sisteme de masurare si monitorizare inteligente, modelare, simulare si proiectare a
circuitelor electronice, instrumente software pentru proiectarea automata a circuitelor
microelectronice.

* Procesarea informatiei senzoriale si aplicatii ale sistemelor de masurare si
monitorizare in industrie

* Modelare, simulare si proiectare a circuitelor electronice, instrumente software
pentru proiectarea automata a circuitelor microelectronice

Cercetarea stiintifica din departament se deruleaza in cadrul Centrului de cercetare
ANSO — Automatica Neliniara. Stabilitate si Oscilatii, infiintat in 2001, recunoscut de
CNCSIS la nivel B si re-acreditat in 2006 si 2012, dar si in colective neintegrate in centru;
de asemenea, alt cadru organizatoric al cercetarii este Scoala doctorald in automatica unde
cercetarea este efectuata de doctoranzi, sub indrumarea conducatorilor stiintifici.

Cercetarea pe baza de contract s-a desfasurat atat in perioada 1972-1989, contractele
fiind derulate aproape exclusiv cu industria, cat si dupa 1990. in ultima perioada, cercetarea
a cunoscut o diversificare treaptd, derulandu-se cercetdri din sistemul CNCS, ANCS,
Academia Romana, in cadrul diverselor programe cu finantare (granturi, parteneriate).

Valorificarea cercetdrii s-a facut in spirit preponderent universitar, prin publicatii
(articole in reviste de diverse ranguri, conferinte nationale si internationale cu vizibilitate,
sesiuni invitate la conferinte internationale) si lucrari cu caracter monografic (volume sau
contributii la volume); de asemenea, valorificarea s-a facut si prin publicarea unor lucrari
aferente tezelor de doctorat sustinute.

Doctorat — conducitori si teze sustinute

Activitatea de indrumare a doctoranzilor, conducere de doctorat si acordare a titlului de
doctor inginer in domeniul Automaticii (numit, succesiv, Automatizari si telecomenzi,
Sisteme automate) a inceput la Universitatea din Craiova in anul 1967, sub conducerea prof.
dr. docent Constantin Belea (1929-1985), fondatorul Automaticii craiovene (ca sef de
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scoala, prim sef al Catedrei de Automatica in cadrul Facultatii de Electrotehnica si veritabil

pionier al automaticii moderne in Romania). Dupa disparitia sa prematurd in 1985,

doctoranzii aflati in stagiu au fost preluati de catre profesorii Mircea Petrescu si Nicolae

Sprinceana de la Universitatea Politehnica Bucuresti, care au asigurat si continuitatea
pregitirii prin doctorat in domeniul Automaticii pana in 1990. In aceasti perioadd au obtinut

titlul de doctor 15 doctoranzi, intre care viitorii profesori si conducatori de doctorat ai

actualelor scoli doctorale.
Tn prezent, In domeniul Ingineria sistemelor existi sapte conducitori de doctorat,
afiliati la Scoala Doctorala ,,Constantin Belea” a Facultatii de Automatica, Calculatoare si
Electronica.

Lista conducatorilor de doctorat in domeniul Ingineria Sistemelor

Nr. crt. |Conducitor de doctorat din anul
1 Prof. univ. dr. ing. Vladimir RASVAN 1990
2 Prof. univ. dr. ing. Mircea IVANESCU 1990
3 Prof. univ. dr. ing. Constantin MARIN 2005
4 Prof. univ. dr. ing. Matei VINATORU 2005
5 Prof. univ. dr. ing. Emil PETRE 2008
6 Prof. univ. dr. ing. Dan POPESCU 2008
7 Prof. univ. dr. ing. Dan SELISTEANU 2016

Lista tezelor de doctorat sustinute in domeniul Ingineria Sistemelor / Automatica

Nr. Numele si Titlul tezei de doctorat An | Domeniul | Conducatorul
crt.| prenumele stiintific
doctorandului
1 |DICU Gheorghe [Sistem de monitorizare si control al 2015 |Ingineria VINATORU
Doru \parametrilor ambientali din spatiile sistemelor  |Matei
destinate echipamentelor de
telecomunicatii
2 |STATEC. Criterii PIO - Metode de analiza in 2014 |Ingineria RASVAN
Claudia-Alice  |domeniul timp. Influente ale dinamicii sistemelor  |Vladimir
aeronavei
3 |[STRIMBEANU |Sisteme inteligente de conducere a 2014 |Ingineria  [IVANESCU
G. Daniel robotilor hiperredundanti sistemelor  |Mircea
4 |BEJENARU D. |Stabilitate si oscilatii in sisteme 2013 |Ingineria RASVAN
Laviniu-Dinel  |hibride sistemelor  |Vladimir
5 [IORGAF. Criterii PIO - tehnici ale stabilitatii 2013 |Ingineria RASVAN
lonel-Cristinel  |robuste, influente ale dinamicii sistemelor  |Vladimir
operatorului uman
6 |TOADER P. Criterii de analiza a susceptibilitatii la| 2013 |Ingineria RASVAN
Adrian PIO de tipul I; cu trecere la oscilatii sistemelor  |Vladimir
PIO de tipul 1l
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7 |BUNCIU Metode evoluate de conducere 2013 |Ingineria PETRE Emil
M. Elena neliniard a proceselor dinamice din sistemelor
biotehnologie
8 |[NEACAM.I. |Contributii la modelarea, simularea si | 2013 |Ingineria POPESCU Dan
Andreea - Maria |controlul proceselor electrotermice n sistemelor
incinte industriale inchise
9 |STANICA I Contribugii la monitorizarea si 2013 |Ingineria PETRE Emil
Roxana controlul transmisiei de date in retea sistemelor
10 [MARIOR . Sistem de conducere si coordonare a | 2012 |Ingineria MARIN
Dan - Adrian activitatii economice §i intelectuale sistemelor  |Constantin
11 [STINGA M. Strategii de conducere pentru sisteme | 2012 |Ingineria POPESCU Dan
Florin hibride. Aplicatii sistemelor
12 |[ANGHELINA [Managementul sistemelor informatice | 2011 |Ingineria VINATORU
F. Diana — Mara |- o abordare duald sistemelor  |Matei
13 |[DUMITRU Sisteme de conducere a robotilor 2011 (Ingineria IVANESCU
N. Sorin tentaculari sistemelor  |Mircea
14 IMANTA Algoritmi si structuri de conducere 2011 |Ingineria IVANESCU
E. Liviu Florin  |pentru roboti hiper-redundanti sistemelor  |Mircea
reconfigurabili
15 |OPRICA Gh.  |(Sisteme de monitorizare si conducere | 2011 |Ingineria VINATORU
Theodor George |a proceselor distribuite cu aplicatii la sistemelor  |Matei
managementul traficului rutier
16 |[POPAC. Concepte moderne Tn sistemele de 2011 |Ingineria VINATORU
Stefania conducere distribuita a proceselor de sistemelor  |Matei
Cornelia distributie a gazului natural.
17 |POPESCU lon |Contribuyii la dezvoltarea sistemelor | 2010 |Ingineria RASVAN
Marian de achizitie si control distribuit pentru sistemelor  |Vladimir
procese industriale
18 |PREDICI Sisteme de supraveghere, comanda si | 2010 |Ingineria RASVAN
Liliana control al compensatoarelor sistemelor  |Vladimir
(VASILE) centrifugale H2S
19 [FINCA Virginia |Metode si algoritmi de identificare a | 2010 |Ingineria MARIN
Maria sistemelor neliniare sistemelor  |Constantin
20 [ZGLIMBEA Algoritmi de conducere adaptiva a 2010 |(Ingineria MARIN
Radu Constantin |sistemelor dinamice cu frecare sistemelor  |Constantin
21 |RESCEANU S. |Algoritmi pentru monitorizare, 2010 |Ingineria IVANESCU
Ionug Cristian  |diagnoza si conducerea sistemelor sistemelor  |Mircea
mecatronice complexe
22 |[RAVIGAN Sisteme de conducere a robotilor 2010 |Ingineria IVANESCU
Florin bazate pe materiale inteligente sistemelor  |Mircea
23 |PREDESCU Sistem de control 3D pentru un robot | 2010 |Ingineria IVANESCU
Alice Maria hiperredundant sistemelor  |Mircea
24 |DINULESCU |Sisteme de conducere a robotilor 2010 |Ingineria IVANESCU
lonut Gabriel  |mobili cooperativi cu camera video sistemelor  |Mircea
25 |ROMAN Aplicatii ale modelarii prin Bond 2009 |Ingineria RASVAN
Monica Gabriela|Graph sistemelor  |Vladimir
26 |CANURECI Detectia si localizarea defectelor in 2009 |Ingineria VINATORU
Gabriela sistemele dinamice sistemelor  |Matei
Nicoleta
27 [VLADU I. Sisteme de actionare neconventionala | 2009 |Ingineria IVANESCU
lonel Cristian  |pentru conducerea robotilor sistemelor  |Mircea
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28 [PUCA N. Algoritmi pentru detectia si 2009 |Ingineria IVANESCU
Camelia Adela |localizarea defectelor Tn grupurile sistemelor  |Mircea
(MAICAN) energetice mari - conducerea in regim

de defect

29 IMARIA M. Sisteme si algoritmi de conducere a 2009 |Ingineria IVANESCU
Mihaela Cecilia |robotilor hiperredundanti utilizind sistemelor  |Mircea
(FLORESCU) |materiale inteligente

30 |COSMA M. Algoritmi fuzzy pentru conducerea 2009 |Ingineria IVANESCU
Daniela robotilor din jocurile de tip fotbal. sistemelor  |Mircea

31 |STOIAN Model pentru analiza cantitativa si 2008 |Ingineria RASVAN
GABRIEL calitativa a transmisiilor ADSL sistemelor  |Vladimir

32 |POPESCU Sisteme hypermedia dinamice adaptive| 2008 |Ingineria RASVAN
Elvira pentru e-learning sistemelor  |Vladimir

33 [PANA Cristina |Algoritmi de conducere a robotilor 2008 |Ingineria IVANESCU
Florentina \pasitori in regim de defect sistemelor  |Mircea

34 |TANASIE Tehnici software avansate pentru 2008 |Ingineria IVANESCU
Réazvan Tudor |conducerea prin vedere artificiald a sistemelor  |Mircea

robotilor

35 |[SENDRESCU |Algoritmi de identificare folosind 2007 |Automatici |RASVAN
Dorin metoda momentelor ponderate Vladimir

36 [PANA Daniela |Contributii la sinteza unor controllere | 2006 |Automatici |[IVANESCU
Maria fuzzy folosind tehnologii Mircea

neconventionale

37 |PREDA Mircea |Teoria matematicd a reprezentarii 2005 |Automatici |RASVAN

actiunilor Vladimir

38 |[PETRISOR Algoritmi pentru conducerea robotilor | 2005 |Automatici [IVANESCU
Anca \pdsitori in conditiile existentei unor Mircea

modele dinamice incerte

39 [CAMPEANU  |Refele neuronale si arbori decizionali | 2004 |Automatici |[RASVAN
Toma-Dorin Vladimir

40 |NICOLA Sisteme cu saturatie in comandad. 2004 |Automatici |[RASVAN
Marcel Aplicatii la sistemele cu intdrziere in Vladimir

comanda

41 |NICULESCU |Sisteme de conducere a robotilor 2004 |Automatici [IVANESCU
Marius utilizdand retele neuronale artificiale Mircea

42 |DANCIU Probleme calitative in dinamica 2003 {Automatici [RASVAN
Daniela retelelor neuronale Vladimir

43 |SANDULESCU |Sistem informatic descentralizat 2002 {Automatici [RASVAN
Cristian destinat gestiondarii starii Vladimir

echipamentelor din retelele
electroenergetice si a defectelor
evidentiate prin metoda termoviziunii

44 |BIZDOACA Arhitecturi neconventionale de 2001 {Automatici [IVANESCU
Nicu conducere a robotilor industriali Mircea

45 |POPESCU Sisteme de conducere a robotilor 2001 {Automatici [IVANESCU
Dorin utilizdand retele neuronale artificiale Mircea

46 |NICOLA Sorin |Contributii la proiectarea unor 2000 {Automatici (IVANESCU

sisteme inteligente Tn analiza evolutiva Mircea
a unor parametri energetici

47 |[VINATORU Conducerea adaptivi a sistemelor cu | 2000 |Automatici |[IVANESCU

Cornel \parametri distribuiti, cu aplicatii in Mircea

industria chimicd §i energetica
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48 |BADICA Costin |Diagnosticare automatd prin sisteme | 1999 |Automatici |[RASVAN
expert Vladimir
49 [IMOCANU Sisteme dinamice cu evenimente 1999 |Automatici |[RASVAN
Mihai discrete. Abordari paralele. Vladimir
50 [SELISTEANU |Conducerea automatd a 1999 |Automatici |RASVAN
DAN bioreactorului enzimatic Vladimir
51 |IONETE Sisteme expert pentru stabilizarea 1999 [Automatici |[RASVAN
Cosmin robustd a sistemelor automate Vladimir
52 |STOIAN Viorel |Sisteme de conducere pentru roboti — | 1998 |Automatici [IVANESCU
modele tentaculare Mircea
53 |DOGARU Aplicatii ale graficii tridimensionale in| 1998 |Automatici [[VANESCU
Dorian modelarea, simularea si programarea Mircea
off-line a sistemelor de fabricatie
[flexibile echipate cu roboti industriali
54 [BREZOVAN |[Sistem ierarhizat pentru conducerea | 1998 |Automatici [IVANESCU
Marius Vasile |celulelor de fabricatie flexibile Mircea
55 |PETRE Emil Proceduri de conducere a proceselor | 1997 |Automatici |[RASVAN
dinamice din biotehnologie Vladimir
56 |BOBASU Conducerea sistemelor 1997 |Automatici |RASVAN
Eugen electrohidraulice Vladimir
57 |POPESCU Dan |Aplicatii ale reglarii robuste in 1997 [Automatici |[RASVAN
conducerea sistemelor dinamice Vladimir
58 [DIACONU llie |[Conducerea proceselor industriale cu | 1997 |Automatici [IVANESCU
automate celulare Mircea
59 INITULESCU  |Roboti mobili cu cai de ghidare 1997 |Automatici |[IVANESCU
Mircea Mircea
60 [COJOCARU Metode si algoritmi pentru 1997 |Automatici |[IVANESCU
Dorian \prelucrarea si recunoasterea Mircea
imaginilor Tn univers poliedral
61 [PURCARU Algoritmi pentru recunoasterea 1997 |Automatica [IVANESCU
Dorina formelor prin retele senzoriale tactile Mircea
62 [IANCU Eugen |Metode de analiza si sintezd a 1997 [Automatici |[SPRANCEANA
sistemelor liniare de detectie a Nicolae
defectelor cu aplicati la stabilitatea
automatd a aeronavelor
63 [MARGHITU  |[Sistem inteligent, integrat si interactiv | 1997 |Automatici |[SPRANCEANA
Daniela de proiectare asistatd de calculator Nicolae
64 |[LUNGU Marin |Elaborarea unor structuri informatice | 1996 |Automatica |BELEA
si algoritmi de conducere cu Constantin
microprocesoare a sistemelor SPRANCEANA
ierarhizate, cu aplicatie in industrie Nicolae
65 |FILIPESCU Algoritmi pentru diagnosticarea 1995 |Automaticd |BELEA
Vintila-Florin  |defectelor din schemele de comanda Constantin
SPRANCEANA
Nicolae
66 |MIHAIU Mircea|Elemente sensibile si de masurare cu | 1993 |Automatica |BELEA
laseri in sistemele de automatizare Constantin
complexd SPRANCEANA
Nicolae
67 |URCAN Elvira |Optimizarea functionarii cascadelor | 1990 |Automatica |BELEA
de hidrocentrale la debite medii si Constantin
minime SPRANCEANA
Nicolae

69



unctionare

68 |BURDESCU |Conducerea cu calculatorul a unor 1990 |Automatica |BELEA
Dumitru Dan  |procese din industria chimica la Constantin
Combinatul Chimic Craiova PETRESCU
Mircea
69 [TUDOROIU Optimizarea automata a proceselor 1990 |Automaticd |BELEA
Nicolae neliniare din Combinatul Chimic Constantin
Craiova PETRESCU
Mircea
70 |TATULESCU |Contributii la imbunatdtirea calitatii | 1990 |Automatici |BELEA
Mircea sistemelor automate de masurat de tip Constantin
discret PETRESCU
Mircea
71 |CAUTIL loan |Contributii la sinteza optimal adaptiva| 1986 |Automatica |BELEA
a sistemelor cu parametri variabili Constantin
SPRANCEANA
Nicolae
72 [MIROIU Contributii la studiul 1984 |Automatica |BELEA
Constantin amplificatoarelor parametrice Constantin
73 |DUMITRESCU |Sisteme multidimensionale folosite Th | 1983 [Automatica |BELEA
Marin sistemele de navigatie si pilotare a Constantin
aparatelor de zbor
74 |PAPUC Nicolae |Dezvoltarea si aplicarea unor 1983 |Automaticd |BELEA
concepte de optimizare multilocald la Constantin
\proiectarea §i conducerea sistemelor
automate
75 |[MARIAN Contributii la sinteza automata a 1983 |Automatica |BELEA
Gheorghe sistemelor dinamice cu ajutorul Constantin
calculatorului electronic
76 |GRIGORIU Optimizarea sistemelor de reglare ale | 1981 |Automatici |BELEA
Mihaela grupurilor termoenergetice Constantin
77 INICULESCU |Dispozitive specializate pentru 1981 |Automatica |BELEA
Elena automatizarea complexd in industria Constantin
constructoare de masini
78 INICOLAE Dan |Automatizarea complexd a obiectelor | 1978 |Automatica |BELEA
energetice cu sisteme adaptive Constantin
79 |[MARIN Elaborarea de algoritmi de calcul si | 1977 |Automatici |BELEA
Constantin structuri de conducere optimald a Constantin
sistemelor cu criterii cumulative si
memorie finitd
80 [IVANESCU Contributii la studiul sistemelor 1975 |Automaticd |BELEA
Mircea automate cu coordonate si conducere Constantin
spatiald
81 |GHITA Contributii la optimizarea sistemelor | 1970 |Automatica |[BELEA
Alexandru dupa criteriul sigurantei in Constantin

Centre de cercetare

Tn cadrul Departamentul de Automatica si Electronica functioneaza Centrul de cercetare
Automatica Neliniara. Stabilitate si Oscilatii - ANSO.
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Centrul este o unitate de cercetare constituita pentru atingerea excelentei academice in
domeniile de competentd. Acesta este infiintat in temeiul autonomiei universitare, in
subordinea academica si administrativa a Departamentului de Automatica si Electronica din
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica a Universitatii din Craiova. Directorul
centrului de cercetare ANSO este Prof. univ. dr. ing. Vladimir RASVAN.

Unitatea de cercetare ANSO a primit acreditarea C.N.C.S.L.S. (Consiliului National al
Cercetarii Stiintifice din Invatamantul Superior) in 11.05.2001 prin Certificatul nr. 19/CC-
B si a fost reacreditat in 12.11.2006 prin Certificatul nr. 10.

Scopul centrului este de a desfasura cercetare stiintifici in domeniul Automaticii,
obtinerea si mentinerea excelentei in domeniile 1n care este recunoscut, sprijinirea
activitatilor de formare universitara si post-universitard in automatica si domenii conexe,
afirmarea nationald si internationald a cercetarilor de varf romanesti in domeniile de
competentd, promovarea principiilor eticii profesionale si universitare.

Aria de cercetare a centrului ANSO cuprinde urmatoarele subdomenii:
o Stabilitate si oscilatii neliniare (stabilitatea si oscilatiile intretinute ale sistemelor
neliniare, inclusiv cu timp mort);

o Sisteme cu intarziere (teoria sistemelor descrise de ecuatii diferentiale cu argument
deplasat);

e Aplicatii ale conducerii robuste si adaptive (tehnici de reglare robusta si adaptiva in
aplicatii industriale: aeronautica, biotehnologie, actionari electrice, autovehicule).

Echipa de cercetare este formata din: prof. dr. ing. Vladimir Rasvan - director, prof. dr.
ing. Constantin Marin, prof. dr. ing. Eugen Bobasu, prof. dr. ing. Eugen Iancu, prof. dr. ing.
Emil Petre, prof. dr. ing. Dan Popescu, prof. dr. ing. Cosmin lonete, prof. dr. ing. Dan
Selisteanu - secretar stiintific al centrului, conf. dr. ing. Daniela Danciu, conf. dr. ing. Dorin
Sendrescu, conf. dr. ing. Monica Roman, sef lucr. dr. ing. Florin Stinga, sef lucr. dr. ing.
Camelia Maican, dr. ing. Constantin Sulea-lorgulescu, drd. ing. Andreea Soimu, drd. ing.
Bogdan Popa, drd. ing. George Calugaru.

Articole reprezentative (selectie, ultimii 10 ani)
Articole in reviste

e Roman M., Selisteanu D. Modeling of fast reaction mechanisms for biomass
conversion processes, Combustion Science and Technology, Taylor & Francis, Vol.
188, Issue 2, pp. 290-305, ISSN 0010-2202, 2016.

e Petre E., Tebbani S., Selisteanu D. Robust-adaptive control strategies for a time delay
bioelectrochemical process using interval observers. Asian Journal of Control, Wiley,
Vol. 17, No. 5, pp. 1767-1778, ISSN 1561-8625, 2015.

e Selisteanu D., Sendrescu D., Georgeanu V., Roman M. Mammalian Cell Culture
Process for Monoclonal Antibody Production: Nonlinear Modelling and Parameter
Estimation, BioMed Research Int., Vol. 2015, Article ID 598721, 16 p., 2015.
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Danciu D. A CNN-based approach for a class of non-standard hyperbolic partial
differential equations modeling distributed parameters (nonlinear) control systems,
Neurocomputing, Elsevier, Vol. 164, pp. 56-70, 2015.

Stinga F., Petre E. Predictive Control of an Aerobic Digestion Process, Bulletin of the
Polytehnic Institute of lasi. Automatic Control and Computer Science, ISSN 1220-
2169, Tom LVII, Fasc. 3, pp. 95-111, 2015.

Purcaru D., Gordan I.M., Purcaru A. Implementation of Hydrogenerator Overcurrent
Protection with Minimum Voltage Blockage Using Embedded Systems, Journal of
Electrical and Electronics Engineering, Vol. 8, No. 2, pp. 29-34, 2015.

Rasvan V. From Conservation Laws to Wave Propagation and Back — Dynamics and
Control in Combined Heat/Electricity Generation, IFAC PapersOnLine, Springer, no.
11, Vol. 48, pp. 402-407, ISSN 2405-8963, 2015.

Rasvan V. Nonlinear Control in Romania and the Influence of the Contributions of
V.A. Yakubovich , IFAC PapersOnLine, Springer, no. 11, vol 48, 2015, pp. 1028-
1032, ISSN 2405-8963, 2015.

lancu E. Ivanov S., Bobasu E., Petre E. Method for Fault Detection, Annals of the
Univ. of Craiova, Series: Automation, Computers, Electronics and Mechatronics,
Vol.12, ISSN 1841-0626, pp. 1-6, 2014.

Seligteanu D., Tebbani S., Roman M., Petre E., Georgeanu V. Microbial Production of
Enzymes: Nonlinear State and Kinetic Reaction Rates Estimation, Biochemical
Engineering Journal, Elsevier, Vol. 91, ISSN 1369-703X, pp. 23-36, 2014.

Petre E., Selisteanu D. A Multivariable Robust-Adaptive Control Strategy for a
Recycled Wastewater Treatment Bioprocess, Chemical Engineering Science,
Elsevier, Vol. 90, pp. 40-50, ISSN 0009-2509, 2013.

Petre E., Selisteanu D, Sendrescu D. Adaptive and robust-adaptive control strategies
for anaerobic wastewater treatment bioprocesses, Chemical Engineering Journal,
Elsevier, Vol. 217, pp. 363-378, ISSN 1385-8947, 2013.

Rasvan V., Danciu D., Popescu D. On absolute (robust) stability: slope restrictions
and stability multipliers, International Journal of Robust and Nonlinear Control,
Wiley, Vol. 23, pp. 77-103, ISSN 1049-8923, 2013.

Sendrescu D. Parameter identification of anaerobic wastewater treatment
bioprocesses using particle swarm optimization, Mathematical Problems in
Engineering, Vol. 2013, Article ID 103748, pp. 1-8, ISSN 1024-123X, 2013.

Roman M., Popescu D, Selisteanu D. An interactive teaching system for bond graph
modeling and simulation in bioengineering, Journal of Educational Technology &
Society, VVol. 16, pp. 17-3, ISSN 1436-4522, 2013.

Sulea C., Manolea Gh., Selisteanu D. Informational decision support for risk
reduction related to hailstorm in Oltenia region: Romania, Natural Hazards, Springer,
Vol. 66, pp. 835-850, 2013.
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Selisteanu D., Petre E., Roman M., Sendrescu D. Estimation of kinetic rates in a
baker’s yeast fed-batch bioprocess by using nonlinear observers, IET Control Theory
& Applications, Vol. 6, Issue 2, pp. 243-253, ISSN 1751-8644, 2012.

Rasvan V. Time-delay systems with remarkable structural properties, IMA Journal on
Mathematical Control and Information, Oxford Journals, VVol. 29, No.2, pp. 271-289,
ISSN 0265-0754, 2012,

Roman M., Selisteanu D. Pseudo bond graph modeling of wastewater treatment
bioprocesses, SIMULATION - Transactions of The Society for Modeling and
Simulation International, Vol. 88, No. 2, pp. 233-251, ISSN 0037-5497, 2012.

Sendrescu D. Parameter identification of a DC motor via distribution based approach,
International Review of Automatic Control, Vol. 5, No. 6, pp.1-10, 2012.

Résvan V., Danciu D. Theoretical background for PIO, Sci. Bull. ,, Politehnica” Uniyv.
Timisoara Romania, Vol. 56(70), No. 1, pp. 5-10, 2011.

Marin C., Selisteanu D., Sendrescu D. Nonlinear identification and control of DC-
DC converter based on heterogeneous approach, Revue Roumaine des Sciences
Techn., Série électrotechnique et énergétique, Vol. 56, No. 3, pp. 325-335, 2011.

Selisteanu D., Marin C., Petre E., Sendrescu D. Nonlinear Observers for the
Estimation of Kinetic Parameters in an Alcoholic Fermentation Bioprocess,
International Review of Automatic Control, Vol. 4, No. 1, pp. 124-132, 2011.

Roman M. Modelling and simulation of a fed-batch fermentation bioprocess via Bond
Graph approach, Control Engineering and Applied Informatics, Vol. 13, No.4, pp. 74-
81, 2011.

Petre E., Selisteanu D., Sendrescu D., Ionete C. Neural networks-based adaptive
control for a class of nonlinear bioprocesses, Neural Computing and Applications,
Springer, Vol. 19, No. 2, pp. 169-178, 2010.

Seligteanu D., Roman M., Sendrescu D. Pseudo Bond Graph modelling and on-line
estimation of unknown kinetics for a wastewater biodegradation process, Simulation
Modelling Practice and Theory, Elsevier, Vol. 18, Issue 9, pp. 1297-1313, 2010.

Résvan V. Three Lectures on Neutral Functional Differential Equations I, 11, III,
Control Engineering and Applied Informatics, Vol. 11 & 12, 2009, 2010.

Petre E., Résvan V. Feedback control of conservation law systems, Rev. Roum. Sci.
Techn.- Electrotechn. et Energ., VVol. 54, No. 3, pp. 311-321, 2009.

Rasvan V., Danciu D., Popescu D. Nonlinear and time delay systems for flight control,
Mathematical Reports, No. 4, pp. 359-367, 2009.

Popescu D., Sendrescu D., Bobasu E. Modelling and robust control of a flexible beam
guanser experiment, Acta Montanistica Slovaca, Vol. 13, pp. 127-135, 2008.

Vinatoru M. Optimal Control Of Pumped-Storage Hydro Power Plants, ACAM -
Automat. Comput. Appl. Math., Vol. 17, No. 4, 2008.
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Selisteanu D., Petre E., Rasvan V. Sliding mode and adaptive sliding-mode control of
a class of nonlinear bioprocesses, International Journal of Adaptive Control and
Signal Processing, Wiley, Vol. 21, No. 8-9, pp. 795-822, 2007.

Arben C., Ben Gaid EI Mongi, lonete C. Discussion on: Stabilization of Networked
Control System with Time Delays and Data - packet Losses, European Journal of
Control, Elsevier, Vol. 13, No. 4, pp. 351-353, 2007.

Rasvan V. A new dissipativity criterion - towards Yakubovich oscillations,
International Journal of Robust and Nonlinear Control, Wiley, 2007.

Petre E., Selisteanu D. Approximation of the Dynamical Model for a Class of
Nonlinear Propagation Bioprocesses, Rev. Roum. Sci. Techn.- Electrotechn. et Energ.,
Vol. 52, No. 3, 371-381, 2007.

Risvan V. Lost cases in the theory of stability for linear time delay systems,
Mathematical Reports, 2007.

Rasvan V. On stability zones for discrete time periodic linear Hamiltonian systems,
Advances in Difference Equations, Springer, ID80757, pp. 1-13, 2006.

Niculescu S.1., Rasvan V. Stability results for a class of neutral functional differential
equations. A Liapunov like analysis, Rev. Roum. Math. Pures Appl., Vol. 51, 2006.

Articole in volumele conferintelor

Petre E., Rasvan V1. On some basic theory aspects for robust-distributed parameter
bioreactors. Proc. of the 19th Int. Conf. on System Theory, Control and Computing
ICSTCC 2015, Oct. 14-16, 2015, Cheile Gradistei-Fundata, Romania, pp. 409-414.

Sendrescu D., Petre E., Bobasu E. Optimal PID Controller Design based on Particle
Swarm Optimization for Bacterial Growth Bioprocess. Proc. of the 19th Int. Conf. on
System Theory, Control and Computing ICSTCC 2015, Oct. 14-16, 2015, Cheile
Gradistei-Fundata, Romania, pp. 237-242.

Bobasu E., Danciu D., Popescu D., Rasvan V. On the dynamics of oilwell drillstrings
with asynchronous motor drive. Proc. of 16th Int. Carpathian Control Conf.
ICCC’2015, May 27-30, 2015, Szilvasvarad, Hungary, pp. 41-45.

Sulea-lorgulescu C., lonete C. Design of GIS-based decision system in anti-hail
networks Proc. of 16th Int. Carpathian Control Conf. ICCC’2015, May 27-30, 2015,
Szilvéasvéarad, Hungary, pp. 513-516.

Danciu D., Popescu D., Rasvan V. On the Stabilization of the Flexible Manipulator.
Liapunov based Design. Robustness. Proc. of the 11th Int. Conf. on Informatics in
Control, Automation and Robotics ICINCO 2014, pp. 508-518.

Seif E.B., Sihem T., Didier D., Selisteanu D. Robust Nonlinear Model Predictive
Controller Based on Sensitivity Analysis - Application to a Continuous
Photobioreactor. Proc. of 2014 IEEE Int. Conf. on Control Applications (CCA), Part
of 2014 IEEE Multi-conference on Systems and Control, pp. 1705-1710.
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Petre E., Selisteanu D., Popescu D. Adaptive Control Technique for a Propagation
Bioprocess Carried Out inside a Fixed Bed Reactor, Invited paper. Proc. of the 2nd
Int. Conf. on Systems and Computer Science, Aug. 26-27, 2013, Villeneuve d'Ascq,
France, pp. 189-194.

Tebbani S., Brusquet L., Petre E., Selisteanu D. Robust Moving Horizon State
Estimation: Application to Bioprocesses, Invited paper. Proc. of 17th Int. Conf. on
System Theory, Control & Comp., Sinaia, Romania, Oct. 11-13, 2013, pp. 539-544.

Marin C., Selisteanu D., Sendrescu D. Finite Time Response Control of State
Blocking Systems. Proc. of 19th Int. Conf. on Control Systems and Computer Science
CSCS, May 29-31, 2013, Bucharest, Romania, pp. 10-17.

Sendrescu D., Roman M. Parameter identification of bacterial growth bioprocesses
using particle swarm optimization. Proc. of 9th Asian Control Conf. 2013, pp. 1-6.

Risvan V. Nicholson's Blowflies Equation and a Delay Independent Aizerman
Problem. Proc. 11th IFAC Workshop on Time Delay Syst. TDS2013, pp. 238-241.

Petre E., Selisteanu D., Sendrescu D. A Robust-Adaptive Control Strategy of a Class
of Bioprocesses Using Interval Observers, Invited paper. Proc. of 12th Int. Conf. on
Knowledge-Based and Intelligent Inf. & Eng. Systems — KES 2012, 10-12 Sept. 2012,
San Sebastian, Spain, pp. 901-910.

Selisteanu, D., Petre E., Sendrescu D., Roman M. Nonlinear Indirect Adaptive Control
of a Fed-Batch Fermentation Bioprocess. Proc. of 17th IEEE Int. Conf. on Methods
and Models in Automation and Robotics MMAR 2012, Miedzyzdroje, Poland, Aug.
27-30, pp. 367-372.

Rasvan V., Popescu D. On the problem of Aizerman. Proc.16th International Joint
Conference on System Theory, Control and Computing ICSTCC 2012, pp. 1-6.

Roman M., Bobasu E., Selisteanu D. Wastewater treatment bioprocesses: modeling
issues and simulation. Proc.of The Asian Conference on Sustainability, Energy and
the Environment, May 3-6, 2012, Osaka, Japan, pp. 210-221.

Vinatoru M., Maican C., Canureci G. Heat exchange model for a power station boiler.
Proc. of the IEEE Int. Conf. on Automation, Quality and Testing, Robotics AQTR 2012
- THETA 18th edition, 24-26 May, Cluj Napoca, pp. 26-31.

Sendrescu D., Stanciu E. Adaptive Control of a Biomethanation Process using Neural
Networks. Proc. of the Fourth Int. Conf. on Adaptive and Self-Adaptive Systems and
Applications - Adaptive 2012, 22-27 July, Nice, France, pp. 75-79.

Bobasu E., Danciu D., Popescu D., Rdsvan V. System of Conservation Laws-The case
of the Overhead Crane. Proc. of the 13th Int. Carpathian Control Conf. ICCC 2012,
pp. 52-57.

Sendrescu D., Petre E. Neural Network Predictive Control of a Bioprocess. Proc. of
2nd Int. Conf. on Networking and Information Technology ICNIT 2011, 25-27 Nov.,
Hong Kong, China, pp. 72-79.

Selisteanu D., Petre E., Roman M., Popescu D., Bobasu E. On-line Estimation of
Unknown Kinetics for the Enzymatic Synthesis of Ampicillin. Proc. of 12th Int.

75



Carpathian Control Conf. ICCC 2011, 25-28 May Velké Karlovice, Czech Republic,
pp. 335-340.

Roman M., Bobasu E., Selisteanu D. Modelling of biomass combustion process.
Energy procedia, Vol. 6, 2011, pp. 432-440.

Saldivar, B., Mondié, S., Loiseau J.J., Rasvan V. Exponential stability analysis of the
drilling system described by a switched neutral type delay equation with nonlinear
perturbations. Proc. 50th IEEE Conf. Decision and Control and European Control
Conf. CDC-ECC, 12-15 Dec. 2011, Orlando, USA, pp. 4164-4169.

Selisteanu D., Petre E., Roman M., Ionete C., Popescu D. Estimation Strategies for
Kinetic Parameters of an Alcoholic Fermentation Bioprocess. Proc. SICE Annual
Conference 2010, Aug. 18-21, Taipei, Taiwan, pp. 3560-356.

Roman M., Selisteanu D., Petre E., lonete C., Popescu D. Modelling and Estimation
Strategies for a Fed-batch Prototype Bioprocess. Proc. of the 2010 IEEE Int. Conf. on
Automation & Logistics ICAL, Aug. 16-20, Hong Kong and Macau, pp. 103-108.

Selisteanu D., Petre E., Roman M., Sendrescu D., Popescu D. On-line Estimation of
Kinetic Rates in a Baker’s Yeast Fed-batch Bioprocess. Proc. of the 29th Chinese
Control Conference CCC 2010, July 29-31, Beijing, China, pp. 1274-1253.

lancu E., lancu 1., Sfredel V. Predictive Control of Blood Glucose in Diabetes Mellitus
Patients. Proc. IEEE Int. Conf. on Automation, Quality and Testing, Robotics AQTR
2010, May 28-30, Cluj-Napoca, Romania.

Roman M., Selisteanu D., Bobasu E., Sendrescu D. Bond Graph Modeling of a
Baker’s Yeast Bioprocess . Proc. of IEEE Int. Conf. on Modelling, Identification and
Control ICMIC 2010.

Sendrescu D., Roman M., Marin C., Bobasu E, Selisteanu D. Off-line Identification
of Yield Coefficients in a Baker’s Yeast Bioprocess. Proc. of 29th Chinese Control
Conf., 2010, Beijing, pp. 1254-1260.

lonete C., Sendrescu D., Popescu D., lonete A. Ethernet for Networked Control - an
Experimental Test Bench. Proc. of SICE — Society of Instrument and Control
Engineers - Annual Conf. 2010, Aug. 18-21, Taipei, Taiwan, pp. 3556-3559.

Rasvan V., Danciu, D., Popescu D. Some results on stability of systems containing
bounded nonlinearities - a survey. Proc. 8th IFAC Symposium on Nonlinear Control
Systems NOLCOS 2010, pp. 1385-1390.

Rasvan V. Global asymptotic stability for a class of nonlinear systems which are
equivalent to neutral higher order functional differential equations. Proc. 9th IFAC
Workshop on Time Delay Systems TDS’10, 2010.

Rasvan V., Danciu, D., Popescu D. Frequency domain stability inequalities for
nonlinear time delay systems. Proc. 15th IEEE Mediterranean Conf. MELECON
2010, pp. 1398-1401.

Danciu D., Rasvan V. Gradient Like Behavior and High Gain Design of KWTA
Neural Networks. Proc. 10th Int. Work. Artificial Neural Networks IWANN 2009,
Salamanca, Spain, Lecture Notes in Computer Science, VVol. 5517, pp. 24-32.
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Rasvan V., Danciu D., Popescu D. Stability of time delay control systems with
discontinuous bounded nonlinearity. Proc. 35th Annual Conf. of the IEEE Industrial
Electronics Society IECON-2009, paper PD-008966.

Selisteanu D., Petre E., Marin C., Sendrescu D. Estimation and adaptive control of a
fed-batch bioprocess. Proc. of the Int. Conf. on Control, Automation and Systems
ICCAS 2008, Oct. 14-17, COEX, Seoul, Korea, pp. pp. 1349-1354.

Petre E., Selisteanu D., Sendrescu D., Ionete C. Nonlinear and neural networks based
adaptive control for a wastewater treatment bioprocess. Proc. KES 2008 (Editors: .
Lovrek, R.J. Howlett, and L.C. Jain), Part Il, LNAI 5178, pp. 273-280.

Sendrescu D., Selisteanu D., Marin C. Subspace based identification of unstable
systems. Proc. of IEEE Int. Conf. on Automation, Quality and Testing, Robotics AQTR
2008, May 22-25, Cluj-Napoca, Romania, Tome Il, pp. 153-158.

Maican C., Vinatoru M., Iancu E., Canureci G. Fault detection and isolation based on
system feedback. Proc. of IEEE Int. Conf. on Automation, Quality and Testing,
Robotics AQTR 2008, May 22-25, Cluj-Napoca, Romania, Tome I.

Résvan V., Danciu D., Popescu D. A unifying point of view in the problem of PIO —
pilot-in-the-loop oscillations. Proc. 5th Int. Conf. on Informatics in Control,
Automatics & Robotics ICINC0O2008, May 11-15, Madeira, Portugalia, pp. 200-204.

Rasvan V. Three lectures on dissipativeness (Invited tutorial). Proc. Int. Conf. on
Automation, Quality & Testing, Robotics AQTR 2006, May 25-28, Cluj-Napoca,
Romania, pp. 167-177.

Iancu E., Vinatoru M. Commands Synthesis in Fault Conditions Application for Flight
Control system. Proc. Int. Conf. on Automation, Quality & Testing, Robotics AQTR
2006, May 25-28, Cluj-Napoca, Romania, pag. 47-52.

lonete C., Cela A. Structural Properties and Stabilization of NCS with Medium
Access Constraints. Proc. IEEE Conf. on Control and Decision CDC 2006, San
Diego, USA.

Rasvan V., Niculescu S.1I., Selisteanu D. Lossless Propagation Models Describing the
Transients of Combined Heat Electricity Generation. Proc. 6th IFAC Workshop on
Time Delay Systems, Aquila, Italia, July 2006.

lancu E. Optimal Synthesis of Commands for Control Systems with Fault Actuators.
Proc. 7th Int. Conf. on Technical Informatics — CONTI 2006, Vol. 1, Ed. Politehnica,
pp. 181-184.

Selisteanu D., Sendrescu D., lonete C., Petre E. On Sliding Mode Control and
Identification of a Flexible Beam (invited paper). Proc. 12th IEEE Int. Conf. Methods
& Models in Autom. and Robotics MMAR 2006, 28-31 Aug., Miedzyzdroje, Poland,
pp. 55 - 61.

Popescu D., Rasvan V. Stabilization of a Vibrational Motion Using a Delayed Control
Action (Invited Paper). Proc. 12th IEEE Int. Conf. Methods & Models in Autom. and
Robotics MMAR 2006, 28-31 Aug., Miedzyzdroje, Poland, pp. 145-150.
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Popescu D., Petre E., Bobasu E. On the Stability Robustness and Robustification of
the Exact Linearization Method. Proc. 7th Int. Carpathian Contr. Conf. ICCC 20086,
May 29-31, Ostrava — Beskydy, Czech Republic, pp. 441-444.

Popescu D. On the State Feedback Control with Integral Action for Input Delay
Systems Proc. of 7th Int. Conf. on Technical Informatics CONTI, Timisoara, June 8-
9, 2006, vol. 1, pp. 99-102.

lonete C., Cela A., Ben Gaid M.E.M. Controllability and Observability of Input /
Output Delayed Discrete Systems. Proc. American Control Conference ACC 2006,
June 14-16, Minneapolis, pp. 3513-3516.

Ben Gaid M.E.M., Cela A., Hamam Y., lonete C. Optimal scheduling of control
tasks with state feedback resource allocation. Proc. American Control Conference
ACC, June 14-16, 2006.

Proiecte/granturi reprezentative (selectie, ultimii 10 ani)

Proiecte internationale

1.

Predictive and adaptive control of bioprocesses. Modelling, identification, control
applications for interconnected bioprocesses (PACBIO), Contract de cercetare
bilateral Brancusi Romania - Franta, Nr. 701/2013, parteneri: Univ. din Craiova,
Univ. Dunarea de Jos din Galati, Romania, Ecole Superieure d'Electricite
SUPELEC, Gif-sur-Yvette, France, Director: Dan Selisteanu, 2013-2014.

Mobility to increase efficiency and sharing information in industrial environment
using green IT, Proiect international, Foundation Silvio Tronchetti Provera, Italia,
Director: Sorin Nicola, 2011-2012.

Mediu inteligent pentru asistenta persoanelor varstnice. Diagnoza medicala asistata
de calculator (INEASE-CAMED), Proiect de cooperare bilaterald Romania - Franta,
Coordonator: Universitatea din Craiova, Parteneri: Ecole Supérieure d'Ingénieurs en
Informatique et Génie des Télécommunications, Avon, Franta, Univ. de Medicina
si Farmacie Craiova, Universitatea Politehnica Bucuresti, Director: Eugen lancu,
2009-2010.

Predictive and cooperative control of complex systems PREDICT Contract de
cercetare bilateral Brincusi Romania - Franta, Director: Vladimir Rasvan, 2008-
2010.

Building more flexible, efficient and cheaper solution for IT infrastructure, Contract
international, Silvio Tronchetti, Italia, nr. 1C/2010, Director: Mircea Mihaiu, 2010.

ECO-NET DIE: Dynamique - Interconnexions - Environnement, Contract de
cercetare internationald no. 12645SD Egide, Franta, Romania, Republica Ceha,
Ungaria, Responsabil: Vladimir Rasvan, 2006-2007.

Analyse qualitative de dynamiques des systemes interconnectés: approche par la
théorie du controle automatique, Grant de cercetare internationala CNRS Franta-
Academia Romana, PSRU424242, Responsabil: Vladimir Rasvan, 2006-2007.
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Proiecte nationale

1.

10.

11.

12.

13.

14.

Sisteme de conducere avansatd a unor bioprocese din industria alimentara
(ADCOSBIO), PN-II-PT-PCCA-2013-4-0544, Parteneriate Tn Domenii Prioritare,
nr. 211/2014, Director: Dan Selisteanu, 2014-2017.

Sistem de conducere avansata a unei instalatii de tip biorafinarie (BIOCON), PN-11-
PT-PCCA-2013-4-0070, Parteneriate in Domenii Prioritare, nr. 269/2014,
Coordonator: Universitatea ,,Dunarea de Jos” din Galati, Partener: Universitatea din
Craiova, Responsabil: Emil Petre, 2014-2017.

Tehnici de comandd numerica si hibridd a convertizoarelor pentru actionari
reglabile, PNCDI Il — parteneriate, Director: Rasvan Vladimir, 2013-2016.

Modelarea si identificarea sistemelor biotehnologice interconectate, PNCDI II, nr.
09/2010, Cod CNCSIS TE-106, Director: Dorin Sendrescu, 2010-2013.

Modelarea prin metoda Bond Graph a proceselor termochimice si biotehnologice,
PNCDI I, Cod CNCSIS PD-108, Director: Monica Roman, 2010-2012.

Dezvoltarea de modele si metode de identificare si conducere a sistemelor
biotehnologice si biologice, PNCDI Il - IDEI, CNCSIS ID 548, Director: Dan
Selisteanu, 2009-2011.

Modele si tehnici morfometrice cu aplicatii in ameliorarea diagnosticului imagistic
in cancere digestive si evaluarea de noi terapii (IMAGO), PNCDI Il, Parteneriate in
domeniile prioritare, CNMP 61-31/2007, Responsabil: Eugen lancu, 2007-2010.

Reglarea neliniard robustd a coloanelor de separare criogenicd a izotopului 13c,
PNCDI parteneriate, nr. 71-023/2007, Coordonator Univ. Tehnica Cluj-Napoca,
Subcontract Universitatea din Craiova, Responsabil: Dan Popescu, 2007-2010.

Metode si algoritmi de identificare a sistemelor neliniare in timp continuu PNCDI
- PN 11, Programul Idei, ID-786, Director: Constantin Marin, 2007-2010.

Sisteme integrate de conducere in timp real in retea a proceselor (SICOTIR), PNCDI
I1, Parteneriate Tn domenii prioritare, 05D7/2007, Director: Cosmin lonete, 2007-
2010.

Cercetari privind realizarea de tehnologii ecologice pe baza vibratiilor induse
magnetostrictiv in vederea reducerii consumurilor energetice ce au ca efect
incdlzirea globald (TEVM), CEEX - Parteneriate Tn domenii prioritare, nr. 21-
059/2007, contractor ICMET Craiova, subcontractor UCV, Responsabil: Dorina
Mioara Purcaru, 2007-2010.

Stabilitate si oscilatii in dinamica sistemelor om-masina, PN-II-ID-PCE-2007-1,
Proiecte de cercetare exploratorie, ID-95, Director: Vladimir Rasvan, 2007-2010.

Proceduri avansate de modelare, identificare si conducere neliniard a proceselor
biochimice si biotehnologice pentru imbunatatirea calititii apei, CNCSIS tip A,
65GR/2008, Cod 621, Director: Emil Petre, 2007-2009.

Algoritmi pentru detectia si localizarea defectelor in sistemele dinamice.
Dezvoltarea de metode analitice pentru diagnosticarea asistata de calculator.
Aplicatii in studiul sistemelor fiziologice, Contract CNCSIS A nr. 24C/2008, cod
CNCSIS 626, Director: Eugen lancu, 2007-2009.
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15. Imbunatatirea indicatorilor calitativi la tratarea biologica a apelor reziduale din
industria alimentara pe baza unor sisteme de conducere avansata (APEPUR), CEEX
- MENER, nr. 717/2006, Responsabil: Emil Petre, 2006-2009.

16. Modelarea, proiectarea si implementarea unor algoritmi evoluati Tn sistemele de
conducere distribuitd utilizdind conceptul de structura holonicd, CNCSIS 624,
Director: Matei Vinatoru, 2007-2008.

17. Dezvoltarea de instrumente software pentru proiectarea microcircuitelor analogice,
CNCSIS tip A, nr. 27GR/2007, Director: Elena Doicaru, 2007-2008.

18. Sistem de monitorizare treceri izolate Tn vederea prevenirii dezastrelor ecologice
provocate de avarierea transformatoarelor de mare putere (MONBUSHING),
CEEX, P-CD, Contract nr. 155/2006, contractor ICMET Craiova, subcontractor
UCV, Responsabil: Dorina Mioara Purcaru, 2006-2008.

19. Retele de distributie de curent continuu pentru aplicatii industriale (DCNET),
CNCSIS A-consortiu, contractor Univ. Politehnica Bucuresti, nr. 194/2006,
Subcontract Universitatea din Craiova, Responsabil: Eugen Bobasu, 2006-2008.

20. Sistem de analiza si calcul a semnalelor din retele electrice poluate si comanda a
filtrelor active pentru compensarea armonicilor (SACSCFA), CEEX nr. 77/2006,
contractor ICMET Craiova, partener UCv, Responsabil: Dan Popescu, 2006-2008.

21. Sistem informatic avansat bazat pe retele neurale pentru asistarea automatd a
diagnozei in oftalmologie, CNCSIS 157, Director: Daniela Danciu, 2006-2007.

22. Prevenirea cuplajelor pilot-elicopter (om-masind) in manevre critice la bordul
navelor si platformelor marine (ELICOMNAYV), Contract CEEX, nr. 64/2006,
contractor SC STRAERO S.A. Bucuresti, Responsabil: Dan Popescu, 2006-2007.

Conferinte organizate, colaborari internationale

1. Organizarea Simpozionului de Teoria Sistemelor — SINTES, Craiova, Romania, in
cadrul Facultatii de Electrotehnica (primele 5 editii) si in cadrul Facultatii de Automatica,
Calculatoare si Electronica (editiile 1991, 1994, 1996, 1998, 2000, 2003, 2005, 2007).
SINTES a fost organizat ca manifestare stiintificd nationala pentru primele 7 editii si ca
manifestare stiintifica internationala pentru urmatoarele 6 (din 1996), sub egida SRAIT
(Societatea Romana de Automatica si Informatica Tehnicd) si IEEE Romaénia.

2. Organizarea conferintei International International Conference on System Theory,
Control and Computing (Joint Conference SINTES, SACCS, SIMSIS) (editiile 2010, 2011,
2012, 2013, 2014, 2015), impreuna cu facultatile de profil de la Universitatea Tehnica
,»Gheorghe Asachi” din lasi si Universitatea ,,Dunirea de Jos” din Galati;

3. Co-organizarea conferintei International Carpathian Control Conference ICCC,
editiile 7 (May 29-31, 2006, Ostrava-Beskydy, Czech Republic), 8 (May 24-27, 2007,
Strbske Pleso, Slovak Republic), 9 (May 25-28, 2008, Sinaia, Romania), 10 (Zakopane,
Poland, 24-27 May 2009), 11 (May 26-28, 2010, Eger, Hungary), 12 (Velke Karlovice,
Czech Republic, 25-28 May 2011), 13 (High Tatras, Podbanské, Slovak Republic May 28-
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31, 2012), 14 (Krakoéw-Rytro, Poland, May 26 - 29 2013), 15 (Velke Karlovice, Czech
Republic, 28-30 May 2014), 16 (Szilvasvarad, Hungary, 27-30 May 2015).

4. Organizarea IFAC 8th Workshop on Time Delay Systems, in perioada 1- 3 Septembrie
2009 (Sinaia).

Membrii Departamentului de Automatica si Electronica au fost implicati in numeroase
relatii i cooperari internationale, dintre care mentionam:

» Participarea la proiecte internationale: TEMPUS (doud/trei proiecte in perioada
1992-1998 — parteneri: Universitatea ,,Jean Monnet” din St. Etienne Franta, Université Libre
de Bruxelles si ECAM Bruxelles Belgia, Middlesex University Anglia; Universitatea
Tehnica din Viena), ,,Brancusi” (doud sau trei proiecte, partener Supelec Paris Franta),
ECONET (parteneri: Supelec-CNRS Franta, universitati din Europa Centrala — Slovacia,
Ungaria, Cehia).

» Participari la scoli de vara (Institutul National Politehnic din Grenoble: o scoala de
,,Oscilatii neliniare” organizata de prof. Vladimir Rasvan ca director in 2009; cursanti din
departament la mai multe scoli de vara in intervalul 2002-2007)

* Profesori si/sau cercetatori invitati (Institutul ,, Weizmann” din Israel, CNRS Franta,
Supelec - Franta, Universitatea de Tehnologie din Compiegne - Franta, Universitatea
Tehnicd din Lodz - Polonia, Universitatea ,,Masaryk™ din Brno - Cehia, Universitatea
,Jozsef Attila” din Szeged - Ungaria, Universitatea de Stat din Sankt Petersburg - Rusia,
CINVESTAV Mekxic, etc.).

*  Membri in comisii de teza de doctorat sau abilitare (Universitatea Tehnologica din
Compiégne - Franta, Supelec- Franta, Universitatea de Stat din Sankt Petersburg - Rusia,
CINVESTAV Mexic, Universitatea Jyvaskyld - Finlanda, Universitatea Autonoma din
Barcelona - Spania etc.).

Conferinta ICCC (stanga — 2005; dreapta — 2008)
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Membri ai Catedrei de Automatica - Casa Universitarilor, Craiova, 2008

5.5 Consideratii finale

Departamentul de Automatica si Electronica este axat pe activitatea didactica dar sipe
activitatea de cercetare stiintifici de profil. In conformitate cu misiunea asumata,
departamentul si-a fixat in prezent obiective generale de coordonare a urmétoarelor
programe de studii:

e Ciclul licenta: Automatica si informatica aplicata, Ingineria sistemelor multimedia,

Electronica aplicata;
o Ciclul master: Tehnologii informatice in ingineria sistemelor, Sisteme automate
Tncorporate.

Pentru asigurarea bunei desfasurdri a acestor programe de studii, si constienti de
importanta deosebitd a legdturii dintre Invatdmantul superior si agentii economici,
beneficiarii finali ai absolventilor nostri, membrii Departamentului de Automatica si
Electronica au avut in vedere si au transpus in practicd urmétoarele actiuni:

= Intdlniri periodice cu reprezentantii firmelor de profil, in vederea imbunatatirii

curriculumului la programele de licenta si de master, dar si a activitatilor de practica;

» Organizarea periodica a unor intalniri ale studentilor cu reprezentantii firmelor de

profil din zona si din tard. Ca urmare a desfasurarii programului de intalniri
saptamanale cu reprezentantii agentilor economici (facultatea noastra este din acest
punct de vedere un exemplu unicat in Universitatea din Craiova) si datorita unor
programe de tip POSDRU cu fonduri europene, au fost asigurate locuri de practica,
excursii de studii si internship-uri pentru studenti;
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Realizarea de parteneriate cu firmele de profil (Hella Roménia, CS Romania,
Softronic Craiova, Pirelli Romania, SintecMedia, Ubisoft, Reloc Craiova, Ford SA,
Elpreco Craiova, Elprest SRL, Continental Sibiu, Dacia Renault, Netrom etc.)
pentru sprijinirea programelor de master ale facultatii, inclusiv acordarea de burse
private studentilor masteranzi si efectuarea de stagii de practica,

Dezvoltarea de laboratoare interdisciplinare de integrare a absolventilor la locul de
muncé (Hella Embedded Systems, sponsorizare Hella);

Departamentul de Automatica si Electronicd se manifestd ca un participant activ la
procesul Bologna, cunoscand obiectivele acestuia si dorind sa adere la spatiul european al
invatimantului superior. In acest sens, departamentul are ca prioritati:

organizarea programelor de studii pe trei cicluri Bologna (licenta, master, doctorat);
corelarea cu sistemele europene de invatdmant, prin perfectionarea Sistemului
European de Credite de Studiu Transferabile (ECTS);

actionarea n spiritul Conventiei de la Lisabona, pentru echivalarea si recunoasterea
diplomelor in spatiul european;

dezvoltarea unor programe de studii integrate, oferite Tn colaborare cu universititi
europene, care sa conduca la obtinerea de diplome comune;

dezvoltarea masteratelor pe baza unor colaborari internationale;

cresterea mobilitatii transfrontaliere a studentilor, acompaniatd de obtinerea de
credite de studii In universitati din alte tari, cu recunoasterea studiilor efectuate in
cadrul mobilitatilor;

stimularea mobilitatii cadrelor didactice, in cadrul unor conventii de colaborare
academica semnate cu universitdti europene, cu accent pe mobilitatea la nivel
doctoral si postdoctoral;

promovarea cooperdrii cu parteneri europeni, in evaluarea calitatii procesului
educational si a cercetarii stiintifice, conform recomandarilor Comisiei Europene;
pregatirea participarii la programul de mobilitati si cooperare in Invatamantul
superior Erasmus Mundus Plus prin programe de licenta si de master de inalta
calitate;

intensificarea participarii la programele cu finantare europeana.

universitatilor europene s-a realizat in cadrul Programului TEMPUS JEP- 2751 (1991-1994)
»,Dezvoltarea invatamantului superior la Facultatea de Automaticd - Universitatea din

Craiova in domeniul Automaticii si Informaticii industriale”, avand ca parteneri:
Universitatea Jean Monnet St. Etienne, Franta, Universite Libre de Bruxelles, Belgia, ECAM
Bruxelles, Belgia, Universitatea Middlesex Londra, Marea Britanie, Universitatea de Studii
din Padova Italia. Tn perioada 1996-1999 s-a derulat al doilea program TEMPUS al facultitii
MJEP-11467/96.
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Studentii Departamentului de Automatica si Electronica au fost angrenati intr-0 serie
de activitati menite sa le asigure o pregitire profesionald completa, care sa-i pregateasca
pentru o piatd a muncii concurentiala (efectuarea de stagii de practica la agenti economici
din tara si strainatate prin proiecte POSDRU, facilitarea contactului dintre agentii economici
si studenti, organizarea de internship-uri pe intervale mai mari de timp etc.). Departamentul
s-a implicat in sprijinirea Organizatiei studentilor din facultate (OSACE) pentru actiuni de
formare profesionala, sesiuni de comuniciri dedicate studentilor, concursuri profesionale. In
acest sens, putem mentiona rezultatele meritorii obtinute 1n ultima perioada de studentii
programelor de studii afiliate departamentului la competitii nationale si internationale:

e Echipa,,The Freescale Cup” - Cupa Freescale (fosta Motorola), a obtinut premiul
al Il-lea la finala regionala a acestui concurs desfasurat pe 7 martie 2014 la
Universitatea Politehnica Bucuresti, sub ihdrumarea prof. dr. ing. Cosmin lonete.

e In cadrul aceleiasi competitii, la faza Sud-Est Europa desfisurata la Universitatea
Tehnica ,,Gheorghe Asachi” Iasi au participat doua echipe obtinand premiile I si
respectiv Il. Cele doud echipe au participat la faza pe Europa a competitiei,
desfasurata la Torino, Italia, in anul 2015 unde s-au clasat pe locurile 6 si respectiv
10 din 15 participanti (Sub Tndrumarea prof. dr. ing. Cosmin lonete). Participarea la
aceasta competitie a continuat obtinindu-se rezultate meritorii: premiile I si II la
semifinala Europa Sud-Est desfasuratd la Universitatea din Craiova si locul 2 la
Finala europeand a NXP desfasuratd la Munchen in 2016.

e In cadrul competitiei ,,Renesas Student Competition Micon (MCU) Car Rally Event,
European Round”, organizat de firma Renesas Electronics Europe GmbH, in 25-26
Februarie 2015, in Nurnberg, Embedded World 2015, echipa de studenti sub
indrumarea conf. dr. ing. Sorin Nicola si s.1. dr ing. Ionut Resceanu a obtinut locul
10 in finala Tn care au concurat 25 de echipe.
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6. Realizari semnificative in activitatea Catedrei/Departamentului
de Calculatoare

6.1 Evolutia invatamantului in domeniul calculatoarelor

In anul universitar 1966/1967, Facultatea de Electrotehnici, cu durata de cinci ani, si-a
inceput activitatea cu 100 de studenti in anul I, dintre care 50 pentru sectia de Automatica si
50 la sectia de Masini si aparate electrice.

Incepand cu anul universitar 1976/1977, odata cu punerea in aplicare a noului plan de
invatamant, in cadrul sectiei de Automatica s-au infiintat doud optiuni: optiunea de
automatica si optiunea de calculatoare, iar sectia s-a transformat in sectia de Automatizari
si Calculatoare. Separarea studentilor pe optiuni se facea In anul III de studii. Doi ani mai
tarziu, in anul 1979 se infiinteaza ,,Laboratorul de Cercetare pentru Microcalculatoare si
Interfete” ca baza de cercetare in domeniul Ingineriei Calculatoarelor.

Prima promotie de specialisti in Automatica se consemneazad in anul 1971, iar prima
promotie a grupei de Calculatoare se consemneazi in anul 1980. In acest an existau trei
specializari la sectia de Automatizari si Calculatoare: Automatizari industriale,
Microcalculatoare si Calculatoare.

Sectia de Automatica si ulterior cea de Automatizari si calculatoare a fost gestionata de
catre o singura catedra, Catedra de Automatica.

in luna ianuarie 1990, in Facultatea de Electrotehnici a Universitatii din Craiova s-a
fragmentat in trei facultdti: Facultatea de Automatica si Calculatoare, Facultatea de
Electrotehnica si Facultatea de Electromecanica. Facultatea de Automatica si Calculatoare
s-a infiintat prin Ordinul ministrului nr. 7751/1990, cu specializarile Automatizari si
Calculatoare.

In 1990 se da primul examen de admitere la noua facultate, 45 de locuri la specializarea
Automatiziri (zi), 15 locuri la Automatiziri (seral) si 40 de locuri Calculatoare (zi). In acest
an, Facultatea de Automaticd si Calculatoare avea trei catedre: Catedra de Automatica,
Catedra de Calculatoare si Catedra de Masurari electrice si electronica.

Tncepand cu anul universitar 1993/1994, s-a infiintat specializarea de Calculatoare cu
predare in limba engleza (prima specializare de Calculatoare cu predare in limba engleza din
tard), care primeste autorizare de functionare in baza dosarului de acreditare. Astfel incét,
incepand cu anul universitar 1993/1994, exista doud specializiri acreditate in domeniul
calculatoarelor: Calculatoare (cu predare in limba romana) si Calculatoare cu predare in
limba engleza.

Tn anul universitar 1994/1995, Facultatea de Automaticd si Calculatoare, devenitd
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronicd, primeste autorizatia de functionare
prin H.G. 568/1995, pentru trei specializari de ingineri, cu durata studiilor de 5 ani (zi):

- Automaticd si informaticd industriala
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- Calculatoare

- Calculatoare cu predare in limba engleza

Cele doua programe de studii de calculatoare au functionat neincetat pana astazi.
Acestea au fost supuse succesiv acreditarilor ARACIS, primind de fiecare data grad de
Tncredere ridicat. Prima acreditare a fost efectuata in anul 1997, pentru cele doua specializari
de calculatoare, cu 5 ani de studiu (ciclul de studii de lungé duratd). Ca urmare a aderarii la
sistemul Bologna, urmatoarele acreditari au fost efectuate pentru programele de studii de
licentd Calculatoare si Calculatoare cu predare in limba engleza, i1n domeniul de licenta
Calculatoare si tehnologia informatiei:

- In anul 2010 (capacitate de scolarizare: 60 locuri pentru programul de studii
Calculatoare si 60 locuri pentru programul de studii Calculatoare cu predare in limba
englezd)

-In anul 2015 (capacitate de scolarizare: 90 locuri pentru programul de studii
calculatoare si 90 locuri pentru programul de studii Calculatoare cu predare in limba
englezd).

Ca urmare a Legii Invatamantului din anul 1995, in afara de specializarile universitare
de lunga durata (5 ani), in cadrul Facultatii de Automatica si Calculatoare s-au infiintat in
plus, specializari universitare de scurtd durata (Colegiile universitare), precum si specializari
postuniversitare (Studii aprofundate). Acestea au functionat pand in anul universitar
2003/2004, pana la aparitia Legii nr. 288, privitoare la organizarea studiilor universitare,
lege care a implementat ciclul Bologna si in invatamantul universitar din Romania.

Intre anii 1995 si 2004, Catedra de calculatoare a gestionat, in afarda de cele doua
specializari de lungd duratad (Calculatoare si Calculatoare in limba engleza), urmatoarele
specializari:

o Specializari de scurtd duratd, cu o duratd de 3 ani: Colegiul de tehnica de calcul,

incepand cu anul 1995, care a avut o filiala si in oragul Radmnicu Valcea.

o Studii aprofundate, cu o durata de trei semestre: Sisteme distribuite, incepand cu anul
1997, precum si Tehnologii software avansate, incepand cu anul 2001.

Tncepand cu anul universitar 2000/2001, Catedra de calculatoare s-a divizat in: Catedra

de inginerie software si Catedra de ingineria calculatoarelor si comunicatiilor.

Tncepand cu anul universitar 2004/2005, studiile universitare au fost reorganizate
conform sistemului Bologna pe 3 cicluri: licenta, masterat si doctorat. Cele doua catedre de
calculatoare au gestionat, incepand cu acest an urmatoarele programe de studii:

Studii de licenta (continuatoarele fostelor specializari universitare de lunga duratd)
gestionate de catre ambele catedre, acreditate 1n anii 2010 si 2015:

= Calculatoare

= Calculatoare cu predare in limba engleza.

Studii de masterat:

= Inginerie software, gestionat de catre Catedra de inginerie software, acreditat in anii
2004 si 2009
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= Information Systems for e-Bussiness, gestionat de catre Catedra de inginerie software,
acreditat Tn anul 2009

= Sisteme distribuite, gestionat de catre Catedra de ingineria calculatoarelor si
comunicatiilor, acreditat in anul 2004, inlocuit ulterior cu:

= Ingineria calculatoarelor si comunicatiilor, acreditat in anul 2009

= Computers and Communication Engineering, acreditat in anul 2009.

Incepand cu anul 2011/2012, Universitatea din Craiova si-a reconfigurat structura,
adaptandu-se noilor prevederi ale Legii Educatiei Nationale nr. 1/2011. Astfel, au loc fuziuni
ale facultitilor si ale catedrelor si se formeazi departamente. In cadrul Facultatii de
Automatica, Calculatoare si Electronica se formeaza doud departamente: Departamentul de
Automatica, Electronica si Mecatronica si Departamentul de Calculatoare si Tehnologia
Informatiei. Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei ia nastere ca urmare
a fuziunii celor doua catedre de calculatoare: Catedra de inginerie software si Catedra de
ingineria calculatoarelor si comunicatiilor.

Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei a functionat in aceeasi
structurd, incepand cu anul 2011 si pana in prezent.

6.2 Evolutia corpului didactic

incd de la infiintarea catedrei de Automaticd, in anul 1966, seful de catedri a fost
renumitul savant, creatorul scolii romanesti de Automatica, profesor doctor docent
Constantin Belea, care a ramas sef de catedrd si in anul 1976, in momentul in care
specializarea Automaticd devenea specializarea Automatizari si calculatoare, pand la
disparitia sa prematura din anul 1985.

Deoarece in cadrul specializarii de Automatizari si calculatoare, separarea studentilor
se facea in anul IIT de studiu, incepand cu anul 1979 s-au studiat primele materii legate de
calculatoare. Exceptie au facut putine materii, care se studiau in trunchiul comun, in primii
doi ani de studiu, ca de exemplu, Programarea calculatoarelor si Limbaje de asamblare. in
acei ani s-a produs o separare a profesorilor care predau materii specifice celor doud optiuni,
automatizari si calculatoare.

Primii profesori ai Catedrei de Automatica, care au predat materii de calculatoare au
fost Oleg Cernian (Analiza si sinteza dispozitivelor numerice, Calculatoare numerice),
Gheorghe Marian (Programarea calculatoarelor, Limbaje de asamblare, Compilatoare) si
Ioan Cautil (Modelare si simulare).

Tn anii 1979/1980 s-au produs doud evenimente importante, infiintarea Laboratorului
de Cercetare pentru Microcalculatoare si Interfete, precum si cooptarea in cadrul catedrei de
Automatica a noi tineri asistenti, care au fost orientati spre domeniul calculatoare: Dumitru
Dan Burdescu, Augustin lonescu, Marin Lungu si Carstea Ion. Astfel, Incepand cu anul
universitar 1979/1980, existau in Catedra de Automaticd 6 cadre didactice care predau
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cursuri sau sustineau aplicatii la materii de calculatoare. Doar douad materii erau sustinute la
plata cu ora de citre membri ai Centrului de Calcul al Intreprinderii Electroputere Craiova:
Baze de date si Sisteme de operare.

Deoarece in anii ‘80 admiterea de profesori in invatdmantul superior (ca si admiterea la
doctorat) a fost din ce in ce mai dificild, inainte de anul 1990, in Catedra de Automatica a
mai fost cooptat in domeniul calculatoarelor un singur membru: d-na Carmen Musatescu
(Sisteme de operare).

Tn anul 1990, ca urmare a infiintarii Facultatii de Automatica si Calculatoare, s-au creat
trei catedre distincte, care gestionau cele doua specializari ale facultatii: Catedra de
Automatica, Catedra de Calculatoare si Catedra de Masurari electrice si electronica. Catedra
de Calculatoare continea initial profesorii enumerati mai sus, primul sef de catedra fiind sef
de lucrari dr. ing. Oleg Cernian, intre anii 1990 si 1996.

Pentru completarea corpului profesoral, in anul universitar 1990/1991 au fost cooptati
9 noi tineri specialisti, fosti absolventi ai specializérii de Automatizari si Calculatoare din
Craiova: asistent loan Lemeni (Proiectarea cu microprocesoare), asistent Laurentiu Padeanu
(Programare orientatd pe obiecte), sef de lucrdri Marius Brezovan (Programarea
calculatoarelor), asistent Mihai Mocanu (Programarea calculatoarelor), asistent Costin
Badica (Tehnici de programare), asistent Dorian Dogaru (Grafica pe calculator), asistent
Mircea Grosu (Sisteme de calcul in timp real), asistent Dan Mancas (Retele de calculatoare),
asistent Constantin Patrascu (Sisteme de intrare/iesire). In acest fel, in anul 1991, Catedra de
Calculatoare numara 17 membri: Oleg Cernian, Gheorghe Marian, loan Cautil, Dumitru Dan
Burdescu, Augustin lonescu, Marin Lungu, Carstea lon, Carmen Musatescu, loan Lemeni,
Laurentiu Padeanu, Marius Brezovan, Mihai Mocanu, Costin Bédica, Dorian Dogaru,
Mircea Grosu, Dan Mancas si Constantin Patrascu.

Tot pana in anul universitar 1990/1991, trei membri ai catedrei au obtinut titlul de
doctor in stiinte:

- sef lucrari Gheorghe Marian: a obtinut titlul in anul 1983, sub coordonarea d-lui

profesor Constantin Belea, Universitatea din Craiova,

- sef lucrari Ioan Cautil: a obtinut titlul in anul 1986, initial sub coordonarea d-lui
profesor Constantin Belea, iar apoi a d-lui profesor Nicolae Spranceana,
Universitatea din Craiova,

- sef lucréri Dumitru Dan Burdescu: a obtinut titlul in anul 1990, sub coordonarea d-
lui profesor Mircea Petrescu, Universitatea din Craiova.

Deoarece in anul 1993 s-a infiintat specializarea de Calculatoare cu predare in limba
engleza, colectivul Catedrei de calculatoare si-a marit efectivul Intre anii 1993 si 1995 cu
noi membri: asistent Liana Stanescu (Baze de date), asistent Sorin Staicu (Programarea
calculatoarelor), asistent Octavian Patrascoiu (Programarea calculatoarelor), asistent Gabriel
Tanase (Baze de date), asistent Mihail Buricea (Programarea calculatoarelor) si asistent
Catalin Nitipir (Analiza si sinteza dispozitivelor numerice).
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Tn perioada 1992-1999 si-au sustinut tezele de doctorat incd 6 membri ai Catedrei de
Calculatoare:
- Inanul 1992, sef lucrari lon Cérstea, Universitatea de Petrol si Gaze, Ploiesti
- in anul 1996, sef lucrari Marin Lungu, initial sub coordonarea domnului profesor
Constantin Belea, iar apoi a d-lui profesor Nicolae Spranceana, Universitatea din
Craiova

- Inanul 1998, sef lucrari Dorian Dogaru, sub coordonarea domnului profesor Mircea
Ivanescu, Universitatea din Craiova

- in anul 1998, sef lucrari Marius Brezovan, sub coordonarea domnului profesor
Mircea Ivanescu, Universitatea din Craiova

- in anul 1999, sef lucrari Costin Badicd, sub coordonarea domnului profesor
Vladimir Rasvan, Universitatea din Craiova

- in anul 1999, sef lucrari Mihai Mocanu, sub coordonarea domnului profesor
Vladimir Rasvan, Universitatea din Craiova.

Dupa domnul Oleg Cernian, al doilea sef de catedra al Catedrei de Calculatoare a fost
ales domnul profesor Gheorghe Marian, intre anii 1996 si 2000.

Tn anul 2000, s-a produs scindarea Catedrei de Calculatoare in doua catedre distincte,
corespunzatoare celor doua optiuni ale specializarii de calculatoare (inginerie software,
respectiv ingineria calculatoarelor si comunicatiilor): Catedra de inginerie software si
Catedra de ingineria calculatoarelor si comunicatiilor. Intre anii 2000 si 2004, cele doui
catedre nou Infiintate au fost conduse de catre urmatorii sefi de catedra:

» Catedra de inginerie software: prof. dr. ing. Mircea Petrescu (in acelasi timp si

conducator de doctorat)

= Catedra de ingineria calculatoarelor si comunicatiilor: conf. dr. ing. Dan Mancas.

In urma separirii, cele doua catedre aveau urmitoarea componenti:

= Catedra de inginerie software: prof. dr. ing. Mircea Petrescu, prof. dr. ing. Dumitru
Dan Burdescu, s.1. dr. ing. Mihai Mocanu, s.I. dr. ing. Costin Badica, s.1. dr. ing.
Marius Brezovan, s.l. dr. ing. Dorian Dogaru, s.l. ing. Liana Stanescu, s.l. ing.
Octavian Pétrascoiu, s.1. ing. Mihail Buricea;

= Catedra de ingineria calculatoarelor si comunicatiilor: prof. dr. ing. Gheorghe Marian,
s.l. ing. Oleg Cernian, conf. dr. ing. Marin Lungu, s.l. ing. Augustin lonescu, s.1. dr.
ing. lon Carstea, s.l. ing. loan Lemeni, s.l. ing. Laurentiu Padeanu, s.l. ing. Dan
Mancas s.1. Mircea Grosu, s.l. ing. Constantin Patrascu, asist. ing. Catalin Nitipir,
asist. ing. Dan Andrei Ovidiu.

Tn anul 2001, ca urmare a infiintdrii si acreditarii Centrului de cercetare/dezvoltare de
aplicatii multimedia, directorul acestui centru de cercetare a fost numit domnul profesor
Dumitru Dan Burdescu.

Cele trei directii de cercetare din cadrul centrului de cercetare au fost coordonate de
catre urmatorii profesori:
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o Aplicatii multimedia in medicina: prof. dr. ing. Liana Stanescu si prof. dr. ing. Marius
Brezovan,

o Sisteme informatice pentru e-Learning: prof. dr. ing. Dumitru Dan Burdescu si conf.
dr. ing. Mihaescu Cristian,

e Sisteme inteligente distribuite: prof. dr. ing. Costin Badica.

Intre anii 2000 si 2009 a urmat consolidarea celor doud catedre, prin venirea prin
concurs a noi tineri specialisti, cei mai multi dintre ei fiind absolventi ai specializarii de
Automatizari si Calculatoare de la Craiova:
e In Catedra de inginerie software: s.l. dr. ing. Ileana Nicolae (Sisteme de operare,
Programarea calculatoarelor), s.l. dr. ing. Stefan Udristoiu (Operating Systems, Inteligenta
artificiald), asist. ing. Marius Marian (Securitatea datelor), asist. ing. Cristian Mihdescu
(Structuri de date), asist. ing. Eugen Ganea (Programare orientatd pe obiecte, Sisteme
expert), asist. ing. Razvan Tanasie (Grafica pe calculator), asist. ing. Anca lon (Baze de date,
Aplicatii multimedia), asist. ing. Cosmin Stoica Spahiu (Databases, Medii de programare
vizuald), asist. ing. Elvira Popescu (Proiectarea aplicatiilor Web, Comert electronic);
e In Catedra de ingineria calculatoarelor si comunicatiilor: asist. ing. Eugen
Dumitrascu (Arhitectura calculatoarelor, Digital Systems Design), asist. ing. Nicolae Enescu
(Sisteme incorporate, Verificarea si testarea sistemelor de calcul), asist. ing. Ovidiu Dan
Andrei (Comunicatii de date, Structura si organizarea calculatoarelor), asist. ing. Lucian
Barbulescu (Retele de calculatoare, Programarea calculatoarelor), asist. ing. Adrian Neatu
(Arhitectura calculatoarelor, Sisteme de calcul in timp real), asist. ing. Dan Tusaliu
(Administrarea retelelor de calculatoare, Retele de mare viteza).
Tot In aceeasi perioada si-au realizat si sustinut tezele de doctorat 14 membri ai celor
doua catedre de calculatoare:
- inanul 2000, sef lucrari Ileana Nicolae, Universitatea din Craiova
- inanul 2001, sef lucrari Dan Mancas, coordonator stiintific profesor Nicolae Tapus,
Universitatea Politehnicd Bucuresti

- 1n anul 2002, sef lucrari Liana Stianescu, coordonator stiintific profesor Mircea
Petrescu, Universitatea din Craiova

- In anul 2002, sef lucrdri Mircea Grosu, coordonator stiintific profesor Mircea
Petrescu, Universitatea din Craiova

- 1nanul 2003, sef lucrari Constantin Patrascu, coordonator stiintific profesor Mircea
Petrescu, Universitatea din Craiova

- 1n anul 2003, sef lucrari Stefan Udristoiu, coordonator stiintific profesor Ricu
Lascu, Universitatea din Craiova

- in anul 2006, sef lucrari Augustin Ionescu, coordonator stiintific profesor Aurel
Campeanu, Universitatea din Craiova

- Inanul 2007, sef lucrari Eugen Dumitrascu, coordonator stiintific profesor lon Ivan,
Academia de Studii Economice din Bucuresti

90



- in anul 2007, sef lucrari Oleg Cernian, coordonator stiintific profesor Alexandru
Valahi, Universitatea Tehnica ,,Gh. Asachi” Iasi

- 1n anul 2008, sef lucrari Nicolae Enescu, coordonator stiintific profesor Ion Ivan,
Academia de Studii Economice din Bucuresti

- inanul 2008, sef lucrari Elvira Popescu, coordonatori domnul profesor Vladimir
Rasvan, Universitatea din Craiova si domnul profesor Philippe Trigano,
Universitatea de Tehnologie din Compiégne, Franta

- in anul 2008, sef lucrari Cristian Mihaescu, coordonator stiintific profesor Mircea
Petrescu, Universitatea din Craiova

- in anul 2009, sef lucrari Anca lon, coordonator stiintific profesor Mircea Petrescu,
Universitatea din Craiova

- in anul 2009, sef lucrari Razvan Ténasie, coordonator stiintific profesor Mircea
Ivanescu, Universitatea din Craiova

- In anul 2010, sef lucrari Eugen Ganea, coordonator stiintific profesor Mircea
Petrescu, Universitatea din Craiova

- 1n anul 2010, sef lucrdri Cosmin Stoica Spahiu, coordonator stiintific profesor
Mircea Petrescu, Universitatea din Craiova.

Intre anii 2004 si 2011, cele doui catedre au fost coordonate de citre urmitorii sefi de
catedra:

= Catedra de inginerie software: prof. dr. ing. Dumitru Dan Burdescu,

= Catedra de ingineria calculatoarelor si comunicatiilor: prof. dr. ing. Gheorghe Marian.

In anul 2011, ca urmare a restructurarii Universititii din Craiova si ca efect al Legii
Educatiei Nationale, s-a renuntat la denumirea de ,,catedra”, entitatea de baza devenind
»departamentul”. Astfel, in anul 2011 s-a infiintat Departamentul de Calculatoare si
Tehnologia Informatiei, prin fuziunea Catedrelor de Inginerie software si de Ingineria
calculatoarelor si comunicatiilor. Directorul Departamentului a fost ales profesorul Marius
Brezovan.

1n perioada 2005-2015 s-au pensionat o serie de profesori, fondatori ai primei Catedre
de calculatoare: s.I. dr. ing. Oleg Cernian, prof. dr. ing. Gheorghe Marian, prof. dr. ing.
Lungu Marin, s.1. dr. ing. Ion Carstea, prof. dr. ing. Dumitru Dan Burdescu. In locul lor au
promovat alti colegi, care au dus mai departe misiunea Catedrei de calculatoare: prof. dr.
ing. Mihai Mocanu, prof. dr. ing. Costin Badica, prof. dr. ing. Marius Brezovan, prof. dr.
ing. Liana Sténescu, conf. dr. ing. Dan Mancas, conf. dr. ing. Constantin Patrascu, conf. dr.
ing. Augustin lonescu, conf. dr. ing. Ileana Nicolae, conf. dr. ing. Mihéescu Cristian, conf.
dr. ing. Elvira Popescu, conf. dr. ing. Anca Udristoiu.

In afard de domnul profesor dr. ing. Mircea Petrescu, au primit ulterior dreptul de
conducere de doctorat urmatorii profesori: prof. dr. ing. Dumitru Dan Burdescu, prof. dr.
ing. Costin Badica si prof. dr. ing. Mihai Mocanu.

Dupa anul 2011, in cadrul Departamentului de Calculatoare si Tehnologia Informatiei
au intrat cei mai tineri colegi, care sunt 1n acelasi timp si valorosi cercetatori: asist. dr. ing.
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Ilie Sorin (Dezvoltarea aplicatiilor distribuite in retele), dr. ing. Cosmin Poteras (Modelarea

sistemelor de calcul), dr. ing. Catalin Sbora (Programarea calculatoarelor), drd. ing. Catilina

Mancas (Comunicatii de date), drd. ing. Andrei Mocanu (Programare orientata pe obiecte)

si drd. ing. Alexandru Becheru (Tehnici de programare).

in anul 2016, Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei numara 27 de

membri:

= 4 profesori: Marius Brezovan, Costin Badica, Mihai Mocanu, Liana Stanescu,

= 8 conferentiari: Augustin lonescu, Dan Mancas, Dorian Dogaru, Constantin Patrascu,
Ileana Nicolae, Elvira Popescu, Mihaescu Cristian, Anca Udristoiu,

* 9 sefi de lucrari: Marius Marian, Stefan Udristoiu, Eugen Dumitragcu, Nicolae
Enescu, Eugen Ganea, Razvan Téanasie, Cosmin Stoica Spahiu, loan Lemeni, Lucian
Barbulescu,

= 6 asistenti: Ilie Sorin, Cosmin Poteras, Catalin Sbora, Catilina Mancas, Andrei
Mocanu, Alexandru Becheru.

6.3 Carti de specialitate (selectie)

Membrii Catedrei de Calculatoare, apoi ai Departamentului de Calculatoare si

tehnologia Informatiei au publicat carti si capitole de carti in edituri de prestigiu din
striinatate sau din tard. In continuare sunt prezentati cateva din titlurile reprezentative:

Carti
Udristoiu A. Baze de date - Partea I, ISBN 978-606-11-4232-3, Sitech, 2014.

Popescu E. Social learning environments, Sitech, Craiova, ISBN: 978-606-11-3297-
3, 2013.

Udristoiu A. Metode pentru Diagnosticarea Automata Asistata de Calculator a
Imaginilor Medicale, ISBN 978-606-11-3213-3, Sitech, Craiova, 2013.

Tanasie R.T. Platforma grafica pentru aplicatii virtuale ingineresti, Editura
Universitaria, ISBN 978-606-14-0631-9, 2013.

Nicolae I. Programarea calculatoarelor, Editura Universitaria, ISBN 978-606-14-
0420-9, 2012.

Burdescu D.D., Mihaescu C. Structuri de date si algoritmi. Aplicatii, Editura Sitech,
Craiova, ISBN 978-973-746-646-4, 2012.

Burdescu D.D., Mihaescu C. Algorithms Complexity Analysis, Editura Academica
Greifswald, Germania, ISBN 978-3-940237-28-6, 2012.

Stanescu L., Burdescu D.D., Brezovan M., Mihai C. Creating New Medical
Ontologies for Image Annotation, Springer-Verlag New York Inc., ISBN 13:
9781461419082, 2011.
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Marian G., Marian M., Enescu N., Dumitrascu E. Ghid practic de programare in C,
Editura Universitaria Craiova, ISBN 978-606-510-941-4, 2010.

Ionescu A., Dumitrascu E., Lemeni 1. Introducere in Analiza si Sinteza Sistemelor
Digitale — volumul Il, Editura Universitaria Craiova, ISBN 978-973-742-993-3, 978-
606-510-905-6, 2010.

Marian G., Marian M., Dumitrascu E., Enescu N. Programarea in limbaje de
asamblare: Ghid practic, Universitaria, Craiova, ISBN: 973-742-302-x, 2010.

Ionescu A., Dumitrascu E., Neatu A. Digital Systems Analysis and Syntesis —
laboratory guide, Editura Universitaria Craiova, ISBN 978-606-510-626-0, 20009.

Marian M. Ghid de securitate informatica, Editura Universitaria, Craiova, 290 pagini,
ISBN 978-606-510-654-3, 2009.

Cautil 1., Nicolae 1.D., Buricea M. Programarea calculatoarelor in limbajele C §i
C++, Tipografia Universitatii din Craiova, 2008.

Stanescu L. Visual Information — Processing, Retrieval and Applications, Editura
Sitech, Craiova, 2008.

Brezovan M. Programare orientata pe obiecte in limbajul C++, Editura Sitech,
Craiova, ISBN 978-606-530-093-4, 2008.

Brezovan M., Ganea E. Elemente de programare vizuala utilizind Visual C++ si
biblioteca MFC, Editura Sitech, Craiova, ISBN 978-973-746-475-0, 2007.

Burdescu D.D., Mihaescu C. Structuri de date si algoritmi. Aplicatii, Editura Sitech,
Craiova, ISBN 978-973-746-646-4, 2007.

lonescu A. Introducere in analiza si sinteza sistemelor digitale — volumul |, Editura
Universitaria Craiova, ISBN 978-973-742-993-3, 978-742-994-0, 2007.

Nicolae I. Sisteme de operare. Arhitecturi. Procese. Memorie. Dispozitive, 2007, Ed.
Universitaria, ISBN 978-973-742-711-3

Brezovan M. Limbaje formale si aplicatii in stiinta calculatoarelor, Editura Sitech,
Craiova, ISBN 973-973-746-315-9, 2006.

Gheorghe M., Patrascoiu O., Marian M., Dumitragscu E., Enescu N. Tehnici de
Programare — Ghid practic, Vol. I, Editura Universitaria Craiova, ISBN 973-742-
304-6, 978-973-742-304-7, 2006.

Gheorghe M., Pitrdscoiu O., Marian M., Dumitrascu E., Enescu N. Tehnici de
Programare — Ghid practic, Vol. I, Editura Universitaria Craiova, ISBN 973-742-
304-6, 978-973-742-305-4, 2006.

Marian G., Marian M., Dumitrascu E., Enescu N. Programarea in Limbaje de
Asamblare — Ghid practic, VVol. I, Editura Universitaria Craiova, ISBN 973-742-302-
X, 978-973-742-302-3, 2006.

Marian G., Marian M., Dumitrascu E., Enescu N. Programarea in Limbaje de
Asamblare — Ghid practic, Vol. Il, Editura Universitaria Craiova, 187 pagini, ISBN
973-742-302-X, 978-973-742-303-8, 2006.
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Badica C. Inteligenza artificiald. Reprezentare si Ragionament, Universitaria Craiova,
ISBN10: 973-742-360-7, 2006.

Patrascu C. Echipamente periferice, Editura Sitech, Craiova, ISBN 973-746-266-
1/978-973-746-266-4, 2006.

Marian M., Marian G., Dumitrascu E., Enescu N. Ghid practic de programare in C,
Universitaria, Craiova, ISBN: 978-606-510-941-4, 2006.

Ionescu A., Neatu A., Dumitragcu E. Digital Systems Analysis and Synthesis:
Laboratory Guide, Universitaria, Craiova, ISBN: 978-606-510-626-0, 2006.

Tanasie R.T., Cojocaru D. Fuzy Techniques in Computer Vision, Editura
Universitaria, ISBN 973-742-428-X, 978-973-742-428-0, 2006.

Burdescu D.D. Liste, Arbori, Grafuri, Editura Sitech, Craiova, ISBN 973-746-066-9,
2005.

Burdescu D.D., lonescu A., Stianescu L. Baze de Date, Editura Universitaria, Craiova,
ISBN 973-8043-604-4, 2004,

Pitrascu C. Echipamente periferice, Editura Universitaria Craiova, ISBN: 973-8043-
503-3, 2004.

Mocanu M. Principii, concepte si instrumente de modelare si simulare in studiul
sistemelor dinamice discrete, Ed. Sitech, 2004.

Stanescu L. Baze de date multimedia - Studiu asupra unor metode de regdsire a
informatiei vizuale pe baza de continut, Universitaria, ISBN 973-8043-397-7, 2003.

Lungu M. Retele de calculatoare si aplicatii, Universitaria, 2002.
Brezovan M. Sisteme expert, Editura Certi, Craiova, ISBN 973-99750-1-1, 2001.

Dogaru D. Grafica pe calculator. Unele aplicatii in domeniul roboticii, Editura
Universitaria, Craiova, ISBN 973-9271-51-0, 1999.

Mancas D. Comunicatii de date §i refele locale de calculatoare, Sitech, 1999.
Mancas D. Data communications, Sitech, 1999.

Badica C. Elemente de inteligenta artificiala. Aplicatii in Prolog, Editura Radical,
ISBN: 9739253-25-3, 1998.

Pitrascu C. Arhitectura calculatoarelor de proces, Editura Sitech, Craiova, 1998.

Dogaru D. Sisteme de fabricatie flexibila echipate cu roboti industriali. Elemente
teoretice si practice privind modelarea-simularea si programarea off-line prin tehnici
grafice interactive, Editura Europa, Craiova, ISBN 973-95780-9-1, 1996.

Patrascu C. Echipamente periferice si sisteme de intrare/iesire, Editura Reprograph,
Craiova, 1996.

Burdescu D.D. Analiza Complexitatii Algoritmilor, Editura Albastra, Cluj-Napoca,
ISBN 973-9215-86-3, 1996.
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Burdescu D.D. Conducerea cu calculatorul a unor procese industriale, Editura
Sitech, Craiova, ISBN 973-96845-3X, 1995.

Burdescu D.D. Tehnici de programare in C, Editura Radical, Craiova, ISBN 973-
97197-9-2, 1995.

Dogaru D. Grafica pe calculator. Vol. I, Elemente de Geometrie Computationald,
Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti, ISBN 973-30-4316-8, 1995.

Burdescu D.D., Brezovan M. Algoritmi si structuri de date in Pascal si C, Reprografia
Universitatii din Craiova, 1994.

Burdescu D.D. Structuri de date arborescente, Editura MIRTON, Timisoara, ISBN
973-95904-6-2, 1993.

Badica Carmen, Marian G., Mocanu M. 333 probleme de programare, Teora, 1993.

Burdescu,D.D. Algoritmi si structuri de date, Editura Mirton, Timisoara, ISBN 973-
95904-0-3, 1992.

Dogaru D. Metode noi in proiectare. Elemente de grafica 3D. Editura Stiintifica si
Enciclopedica, Bucuresti, 1988.

Cernian O., Marian G., Lungu M. Calculatoare si prelucrarea datelor: Culegere de
probleme, Reprografia Universitatii din Craiova, 1979.

Capitole

Burdescu D.D, Stanescu L., Brezovan M. Information extraction from medical
images: evaluating a novel automatic image annotation system using semantic-based
visual information retrieval, in: Text Mining of Web-based Medical Content,
Neustein Amy (Eds.), Walter de Gruyter Publ., ISBN: 978-1-61451-390-2, 2014.

Burdescu D.D., Stanescu L., Brezovan M. Visual data: new methods and approaches
to mining radiographic image data and video metadata, in: Text Mining of Web-
Based Medical Content, Chap. 9, pp. 207-241, Ed. Amy Neustein, Walter de Gruyter
Publ., ISBN: 978-1-61451-390-2, 2014.

Popescu E., Badica C. Creating a Personalized Artificial Intelligence Course: WELSA
Case Study, in: John Wang (Ed.): Information Systems and Modern Society: Social
Change and Global Development, IGI Global, pp. 31-48, 2013.

Badica C., llie S., Kamermans M., Pavlin G., Penders A., Scafes M. Multi Agent
Systems, Ontologies and Negotiation for Dynamic Service Composition in Multi-
Organizational Environmental Management, in: Software Agents, Agent Systems and
Their Applications 2012, NATO Science for Peace and Security Series - D:
Information and Communication Security 32, pp. 286-306, 10S Press, 2012.

Burdescu D.D., Mihaescu C. Building Intelligent E-Learning Systems by Activity
Monitoring and Analysis, in: Multimedia Services in Intelligent Environments-
Integrated Systems, Springer-Verlag, ISBN: 978-3-642-13395-4, pp. 153-174, 2010.
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e Burdescu D.D., Stanescu L., Mihdescu C. Two Spatial Watermarking Techniques for
Digital Images, in: Advanced Techniques in Multimedia Watermarking: Image,
Video and Audio Applications, IGI-Information Science Reference, pp. 1-20, 2010.

e Stanescu L., Burdescu D.D., Brezovan M. Multimedia Medical Databases, in:
Amandeep S. Sidhu, Tharam S.Dillon (Eds.), Studies in Computational Intelligence,
vol. 224, Biomedical Data and Applications, Springer, Chap. 4, pp. 71-142, 2009.

e Burdescu D.D, Mihaescu C. Improvement of Self-Assessment Effectiveness by Activity
Monitoring and Analysis, in: Monitoring and Assessment in Online Collaborative
Environments: Emergent Computational Technologies for E-Learning Support, IGI-
Information Science Reference, pp. 198-217, 2009.

e Popescu E. Diagnosing Students’ Learning Style in an Educational Hypermedia
System, in: Constantinos Mourlas, Nikos Tsianos and Panagiotis Germanakos (Eds):
Cognitive and Emotional Processes in Web-based Education: Integrating Human
Factors and Personalization, Advances in Web-Based Learning Book Series, Gl
Global, ISBN: 978-1-60566-392-0, pp. 187-208, 2009.

e Badica C., Popescu E. et al. On Human Resource Adaptability in an Agent-Based
Virtual Organization, in: New Challenges in Applied Intelligence Technologies,
Studies in Computational Intelligence 134, pp. 111-120, Springer, 2008.

e Badici C., Ganzha M., Paprzycki M. Developing a Model Agent-based E-Commerce
System, in: Jie Lu, Guangquan Zhang, and Da Ruan (eds.): E-Service Intelligence:
Methodologies, Technologies and Applications, Studies in Computational
Intelligence, Vol. 37, pp. 555-578, Springer, 2007.

6.4 Activitatea de cercetare

Activitatea de cercetare in domeniul calculatoarelor a inceput in cadrul Catedrei de
Automatica, o data cu transformarea sectiei de Automatizdri In sectia de Automatizari si
calculatoare, incepand cu anul 1976. Tn acea perioada, o parte din profesorii Catedrei de
Automatica au fost orientati de citre domnul profesor Belea catre domeniul calculatoarelor
(Oleg Cernian, Gheorghe Marian, lon Cautil), la care s-au addugat tinerii asistenti veniti in
perioada 1979-1980 (Augustin lonescu, Marin Lungu, Dumitru Dan Burdescu, lon Carstea).
Acestia au format nucleul de cercetare al Laboratorului de Cercetare pentru
Microcalculatoare si Interfete, infiintat in anul 1979. Dupa cum 1i spune si numele, prima
directie de cercetare in domeniul calculatoarelor din acea perioada a fost cea de proiectare
cu microprocesoare a sistemelor de comanda ale sistemelor, precum si a interfetelor de
intrare/iesire cu acestea.

Aceasta primd directie de cercetare a continuat pana in anul 1989, fiind sustinutd de
numeroase contracte de cercetare stiintificd realizate cu principalele intreprinderi din
Craiova: Uzina Electroputere, Combinatul Chimic Craiova, Fabrica de avioane etc.
Coordonatorul acestui grup de cercetare a fost domnul sef de lucrari Oleg Cernian. Un aspect
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important, care a permis extinderea domeniului de calculatoare, a fost legat de echipele de
cercetare care lucrau la contractele din perioada respectiva. Toate colectivele de cercetare
contineau, 1n afara de cadrele didactice si studenti din anii [V si V, care aveau rezultate foarte
bune la invataturd, iar acest lucru a permis ca dupa anul 1990, multi dintre fostii studenti
angrenati 1n diferite contracte de cercetare sd devina viitorii asistenti universitari.

Dupa anul 1990, o data cu infiintarea Catedrei de Calculatoare, activitatea de cercetare
s-a diversificat datoritd celor doud directii de studiu, ingineria software si ingineria
calculatoarelor. Tn perioada 1991-2000, activitatea de cercetare s-a desfasurat (in afard de
domeniul consacrat al proiectarii sistemelor cu microprocesoare) in special in cadrul tezelor
de doctorat ale tinerilor asistenti si sefi de lucriri. In perioada respectiva, in cadrul Facultitii
de Automatica si Calculatoare, erau doar doi conducatori de doctorat, in domeniul
Sistemelor automate: domnul profesor Mircea Ivanescu si domnul profesor Vladimir
Rasvan. In anii 1998-1999 au fost elaborate primele teze de doctorat cu contributii in
domeniul calculatoarelor:

- sef lucrdri Dorian Dogaru (Aplicatii ale graficii tridimensionale in modelarea,
simularea si programarea off-line a sistemelor de fabricatie flexibile echipate cu roboti
industriali — coordonator prof. dr. ing. Mircea Ivanescu): utilizarea graficii pe
calculator pentru modelarea si simularea sistemelor de fabricatie flexibile;

- sef lucrari Marius Brezovan (Sistem ierarhizat de conducere a sistemelor flexibile de
fabricatie — coordonator prof. dr. ing. Mircea Ivanescu): utilizarea tehnicilor de
compilare pentru sinteza retelelor Petri de nivel Tnalt;

- sef lucrari Mihai Mocanu (Sisteme dinamice cu evenimente discrete — coordonator
prof. dr. ing. Vladimir Réasvan): utilizarea metodelor formale in specificarea
sistemelor cu evenimente discrete;

- sef lucrari Costin Badica (Diagnosticare automata prin sisteme expert — coordonator
prof. dr. ing. Vladimir Réasvan): utilizarea sistemelor expert pentru diagnosticarea
sistemelor.

in anul 2000, o dati cu crearea Catedrei de inginerie software si venirea domnului
profesor Mircea Petrescu ca sef de catedra, Facultatea de Automatica si Calculatoare a primit
primul conducator de doctorat in domeniul Stiintei Calculatoarelor. Tezele de doctorat
conduse de domnia sa au adus o noua si importantd directie de cercetare: bazele de date
multimedia si tehnicile de procesare a imaginilor. Prima tez& de doctorat care a deschis acest
domeniu a fost in anul 2002 si a apartinut doamnei sef de lucrari Liana Stdmescu, cu titlul
,,Baze de date multimedia”.

Ca urmare a noii directii de cercetare deschise de catre domnul profesor Mircea
Petrescu, Tn cadrul Catedrei de inginerie software, s-a infiintat in anul 2001 un centru de
cercetare acreditat CNCSIS: ,,Centrul de cercetare/dezvoltare de aplicatii multimedia”, care
contine trei grupuri de cercetare: Aplicatii multimedia in medicind, Sisteme informatice
pentru e-Learning, precum si Sisteme inteligente distribuite.
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La ora actuald, in cadrul Departamentului de calculatoare existd patru directii de

cercetare:

- Aplicatii multimedia In medicina

- Sisteme informatice pentru e-Learning

- Sisteme inteligente distribuite

- Proiectarea sistemelor cu microprocesoare.

Doctorat — conducitori, teze sustinute

Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei are 4 conducétori de doctorat

Tn domeniul Calculatoare:

- Prof. dr. ing. Mircea Petrescu,

- Prof. dr. ing. Dumitru Dan Burdescu,

- Prof. dr. ing. Costin Badica,

- Prof. dr. ing. Mihai Mocanu.

Domnul profesor Costin Badica este in acelasi timp Directorul Scolii doctorale a

Facultatii de Automatica, calculatoare si Electronica.

Tezele de doctorat sustinute la cei patru conducitori de doctorat sunt sintetizate in

tabelul urmator:

Lista tezelor de doctorat sustinute in domeniul ,,Calculatoare si Tehnologia

Informatiei”
Nr. Numele si Titlul tezei de doctorat An | Domeniul | Conducatorul
crt.| prenumele stiintific
doctorandului
1 |STANESCU Baze de date multimedia 2002 |Calculatoare |PETRESCU
Liana si tehnologia [Mircea
informatiei
2 |GROSU Sisteme de calcul in timp real 2002 |Calculatoare |PETRESCU
Mircea distribuite si tehnologia [Mircea
informatiei
3 [PATRASCU |[Sistem cu grad inalt de paralelism 2003 |[Calculatoare [PETRESCU
Constantin \pentru prelucrarea informatiei si tehnologia [Mircea
informatiei
4 |COSULSCHI |Modele pentru baze de date 2006 |Calculatoare |PETRESCU
Mirel multimedia si tehnologia [Mircea
informatiei
5 |MIHAESCU Monitorizarea traficului de date in 2008 |Calculatoare |PETRESCU
Cristian sisteme de informatii si tehnologia [Mircea
informatiei
6 [ION Anca Modelarea datelor in baze de date 2009 |Calculatoare |PETRESCU
Loredana multimedia si tehnologia |Mircea
informatiei
7 |RUNCEANU |Algoritmi pentru cresterea vitezei de | 2009 |Calculatoare |[PETRESCU
Adrian transfer al informatiei in baze de date si tehnologia [Mircea
distribuite informatiei
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8 |GANEA lon Baze de date pentru prelucrarea 2010 |Calculatoare |PETRESCU
Eugen semantica a imaginilor si interogarea si tehnologia [Mircea
bazata pe continut informatiei
9 |[BADULESCU |Optimizarea unor algoritmi cu arbori | 2010 |Calculatoare |PETRESCU
Laviniu de decizie Tn data mining si tehnologia [Mircea
Aurelian informatiei
10 |STOICA Experimente asupra unor baze de date | 2010 |Calculatoare |PETRESCU
SPAHIU multimedia : Implementarea unui si tehnologia [Mircea
Cosmin sistem de gestiune a bazelor de date informatiei
multimedia cu imagini
11 |ILIE Viorel Distributed Architecture for Swarm 2012 |Calculatoare [BADICA
Sorin Intelligence si tehnologia [Costin
informatiei
12 [IMUSCAR Exploring the Design Space of Agent |2012 |Calculatoare [BADICA
Alexandru Oriented Programming Languages si tehnologia [Costin
Mihai informatiei
13 |GARAIMAN  |Optimizari ale algoritmilor de cautare | 2012 |Calculatoare |PETRESCU
Dan Dumitru  |dupd continut in baze de date si tehnologia [Mircea
multimedia cu imagini informatiei
14 |STANCU Mihai [Modele de date semistructurate in 2012 |Calculatoare |PETRESCU
extragerea de cunostinge din baza de si tehnologia |Mircea
date informatiei
15 |MIHAI Cristian |Sistem pentru adnotarea automatd a | 2012 |Calculatoare | BURDESCU
Gabriel imaginilor digitale si tehnologia [Dan Dumitru
informatiei
16 |[POPA Radu Virtualizarea datelor medicale 2013 |Calculatoare |MOCANU
Teodoru si tehnologia |Mihai Lucian
informatiei
17 IMOHAMMAD |Intuitionistic Fuzzy Logic Applied To |2015 |Calculatoare |MOCANU
Abdullah Real - Time Traffic si tehnologia |Mihai Lucian
Mohammad informatiei
Alodat
18 [{IYAS Abdullah |Improving Lookup Efficiency In 2015 |Calculatoare |BADICA
Mohammad Overlay P2p Networks Using Churn si tehnologia [Costin
Alodat informatiei

Centre de cercetare

Din anul 2001 s-a infiintat si acreditat ,,Centrul de cercetare/dezvoltare de aplicatii

multimedia”, directorul acestuia fiind domnul profesor Dumitru Dan Burdescu. Centrul a
fost reacreditat CNCSIS 1in anul 2006. Cele trei directii de cercetare din cadrul centrului de
cercetare sunt urmatoarele: Aplicatii multimedia in medicina, Sisteme informatice pentru e-

Learning si Sisteme inteligente distribuite.

Grupul de cercetare ,,Aplicatii multimedia in medicina”, coordonat de catre prof. dr.

ing. Liana Stanescu si prof. dr. ing. Marius Brezovan, este unul cu preocupari stabile si de

duratd, care si-a stabilit incd de la Inceputul functiondrii obiectivele de cercetare, concretizate

in metode si proceduri de actiune 1n vederea asistarii deciziilor (diagnosticare si terapie). Se

pot crea avantaje majore in domeniul sanatatii prin realizarea de sisteme informationale
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pentru spitale care sd permitd administrarea datelor despre pacienti, arhivarea imaginilor si
sisteme de comunicare care pot ajuta medicii si cercetatorii sa gestioneze imaginile medicale.
Sunt realizate aplicatii multimedia care sd integreze aceste trei aspecte intr-un mediu
cercetarii medicale.

Grupul de cercetare ,,Sisteme informatice pentru E-learning” este coordonat de catre
prof. dr. ing. Dumitru Dan Burdescu si conf. dr. ing. Marian Cristian Mihaescu. Grupul de
cercetare are activitate Tn urmatoarele domenii:

- Invitare automatd (Machine Learning), care prezinti studiile recente in ceea ce
priveste algoritmii de invatare automatd si tehnicile statistice de recunoastere a
sabloanelor. Subiectele includ invatarea supravegheata, invatarea nesupravegheata,
teoria invatarii si invatarea consolidata.

- Regéasirea informatiei, care utilizeaza algoritmi de invatare automatd pentru analiza
de continut, structuri de informatii si masurarea eficacitatii de regasire.

- Interactiunea om - calculator, care are ca scop construirea de sisteme interactive.
Aceasta abordeaza domeniile actuale si viitoare de cercetare in tehnicile de
interactiune si In proiectare, prototipuri si evaluarea interfetelor utilizatorilor.

- Sisteme distribuite, unde accentul este pus pe tehnicile de creare a unor sisteme
distribuite de inaltd performantd functionale si utilizabile. Scopul final priveste
proiectarea, implementarea si depanarea sistemelor reale distribuite.

Grupul de cercetare ,,Sisteme inteligente distribuite” este condus de profesor dr. ing.
Costin Badica. Acest grup a realizat colabordri cu personalitati reprezentative, totodata
implicandu-se si intr-0 serie de proiecte de cercetare pe teme din acest domeniu, atat pe plan
national, cit si international. Dintre preocupadrile din cadrul acestui grup se disting:

- Sisteme multi-agent cu aplicatii in comertul electronic, precum si aplicatii inteligente

n e-business: sisteme deschise pentru negociere automata etc.

- aplicatii ale invatarii automate pentru minarea continutului Web: definirea
conceptului nou de L-wrapper si studiul proprietatilor sale, efectuarea de experimente
Cu construirea semi-automata a L-wrapper-elor etc.

- aplicatii ale tehnologiilor Web pentru reprezentarea proceselor organizationale:
aplicarea tehnicilor MDA in achizitia si transformarea modelelor de procese
organizationale etc.
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Articole reprezentative (selectie, ultimii 10 ani)
Articole Tn reviste

Ivanovic M., Badica C. Hapa: Harvester And Pedagogical Agents In E-Learning
Environments, International Journal of Computers Communications and Control,
Vol. 2(10), pp. 200-210, 2015.

Jason J. Jung, Badica C. Intelligent Distributed Processing Methods for Big Data,
Journal of Universal Computer Science, Vol. 6(21), pp. 754-756, 2015.

Muscar A., Badica C. Towards a declarative framework for the specification of agent-
driven auctions, Engineering Intelligent Systems, Vol. 2(21), pp. 75-87, 2015.

Mihaescu C. J48 List Ranker based on Advanced Classifier Decision Tree Induction,
Int. Journal of Computational Intelligence Studies, Vol. 3/4, 4, 2015.

Udristoiu A., Udristoiu S. Grade prediction improved by regular and maximal
association rules, International Journal of Intelligent Systems and Applications in
Engineering, Vol. 2(3), pp. 57-62, 2015.

Nicolae I. Nicolae P.M., Nicolae M.S. Tunning the Parameters for the FFT Analysis
of Waveforms Acquired from a Power Plant, Acta Electrotehnica, pp. 219-224, 2015.

Popescu E. Investigating students’ blogging activity in project-based learning settings,
State-of-the-Art & Future Directions of Smart Learning, pp. 145-155, 2015.

Mocanu A., Badica C. Scrutable Multi-agent Hazard Rescue System, Intelligent
Distributed Computing IX, pp. 37-47, 2015.

Burdescu D.D., Stinescu L., Brezovan M., Stoica-Spahiu C., Slabu F. Threshold of
Graph-Based Volumetric Segmentation, Lecture Notes in Computer Science, pp. 404-
414, 2015.

Burdescu D.D., Brezovan M., Stanescu L., Stoica-Spahiu C., Slabu F. An Efficient
and Adaptive Threshold of VVolumetric Segmentation, Advances in Intelligent Systems
and Computing, pp. 925-935, 2015.

Popescu E. Providing Collaborative Learning Support with Social Media in an
Integrated Environment, World Wide Web-Internet And Web Information Systems,
Vol. 2(17), pp. 199-212, 2014.

Mihaescu C., Burdescu D.D., Tacu M. Use Case of Cognitive and HCI Analysis for
an E-Learning Tool, Informatica - An International Journal of Computing and
Informatics, Vol. 3(38), 2014.

Badica C., Ilie S., Bassiliades N., Kravari K. Agent reasoning on the web using web
services, Computer Science and Information Systems, Vol. 2(11), pp. 697-721, 2014.

Badica C., Ilie S., Badica A., Muscar A., Sandu L., Sbora R., Ganzha M., Paprzycki
M. Distributed Agent-Based Online Auction System, Computing and Informatics,
Vol. 3(33), pp. 518-552, 2014.

Muscar A., Badica C. Monadic Foundations for Promises in Jason, Information
Technology and Control, Vol. 1(43), pp. 65-72, 2014.
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Becheru A., Badicda C. Complex Networks’ Analysis Using an Ontology-Based
Approach: Initial Steps, Knowledge Science, Engineering and Management, pp. 326-
337, 2014.

Udristoiu A., Udristoiu S. Improving the Medical Diagnosis Process using Maximal
Association Rules International, Review on Computers and Software, Vol. 1(8), pp.
384-389, 2013.

Ilie S., Badica C. Multi-agent approach to distributed ant colony optimization, Science
of Computer Programming, Vol. 6(78), pp. 762-774, 2013.

Burdescu D.D., Mihai C., Stanescu L., Brezovan M. Automatic image annotation and
semantic based image retrieval for medical domain, Neurocomputing, Elsevier, Vol.
109, pp. 33-48, 2013.

Nicolae I., Nicolae P.M. Using Wavelet Transform for Power Systems, Revue
Roumaine des Sciences Techniques, Serie Electrotechnique et Energetique, Vol. 57,
pp. 172-182, 2012.

Badica A., Badica C. FSP and FLTL framework for specification and verification of
middle-agents, Int. J. of Applied Mathematics and Computer Science, VVol. 21(1), pp.
9-25, 2011.

Udristoiu A. Visual and Semantic Similarity of Medical Image, Annals of the Univ.
of Craiova. Series: Automation, Computers, Electronics & Mechatronics, Vol. 8(36),
pp. 7-12, 2011.

Stanescu L., Burdescu D.D., Brezovan M. A comparative study of some methods for
color medical images segmentation, Eurasip Journal on Advances in Signal
Processing, Springer, pp. 1-12, 2011.

Ganea E., Burdescu D.D., Brezovan M. New Method to Detect Salient Objects in
Image Segmentation Using Hypergraph Structure, Advances in Electrical and
Computer Engineering, Vol. 11(4), pp. 111-116, 2011.

Tanasie A., Tanasie R., Fratostiteanu C. A Fuzzy Clustering Algorithm Application
for Monetary Unions, International Journal of Economic Perspectives, Vol. 2(4), pp.
246-253, 2010.

Udristoiu A., Udristoiu S. Image Mining for Establishing Medical Diagnosis,
Information Technology and Control, Vol. 2(39), pp. 123-129, 2010.

Udristoiu S., Udristoiu A. Establishing Medical Diagnosis using Pattern Semantic
Rules, Electronics and Electrical Engineering, VVol. 2(98), pp. 71-75, 2010.

Stanescu L., Burdescu D.D. Information Structuring and Retrieval with Topic Maps
for Medical E-Learning, Advances in Electrical and Computer Engineering, Vol.
9(3), pp. 27-33, 2009.

Patrascu C., Popescu D. Advanced Control Algorithms for 3Phase Inverters Control
Running on NEC V850 Microcontrollers, Annals of the Univ. of Craiova. Series:
Automation, Computers, Electronics & Mechatronics, Vol. 5(32), pp. 80-85, 2008.

102



Articole in volumele conferintelor

o Popescu E. Approaches to Designing Social Media-based Learning Spaces, Proc. BCI
'15, 2015, article no. 40.

e Jason Bernard, Popescu E., Ting-Wen Chang, Graf S. Using Artificial Neural
Networks to Identify Learning Styles, Proc. AIED 2015 (Artificial Intelligence in
Education), 2015, pp. 541-544.

e Barbulescu L., Bazavan P., Dabu C. Distributed system for satellite trajectory
estimation, Proc. of Int. Conf. on System Theory, Control and Computing (ICSTCC),
2015, pp. 308-313.

e Mocanu A. Envisioning a collaborative smart home solution based on argumentative
dialogues, Proc. of 7th Balkan Conf. on Informatics, 2015, Article No. 23.

e Popescu E., Kubincova Z., Homola M. Blogging Activities in Higher Education:
Comparing Learning Scenarios in Multiple Course Experiences, Proc. ICWL 2015,
2015, pp. 197-207.

e Brezovan M., Badica C. Event-B Modeling of a Rule Base for an Expert System Using
Forward Chaining, Proc. of the 7th Balkan Conference on Informatics (BCI’15), Sept.
2-4, 2015, Craiova, Romania.
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Line Educational Environments, Proc. of the 8-th International Conference on
Educational Data Mining, 2015, 4.

e Mihaescu C. Practical Machine Learning Solution for Increasing Profit in a Car Repair
Service, Proc. of 2015 SAI Intelligent Systems Conf. (INTELLISYS), 2015, 6.
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e Badica C., Simionescu S. Analyzing academic computing curricula with a focus on
practical aspects for software engineering, Proc. 15th Workshop on Software Eng.:
Computer Science Education and Research Cooperation, 2015, Bohinj, Slovenia.

e Bernard N., Barbulescu L., Bazavan P., Casasco M., Maisonobe L., Merz K., Scortan
S., Cefola P. Validating Short Periodics Contributions In A Draper Semi-Analytical
Satellite Theory Implementation: The Orekit Example, Proc. 25th Int. Symp. on
Space Flight Dynamics ISSFD, 2015, Munchen, Germania.

103



Popescu E. Using Wikis to Support Project-Based Learning: A Case Study, Proc.
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Proiecte/granturi reprezentative (selectie, ultimii 10 ani)
Proiecte internationale

1. K-SWAN: An Interoperable Knowledge-based Framework for Negotiating
Semantic Web Agents, Bilateral project Greece-Romania, Responsabil: Costin
Badica, 2012-2013.

2. DIADEM: Distributed information acquisition and decision-making for
environmental management, FP7-ICT 224318, Responsabil: Costin Badica, 2008-
2011.

3. UNIT 2008-1 C_Facile and UNIT 2008-2 AlgoBank, two projects funded by UNIT
— Université Numérique Ingénierie et Technologie, France, Director: Costin Badica,
2007-2008.

4. eDalgo: eDidactique de I'Algorithmique. Support interactif de cours pour
I'apprentissage autonome de I'algorithmique et de la programmation, AUF
6316PS635, Director: Costin Badica, 2006-2007.
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Proiecte nationale

1.

10.

11.

12.

13.

Noi metode bazate pe retele Petri orientate pe obiecte si tehnici de procesare
semantica a imaginilor, utilizate pentru monitorizarea si supravegherea sistemelor
flexibile de fabricatie inteligente, Grant CNCSIS, Proiecte de cercetare exploratorie,
Idei, Cod 535, Director: Marius Brezovan, 2009-2011.

SCIPA: Servicii software semantice de Colaborare si Interoperabilitate pentru

realizarea Proceselor Adaptive de business, ANCS, Director: Costin Badica, 2008-
2011.

Metode inovatoare de achizitie si prelucrare numerica destinate cresterii securitatii
sistemelor electroenergetice si a alimentarii cu energie electrica a consumatorilor,
695/2009, IDEI CNCSIS, Director: lleana Nicolae, 2009-2010.

Centru Grid Oltenia, POSCCE-A2-02.2.3, SMIS: 221/2737, contract nr. 49/2009,
Director: Dan Mancasg, 2009-2010.

Platforma multimedia de cercetare - dezvoltare pentru E-learning (PMCDE),
Capacitati 140/CP/I/2007, Director: Dumitru Dan Burdescu, 2007-2009.

Sistem informatic pentru interogarea bazatd pe continut a bazelor de date
multimedia cu imagini medicale, Proiect complex nr. 2257/2007, Programul 4
Parteneriate in domeniile prioritare, Director: Dumitru Dan Burdescu, 2007-2009.

Sistem informatic pentru interogarea bazatd pe continut a bazelor de date
multimedia cu imagini medicale (SIBIM), PNCDI - Modul 1V Parteneriate, nr. D11
045/2007, Director: Dumitru Dan Burdescu, 2007-2008.

Studiul, proiectarea si implementarea unui sistem web adaptiv inteligent pentru e-
learning, Grant CNCSIS TD 167/2007, Director: Elvira Popescu, 2007-2008.

Sistem informatic on-line pentru interogarea bazata pe continut a bazelor de date
multimedia rezultate prin extragerea informatiei din fisierele standard DICOM,
Grant CNCSIS Cod 18/2007, Director: Liana Stanescu, 2007-2008.

Algoritmi pentru prelucrarea si interogarea bazelor de date multimedia cu imagini
medicale, Grant CNCSIS Cod 155/2006, Director: Dumitru Dan Burdescu, 2006-
2008.

Optimizarea alocarii resurselor in retele mobile sau cu topologie variabila, in
conditiile unui trafic de tip multimedia, Contract CNCSIS: 65GR2008, cod CNCSIS
161, Director: Dan Mancas, 2006-2008.

Utilizarea retelelor Petri orientate pe obiecte pentru modelarea si simularea
sistemelor flexibile de fabricatie, Grant CNCSIS, Cod 97/2005, Director: Marius
Brezovan, 2005-2006.

HIPERPROC: Hypermedia Techniques for Knowledge-Based Representation of
Business Processes, Grant CNCSIS 94/2005, Director: Costin Badica, 2005-2007.
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Conferinte organizate, colaborari internationale

Organizarea conferintei International Symposium on Multimedia — Applications
and Processing (MMAP), incepand cu anul 2008 si pana in prezent. Intre 2008-2010,
conferinta a fost inclusd in multiconferinta International Multiconference on
Computer Science and Information Systems, IMCSIS (Wisla, Poland, 20-22 October,
2008; Mragowo, Poland, 12-14 October, 2009; Wisla, Poland, 18-20 October,
2010), iar intre 2011 si 2016, conferinta a fost inclusa in Federated Conference On
Computer Science And Information Systems, FedCSIS (Szczecin, Poland, 18-21
September, 2011; Wroclaw, Poland, 9-12 September, 2012; Krakdw, Poland, 8-11
September, 2013; Warsaw, Poland, 7-10 September, 2014; Lodz, Poland, 13-16
September, 2015; Gdansk, Poland, 11-14 Sept., 2016).

Co-organizarea conferintei International Symposium on Intelligent Distributed
Computing, IDC, intre anii 2007 si 2015 (Oct. 18-20, 2007, Craiova, Romania;
Catania, Italy, 2008; Ayia Napa, Cyprus, 2009; Tangier, Morocco, 2010; Delft,
Nerderlands, 2011; Calabria, Italy, 2012; Sept. 4-6, Prague, Czech Republic;
September 3-5, 2014, Madrid, Spain; 7th-9th Oct. 2015, Guimaraes, Portugal).
Co-organizarea conferintei International Conference on Web Intelligence, Mining
and Semantics, June 13-15, 2012, Craiova, Romania.

Co-organizarea conferintei International Conference on Web-based Learning,
ICWL, 2-4 September 2012, Sinaia, Romania.

Co-organizarea conferintei International Conference on Computational Collective
Intelligence Technologies and Applications, ICCCI, 11-13 September 2013,
Craiova, Romania.

Co-organizarea conferintei International Conf. on Smart Learning Environments,
ICSLE, September 23-25, 2015, Sinaia.

Co-organizarea conferintei Balkan Conference in Informatics, BCI, 2-4 September,
2015, Craiova, Romania.

Co-organizarea conferintei ROEduNet International Conference - Networking in
Education and Research, NER, Sept. 24-26, 2015, Craiova, Romania.
Co-organizarea conferintei International Symposium on Innovations in Intelligent
Systems and Applications, INISTA, 2-5 August 2016, Sinaia, Romania.
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6.5 Consideratii finale

Inci de la infiintare, Catedra de Calculatoare, iar ulterior Departamentul de
Calculatoare si Tehnologia Informatiei, s-a integrat din punct de vedere didactic alaturi de
celelalte catedre si departamente de calculatoare din principalele centre universitare din
Romania. Astfel, s-a reusit de-a lungul timpului armonizarea planurilor de invatamant ale
specializarilor coordonate de Catedra de Calculatoare si Departamentul de Calculatoare si
Tehnologia Informatiei din cadrul Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica a
Universitatii din Craiova, cu specializarile similare din cadrul facultatilor cu profil de
automatica si calculatoare din tara. Ca un element distinct, specializarea de Calculatoare cu
predare in limba engleza, in anul 1995, a fost una dintre primele sectii cu predare in limba
engleza din tard si dorim sa credem céa acesta a fost un model pentru alte facultati de profil
din acea perioada. Dupa anul 2005, o datd cu impartirea studiilor universitare in cicluri de
licentd, master si doctorat, Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei a reusit
sd organizeze formatii de studii pentru toate cele trei cicluri. S-a pastrat tendinta de
armonizare a curriculumului pentru aceste formatii de studii, cu formatiile similare din
celelalte centre universitare din tard, dar in acelasi timp se poate remarca i 0 anumita
individualitate, specificdi Departamentului de Calculatoare si Tehnologia Informatiei din
Craiova. Un exemplu il poate constitui masterul cu predare in limba engleza, Information
Systems for e-Bussiness, care imbina elementele specifice sistemelor informatice cu
elementele de gestiune a intreprinderilor, un domeniu important si de actualitate.

in acelasi timp, Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei a depus
eforturi si pentru integrarea stiintifica si de cercetare cu celelalte departamente de
calculatoare din centrele universitare din Romania. Tn acest sens, se pot enumera multiple
proiecte de cercetare nationale, dar si internationale, in care membrii departamentului nostru
au cooperat cu parteneri de la departamentele de calculatoare din alte centre universitare,
precum Universitatea Politehnicd Bucuresti, Universitatea Politehnicd Timisoara,
Universitatea Tehnica ,,Gheorghe Asachi” din lasi si Universitatea ,,Dunérea de Jos” din
Galati. De asemenea, se poate remarca si conferinta internationald de automaticd si
calculatoare ,,International Conference on System Theory, Control and Computing”,
ICSTCC, care este uniunea fostelor conferinte SINTES (International Conference on System
Theory and Control — Universitatea din Craiova), SIMSIS (International Symposium on
Modelling, Simulation and Identification Systems - Universitatea Tehnica ,,Gheorghe
Asachi” din lasi) si SACCS (International Symposium on Automatic Control and Computer
Science - Universitatea ,,Dunarea de Jos” din Galati).

O alta directie a fost armonizarea curriculumului formatiilor de studii gestionate de
Catedra de Calculatoare, iar ulterior de céatre Departamentul de Calculatoare si Tehnologia
Informatiei, cu domenii similare din alte universitati din Europa. Acest lucru s-a realizat prin
proiectele TEMPUS, dupa anul 1992, respectiv prin programul ERASMUS, dupa anul 2000.
Prin cadrul acestor programe de mobilitati, profesorii din Catedra de Calculatoare, respectiv
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Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei au fost angrenati in diferite
activitati didactice de la universitati prestigioase din Europa. Printre universitatile partenere
din proiectele TEMPUS, se pot enumera Universitatea din Padova, Italia, Universitatea din
Regensburg, Germania, Politehnica din Torino, Italia, Universitatea Tehnica din Eindhoven,
Olanda etc. Tn cadrul programului ERASMUS, au fost extinse atat lista universitatilor
partenere (de exemplu: Duisburg-Essen Universitat, Germania, Universidad Politecnica de
Madrid, Spania, Technische Universitdt Graz, Austria, Université de Technologie de
Compiegne, Franta etc.), dar si grupurile tinta, deoarece bursele ERASMUS sunt atat pentru
studenti, cat si pentru profesori.

A treia directie a Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei a constituit-
o integrarea stiintificd si de cercetare internationald a colectivului departamentului cu
colective de profil de la alte universitati de prestigiu din Europa. Acest lucru s-a realizat, in
special, prin scrierea unor propuneri, apoi prin participarea la granturi internationale, cu
colective de la mai multe universitati, dar si prin organizarea unor conferinte internationale,
in cooperare cu alte departamente de profil ale altor universitati din Europa.

O alta importanta directie a Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei o
constituie apropierea de mediul de afaceri din domeniul IT din regiunea Sud-Vest Oltenia.
Strangerea legaturilor cu firmele de profil IT din zona s-a concretizat prin realizarea de
parteneriate cu aceste firme, iar colabordrile au inclus stagii de practica pentru studenti,
diferite forme de internship pentru acestia, posibilitatea finalizarii si finantarii unor teme de
disertatie sau proiecte de licenta realizate in co-tutela, prezentari ale firmelor respective, atat
in ceea ce priveste domeniile de interes ale firmelor, dar si interesul lor pentru dezvoltarea
unor anumite competente specifice ale absolventilor, concursuri tematice profesionale
sponsorizate de catre aceste firme pentru studenti, burse de studii pentru studenti etc.

Trebuie mentionat si interesul pentru strangerea legaturilor cu mediul preuniversitar,
care asigura potentialii candidati la admiterea la programele de studii de licenta gestionate
de citre departament. In afara de vizitele in licee, unde se prezinta oferta programelor de
studii de calculatoare, precum si competentele pe care aceste programe de studii le dezvolta
viitorilor absolventi, Departamentul de Calculatoare si Tehnologia Informatiei organizeaza
concursul de programare pentru licee ProCon — Constantin Belea. Acest concurs este
organizat in cooperare cu firme de IT din Craiova si sponsorizat de citre acestea, fiind gandit
ca fiind o posibilitatea pentru elevii de liceu de a parcurge un traseu educational/profesional
de forma: Liceu Tn zona Sud-Vest Oltenia - Facultatea de Automatica, Calculatoare si
Electronica din Craiova - Firme de top cu profil IT din Craiova si zona Sud-Vest Oltenia.
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7. Realizari semnificative in activitatea Catedrei/Departamentului
de Mecatronica si Robotica

7.1 Evolutia invatamantului in domeniul Mecatronica si Robotica

O prima forma de organizare proprie domeniului Mecatronica si Robotica a fost Catedra
de Mecatronicd care s-a infiintat in cadrul Facultitii de Automatica, Calculatoare si
Electronica in anul 2003, la initiativa domnului Prof. univ. dr. ing. Mircea Ivanescu. Aceasta
noud catedra a fost creatd prin divizarea Catedrei de Automatica si a reunit mai multe cadre
didactice ale caror activitati didactice si de cercetare puteau fi identificate prin cuvintele
cheie automatizari industriale discrete, roboticd si mecatronici. Marea majoritate a
disciplinelor corespunzatoare erau incluse in specializarea Robotica, specializare oferita de
catre facultatea noastra incé de la inceputul anilor 90 ca o grupa optionala pentru ultimii doi
ani de studiu ai programului Automaticd si transformatd cu incepere din anul 2001 in
programul Mecatronica.

De mentionat faptul ci tot din anii *90, colectivul actualului departament a sprijinit si
infiintarea si functionarea specializarii Roboti industriali de la Facultatea de
Electromecanica. Ulterior, cu incepere din anul 2005, aceastd specializare a fost integral
preluatd sub denumirea Robotica la Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica.
Din acest moment, cele doud programe de studii, Mecatronica si respectiv Robotica, ale
domeniului de studii Mecatronicd si Roboticd sunt oferite numai de catre Facultatea de
Automatica si Calculatoare si Electronica a Universitatii din Craiova. Pana in anul 2008,
cele doud Catedre, Automatica si respectiv Mecatronicd, au format impreund o structura
organizatorica unitard, Departamentul de Automatica si Mecatronicd, iar apoi Catedra de
Mecatronica a devenit o forma organizatorica distincta, alaturi de celelalte patru catedre ale
facultatii. Reorganizarea pe baza de departamente din toamna anului 2011 a condus la
integrarea colectivului existent in noul Departament de Automaticd, Electronicd si
Mecatronica. Din toamna anului 2014, pe baza unei decizii a Consiliului Facultatii, s-a
infiintat actualul Departament de Mecatronica si Robotica (DMR — D35) al Universitatii din
Craiova.

In ceea ce priveste resursele logistice coordonate in mod direct de Departamentul
Mecatronica si Roboticd, acestea sunt reprezentate si definite din punct de vedere al
domeniilor abordate, de laboratoarele corespunzatoare: Robotica si Sisteme flexibile de
fabricatie, Mecatronicd si E-Mecatronicd, Automate programabile, Structuri numerice,
Multimedia pentru mecatronica si robotica, Inginerie si proiectare asistate de calculator,
Prelucrarea imaginilor si recunoasterea formelor. In aceste laboratoare se desfasoard
activitafi practice pentru mai multe discipline prevdzute in planurile de invatamant ale
domeniului de licentd Mecatronicd si Robotica, dar si pentru alte domenii de licenta,
specializari, programe de master, studii doctorale si studii postuniversitare ale facultatii. Tot
aici se desfasoara si alte activitati practice de instruire pentru studenti de la alte facultati din
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cadrul Universitatii din Craiova care au in planurile de invatamant discipline din aceasta arie
curriculara. Putem mentiona aici Facultatea de Inginerie Electrica, Facultatea de Mecanica
si Facultatea de Horticulturd. Formarea studentilor de la cele doud specializari ale
domeniului de licenta Mecatronica si Robotica beneficiaza de numeroase alte laboratoare,
spatii de invatdmant precum si de alte resurse logistice puse la dispozitie atdt de celelalte
departamente ale Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica, dar si de catre alte
structuri organizatorice si administrative ale Universitatii din Craiova.

Cadrele didactice din Departamentul Mecatronica si Robotica s-au preocupat pentru a
realiza investitii, obtinute fie prin contractele de cercetare fie prin sponsorizare, pentru
modernizarea laboratoarele departamentului in principal, dar si ale facultatii. Multe din
modernizarile laboratoarelor au fost realizare prin preocupdrile individuale ale membrilor
departamentului. Este remarcabil faptul ca in perioada 2007-2010 s-au obtinut dintr-un
singur program aproximativ 1,5 milioane euro care au fost investiti in laboratoarele a doua
dintre actualele departamente. Personalul didactic auxiliar al departamentului deserveste in
comun toate aceste laboratoare, functie de necesitati si competente specifice, fara a exista o
alocare rigida a acestora pe anumite laboratoare.

in conformitate cu prevederile Legii Educatiei Nationale, departamentele asigurd, prin
cadrele didactice, competente in domenii specifice de pregitire academici. In acelasi
context, facultatile organizeaza programele de studii pe care le frecventeaza studentii pe care
i-a Tnmatriculat. Tn organizarea actuald a facultatii, Departamentul de Mecatronica si
Robotica coordoneaza in mod direct domeniul de licentd Mecatronica si Robotica, oferind
viitorilor studenti atat programul Mecatronica (cu incepere din anul 2001) cat si pe acela de
Roboticd (cu incepere din anul 2005). Alaturi de Departamentul de Automatica si
Electronica, Departamentul de Mecatronica si Robotica coordoneaza si programul de studii
Ingineria sistemelor multimedia, la crearea céruia a contribuit decisiv la initiativa Prof. univ.
dr. ing. Mircea Ivanescu. Cadrele didactice din departament contribuie la pregatirea
studentilor de la toate programele de studii de licenta din facultate. Programul de studiu
Mecatronica a fost reacreditat de ARACIS - Agentia Romana de Asigurare a Calitatii in
Invatamantul Superior in anul 2015, odati cu evaluarea institutionald a Universitatii din
Craiova, primind calificativul maxim ,,grad de incredere ridicat” pentru o capacitate de
scolarizare de 60 de studenti. Programul Robotica a fost reacreditat ARACIS tot in anul 2015
si a primit calificativul maxim ,,grad de incredere ridicat* si 45 de locuri capacitate de
scolarizare. In ceea ce priveste cifrele de scolarizare din ultimii ani, aceste doua programe
de studii ale Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronicd din Craiova au oferit la
concurs n medie 40 locuri cu finantare de la buget si aproape inca pe atat locuri cu taxa.
Ocuparea locurilor s-a efectuat pe baza unui concurs de admitere organizat in comun cu toate
celelalte programe din facultate (pe listd unica cu glisare), fie pe baza de dosar, fie cu examen
de admitere bazat pe proba scrisa la elemente de Algebra si Analizd matematica. Planurile
de Invatdmant ale celor doua programe de licentd, Mecatronica si Robotica, pot fi consultate
pe site-ul facultatii (http://www.ace.ucv.ro/).
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In privinta actualelor programe de master din cadrul Facultitii de Automatica,
Calculatoare si Electronica, Departamentul de Mecatronica si Roboticad coordoneaza in mod
direct programul Sisteme de conducere in robotica cu o durata de doi ani de studii, creat cu
incepere din anul 2008. Acest program a obtinut acreditarea ARACIS cu calificativul maxim
“grad de incredere ridicat“ pentru o capacitate de scolarizare de 45 de studenti. In ceea ce
priveste cifrele de scolarizare din ultimii ani, acest program de studii a oferit la concurs in
jur de 25 locuri cu finantare de la buget si 10-20 locuri cu taxa. Ocuparea locurilor s-a
efectuat pe baza unui concurs de admitere organizat in comun pentru toate specializarile de
master, pe baza de dosar, iar in unii ani si pe baza unui interviu direct. Repartizarea
candidatilor pe programe de studii s-a facut pe baza mediei obtinute in procesul de admitere
si pe baza listei individuale de optiuni a candidatilor in privinta programelor de master oferite
de catre facultate.

Departamentul de Mecatronica si Robotica a fost permanent implicat in toate
programele de pregatire avansata ale facultatii si inaintea anului 2008. Astfel, alaturi sau in
fosta Catedra de Automatica, colectivul a fost responsabil o lungé perioada, respectiv din
anul 1994 si pana in anul 2004 inclusiv, de un program de Studii aprofundate cu durata de
un an, intitulat Sisteme de control neconventionale, program care nu mai face parte in
prezent din portofoliul ofertelor de studii din facultatea noastra. El s-a dezvoltat si a devenit
cu incepere din anul 2004 programul de master Automatica sistemelor complexe, cu o durata
de doi ani. Acest program a fost urmat anual de pana la 40-50 de studenti masteranzi, dintre
care aproximativ o treime in regim cu taxd. De precizat cd si in prezent membrii
departamentului contribuie la pregatirea studentilor de la alte programe de master, programe
care sunt oferite de facultatea noastra sau de alte facultati, prin sustinerea unor discipline
care intrd 1n aria de competenta a departamentului. Putem aminti aici programele de master:
Tehnologii Informatice in Ingineria Sistemelor, Inginerie software, Sisteme distribuite,
Automotive engineering — design, manufacture and development.

In ceea ce priveste programul de master actual intitulat Sisteme de conducere in robotica
din domeniul Mecatronica si Robotica, competentele dobandite pot fi enumerate sintetic:
proiectarea, configurarea si implementarea sistemelor de conducere in robotica si in
mecatronica, incluzand aplicatii automotive, medicale si bionice; utilizarea arhitecturilor
neconventionale in roboticd si mecatronicd (nano tehnologii, actionari neconventionale,
senzori inteligenti, fuziunea datelor); proiectarea si integrarea sistemelor avansate de
conducere (sisteme fuzzy, neliniare, optimale, adaptive, ierarhizate, distribuite) la realizarea
comenzilor numerice; utilizarea tehnicilor si metodelor inteligentei artificiale in proiectarea
avansata (neuro, fuzzy, expert, CAD/CAM, fabricatie virtuald, sisteme informatice critice);
intocmirea si gestionarea executiei de proiecte in robotica si mecatronicd precum si in alte
domenii conexe (mentenantd). Pentru cele trei semestre de studii masterale mentionate se
asigurd cursantilor §i mai multe competente comune, cum ar fi: competente manageriale
pentru proiecte de cercetare; dezvoltarea abilitatilor specifice pentru lucrul in echipa,
cooperare interdisciplinard si integrare sistemicd; dezvoltarea abilitdtilor individuale de
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cercetator, inclusiv cele volitive, pentru Iinscrierea in piata muncii; dezvoltarea
competentelor antreprenoriale generale pentru generarea de activitati tehnice si de activitati
economice, necesare credrii unor intreprinderi mici si mijlocii.

Prin membrii sai, Departamentul de Mecatronica si Robotica s-a implicat in timp n
diferite programe de studii postuniversitare. Exemple reprezentative sunt programele
Mecatronica si respectiv Flexform. Programul Mecatronica a fost oferit cu incepere din anul
2003 pentru cadrele didactice din mediul preuniversitar, intr-un moment in care aceasta
specializare incepea sa patrunda in primele licee si grupuri scolare din zona noastra de
acea vreme si sursele de documentare ale profesorilor ingineri din licee erau extrem de
modeste, fosta Catedra de Mecatronica si-a asumat rolul de a pune la dispozitia acestor
profesori cursuri de formare Tn domeniu, atestate printr-o diploma oficiala eliberata de catre
Universitatea din Craiova. Pe durata existentei sale, aproape 200 de profesori-ingineri au
urmat aceste cursuri postuniversitare. Dacd marea majoritate isi desfasurau activitatea
curenta in licee din Craiova, o parte dintre cursanti erau profesori-ingineri in licee din judetul
Dolj, cum ar fi cele din Bailesti, Calafat, Segarcea si Dabuleni, iar o alta parte in licee din
judetele limitrofe Olt, Mehedinti, Gorj si Valcea. Toti acestia au beneficiat de prelegeri
teoretice dar si de activitati practice efectuate pe echipamentele din laboratoarele noastre.
De asemenea, ei au beneficiat si de numeroase materiale didactice complementare, pregatite
de catre cadrele didactice implicate in pregatirea cursantilor. Din acest punct de vedere se
pot aprecia eforturile de promovare ale domeniului Mecatronicii si Roboticii in intreaga
regiune a Olteniei. Tn acea perioada si in paralel cu programul de studii postuniversitare
Mecatronica, colectivul a participat si la realizarea altor programe de studii postuniversitare
care s-au desfasurat in cadrul Facultitii de Automaticd, Calculatoare si Electronica,
respectiv: Informatica: Tehnologii asistate de calculator, Societatea informationala,
Management si marketing: Informatica economica, Societatea informationala: Prevenirea si
combaterea criminalitatii informationale.

Programul de studii postuniversitare Flexform, adica Programul de formare
profesionala flexibila pe platforme mecatronice, s-a derulat in perioada 2010-2013. El a fost
oferit de catre departament ca o continuare a programului anterior de studii postuniversitare
Mecatronica. Intre trasaturile caracteristice ale acestui program de studii postuniversitare,
care a facut parte din pachetul POSDRU - Axa Prioritara Dezvoltarea resurselor umane in
educatie si formare profesionald, se pot remarca urmatoarele: realizarea unei pregatiri
unitare cu celelalte colective corespondente din principalele centre universitare din tara care
au fost parteneri in proiect (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea
Transilvania din Brasov, Universitatea Politehnica din Bucuresti, Universitatea Tehnica
,»Gheorghe Asachi” din Iasi, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Dunarea de Jos” din
Galati, Universitatea Politehnica din Timisoara); colaborarea cu Inspectoratele Judetene
Scolare din toate judetele regiunii Oltenia si atragerea unui numaér de cca. 200 de profesori
cursanti; existenta unor resurse financiare (peste 17,2 mil. lei pentru intregul proiect) care
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au permis realizarea unor dotari materiale absolut necesare desfasurarii procesului educativ
dar si cointeresarea materiald a tuturor celor implicati, atit in procesul de instruire cat si in
cel de predare. Toti participantii au fost evaluati si au primit documente oficiale de absolvire
recunoscute la nivel national.

7.2 Evolutia corpului didactic

Din punct de vedere al resurselor umane, Departamentul de Mecatronica si Robotica
este format Tn prezent din 11 cadre didactice, dintre care sapte profesori universitari si patru
sefi de lucrari, si trei persoane incadrate ca personal didactic auxiliar, dintre care un inginer
doctor si doi tehnicieni. La aceastd structurd S-a adaugat anual un numar variabil de
doctoranzi cu frecventd. Cadrele didactice care activeazd in prezent in cadrul
Departamentului de Mecatronicd si Robotica DMR sunt urmatoarele:

e Prof. univ. dr. ing. Nicu Bizdoaca — Prorector al Universitatii din Craiova

e Prof. univ. dr. ing. Dorian Cojocaru — Director al departamentului

e Prof. univ. dr. ing. llie Diaconu

e Prof. univ. dr. ing. Mircea Ivanescu - Profesor asociat, membru al Academiei Tehnice
din Romania, Presedinte al Societatii de Roboticd din Roméania

e  Prof. univ. dr. ing. Mircea Nitulescu

e Prof. univ. dr. ing. Dorin Popescu

e Prof. univ. dr. ing. Viorel Stoian

e S.L dr. ing. Florin Manta

e S.L dr. ing. Marius Niculescu

e S. 1 dr. ing. Cristina Resceanu

e S.I dr. ing. Ionut Resceanu.

3z ,
Membrii Departamentului de Mecatronica si Roboticd
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O succinta caracterizare a preocuparilor curente si a domeniilor de interes profesional
ale cadrelor didactice din departament indica urmétoarele aspecte:

Prof. univ. dr. ing. Nicu Bizdoaca

o Domenii principale de competenta: Materiale si structuri inteligente; Limbaje de
programare; Programarea robotilor si a masinilor-unelte; Mecatronica.

e Principalele discipline predate: Materiale si structuri inteligente; Programare in Java;
Bionica; Interfete om-masina in automotive.

o Alte competente si sarcini indeplinite: Prorector al Universitatii din Craiova, conducator
de doctorat iIn domeniul Mecatronica si Roboticd; membru in Comisia de Inginerie
Mecanica, Mecatronica si Roboticd a Consiliului National de Atestare a Titlurilor,
Diplomelor si Certificatelor Universitare (CNATDCU); evaluator ARACIS pentru
Comisia Stiinte Ingineresti; vicepresedinte al Federatiei Nationale Sindicale Alma
Mater.

Prof. univ. dr. ing. Dorian Cojocaru

e Domenii principale de competenta: Vedere artificiala; Proiectare asistata; Arhitectura
calculatoarelor; Inteligenta artificiala.

e Principalele discipline predate: Arhitectura calculatoarelor; Proiectare asistatd de
calculator; Inteligentd artificiald; Vedere artificiala; Prelucrarea si recunoasterea
imaginilor.

o Alte competente si sarcini indeplinite: Director al Departamentului de Mecatronica si
Robotica; conducator de doctorat In domeniul Mecatronica si Robotica; membru in
Consiliul National al Agentiei Roméne de Asigurare a Calitatii in Invatamantul Superior
(ARACIS).

Prof. univ. dr. ing. llie Diaconu
o Domenii principale de competentd: Magini-unelte cu comanda numericd; Automatizari
industriale discrete; Legislatie.
e Principalele discipline predate: Aplicatii cu comenzi numerice; Tehnologii in protectia
informatiei; Protectia legala a informatiei; Jurnalism radio TV.
e Alte competente si sarcini indeplinite: Studii si activitati juridice; coordonator al
Centrului de Cercetare Mecatronica si Robotica din Craiova (CCMR).

Prof. univ. dr. ing. Mircea Ivanescu, profesor asociat

e Domenii principale de competentd: Roboticd; Sisteme automate de conducere;
Dispozitive numerice; Automatizari industriale discrete.

e Principalele discipline predate: Arhitecturi neconventionale pentru conducerea
robotilor; Conducerea avansatd a robotilor; Arhitecturi si sisteme in robotica si
mecatronica.

o Alte competente si sarcini indeplinite: Membru al Academiei Tehnice din Romania;
conducator de doctorat in domeniul Sisteme automate; presedinte al Societdtii de
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Roboticd din Romania; membru in Comisia Consultativa a Agentiei Romane de
Asigurare a Calititii in Invatimantul Superior (ARACIS); director al Centrului de
Cercetare Mecatronica si Robotica din Craiova (CCMR).

Prof. univ. dr. ing. Mircea Nitulescu
Domenii principale de competentd: Roboticd; Sisteme flexibile de fabricatie; Roboti
mobili; Sisteme mecatronice complexe.
Principalele discipline predate: Bazele roboticii; Bazele sistemelor mecatronice;
Sisteme de conducere a robotilor; Roboti mobili si microroboti; Sisteme flexibile de
fabricatie; Productica si tehnologii moderne.
Alte competente si sarcini indeplinite: Conducator de doctorat Tn domeniul
Mecatronica si Robotica; secretar General al Societatii de Roboticd din Roménia;
evaluator pentru Comisia Stiinte Ingineresti a Agentiei Roméane de Asigurare a Calitatii
in Invitamantul Superior (ARACIS).

Prof. univ. dr. ing. Dorin Popescu
Domenii principale de competenta: Automate programabile; Mecatronica; Robotica;
Realitate virtuala.
Principalele discipline predate: Automate programabile; Aplicatii robotizate;
Mecatronica; Retele neuronale artificiale; Realitate virtuala.
Alte competente si sarcini indeplinite: Membru Tn Consiliul European al European
Association for Education in Electrical and Information Engineering (EAEEIE);
organizator de concursuri profesionale, studentesti si preuniversitare.

Prof. univ. dr. ing. Viorel Stoian

Domenii principale de competentd: Modelarea si conducerea structurilor robotice si
mecatronice; Roboticad. Sisteme de conducere neconventionale; Proiectarea schemelor
logice de comanda ; Proiectarea si administrarea bazelor de date.

Principalele discipline predate: Roboti industriali; Baze de date; Aplicatii ale sistemelor
robotice; Dinamica sistemelor mecatronice; Limbaje de programare pentru baze de date.
Alte competente si sarcini indeplinite: Actiuni de promovare a domeniului de studii;
legaturi cu mediul economic.

S. |. dr. ing. Florin Manta
Domenii principale de competenta: Comenzi numerice; Prelucrarea si recunoasterea
imaginilor; Inteligenta artificiala.
Principalele discipline predate: Masini unelte cu comanda numerica; Automatizarea
proceselor tehnologice; Prelucrarea si recunoasterea imaginilor; Inteligenta artificiala.
Alte competente si sarcini indeplinite: Actiuni de promovare a facultatii; activitati de
coordonare a practicii.
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S. 1. dr. ing. Marius Niculescu
o Domenii principale de competentd: Mecanisme si microsisteme de actionare;
Comunicatii si structuri multimedia.
e Principalele discipline predate: Mecanisme si microsisteme de actionare; Structuri
electronice pentru multimedia; Marketing si management.
o Alte competente si sarcini indeplinite: Actiuni de promovare a facultatii; activitati de
coordonare a practicii.

S. 1. dr. ing. Cristina Resceanu
e Domenii principale de competenta: Analiza si sinteza dispozitivelor numerice;
Echipamente audio-video; Robotica mobila.
e Principalele discipline predate: Analiza si sinteza dispozitivelor numerice; Fundamente
audio-video; Arhitectura calculatoarelor.
o Alte competente si sarcini indeplinite: Membru in Consiliul Departamentului; actiuni de
promovare a facultatii; activitati de coordonare a practicii.

S. L. dr. ing. Ionut Resceanu
e Domenii principale de competenta: Limbaje de programare, Tehnologii IT;
Electronica digitala.
e Principalele discipline predate: Electronica digitala; Programare in Java; Echipamente
audio-video; Medii si tehnologii software avansate.
o Alte competente si sarcini indeplinite: colaborator cu mediul firmelor de profil din
Craiova; pregatire studenti pentru concursuri profesionale; coordonare a practicii.

in departament lucreaza si personal didactic auxiliar: Dr. ing. Dana Pani-Pitrascu
(inginer cu norma intreagd), Tehnician Vicentiu Tarta (patru ore pe zi) si Tehnician
Cristian Olteanu (student specializarea Mecatronica, patru ore pe zi). Acest grup de
angajati participa la activitati tehnice de suport pentru activitatile didactice, organizatorice
si de cercetare 1n care sunt implicate departamentul si facultatea.

7.3 Carti de specialitate (selectie)

Membrii colectivului Departamentul de Mecatronica si Robotica au infiintat, cu
incepere din anul 2002, la Editura Universitaria a Universitatii din Craiova, colectia tematica
Mecatronica. Aici au fost publicate aproape 30 de carti care acoperd o buna parte din
problematica ampla a roboticii si mecatronicii. Mentionam ca au fost tiparite carti sau
capitole de carti si in multe alte edituri de prestigiu din strainatate sau din tara.

Carti

e [vanescu M., Popescu D. Arhitecturi avansate pentru conducerea robotilor, 545 pag.,
Ed. Politehnica Press, ISBN 978-606-515-568-8, 2014.
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Manoiu-Olaru S., Nitulescu M. Cercetari in robotica hexapoda, 230 pag., Ed.
Universitaria Craiova, ISBN: 978-606-14-0825-2, 2014,

Resceanu C. F. Algoritmi de conducere in conditii normale si de defect a robotilor
pdsitori comandati de la distanta, 214 pag., Ed. Universitaria Craiova, ISBN: 978-
606-14-0626-5, 2013.

Stoian V. SQL. Aplicatii, Ed. Universitaria Craiova, 134 pag., ISBN: 978-606-14-
0549-7, 2013.

Cojocaru D., Ivanescu M., Manta F., Dumitru S., Tanasie R. Hyper-Redundant
Robots, Ed. Universitaria Craiova, ISBN: 978-606-510-980-3, 2010.

Coman D. Roboti fotbalisti. Modelare si simulare. Algoritmi de conducere, Ed.
Universitaria Craiova, ISBN: 978-606-510-725-0, 2010.

Bizdoaca N., Ivanescu M. editori, Controlul si integrarea tehnologica a materialelor
si structurilor inteligente, Vol. 1-5, 1403 pag., Ed. Universitaria Craiova, ISBN: 978-
606-510-746-5, 2009.

Popescu D. Partajarea resurselor de instruire si de cercetare, Ed. Universitaria
Craiova, ISBN: 978-606-510-228-6, 2008.

Cojocaru D., Vladu C., Pana C., Patrascu D. Proiectare asistata, Ed. Universitaria
Craiova, ISBN: 978-973-742-866-0, 2007.
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ISBN: 978-973-742-369-6, 2006.

Stoian V. Roboti industriali. Aplicatii, Vol. 11, Ed. Universitaria Craiova, ISBN: 973-
8043-497-7, 2006.

Tanasie R., Cojocaru D. Fuzzy Techniques in Computer Vision, Ed. Universitaria
Craiova, ISBN: 978-973-742-428-0, 2006.

Nicola S. Microcontrolere. Aplicatii in mecatronica, Ed. Universitaria Craiova,
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Craiova, ISBN: 973-742-186-8, 2005.
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Craiova, 2004.

Ivanescu M., Nitulescu M., Stoian V., Bizdoaca N. Sisteme neconventionale pentru
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2003.
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Stoian V. Roboti industriali. Aplicatii, Vol. |, Ed. Universitaria Craiova, ISBN: 973-
8043-158-8, 2003.

Cojocaru D. Achizitia, prelucrarea si recunoasterea imaginilor, Ed. Universitaria
Craiova, ISBN: 973-8043-146-6, 2002.

Diaconu I. Automate celulare pentru conducerea robotilor, Ed. Universitaria Craiova,
ISBN: 973-8043-145-5, 2002.

Ivanescu M., Cojocaru D., Diaconu | Introducere in mecatronica, Ed. Universitaria
Craiova, ISBN: 973-8043-149-9, 2002.

Nitulescu M. Fundamente fizice pentru audio — video si multimedia, 232 pag., Ed.
Universitaria Craiova, ISBN: 973-8043-227-7, 2002.

Nitulescu M. Sisteme robotice cu capacitate de navigatie, 371 pag., Ed. Universitaria
Craiova, ISBN: 973-8043-143-3, 2002.

Popescu D., Sendrescu D. Realitate virtuald, Ed. Universitaria Craiova, ISBN: 973-
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Capitole

Ivanescu M., Borangiu T. Robotica, Th: Automatica, Cap. 35, Vol Ill, pp. 385-546,
Editura Academiei Romane, Bucuresti, 2016.
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Bizdoaca N.G. et al. Application of smart materials - Bionics modular adaptive
implant, in: Advances in Mobile Robotics, Ed. L. Marques I, World Scientific Publ.,
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7.4 Activitatea de cercetare

Doctorat — conducitori, teze sustinute

Dintre cei sapte profesori ai Departamentul de Mecatronica si Robotica, patru detin in
prezent calitatea de conducator de doctorat in doud domenii distincte din nomenclatorul
national pentru Stiinte ingineresti. Prof. univ. dr. ing. Mircea IVANESCU asiguri
conducerea de doctorat in domeniul Ingineria sistemelor, iar ceilalti trei conducatori de
doctorat, Prof. univ. dr. ing. Nicu BIZDOACA, Prof. univ. dr. ing. Dorian COJOCARU si
Prof. univ. dr. ing. Mircea NITULESCU asigurd conducerea de doctorat In domeniul
Mecatronica si Robotica.

Din anul 2008, pe langa Catedra de Mecatronica de la acea vreme, s-a infiintat Scoala
doctorald Mecatronica si Robotica prin obtinerea legald mai intai a calitatii de institutie
organizatoare de studii universitare doctorale (IOSUD) pentru Universitatea din Craiova in
acest domeniu nou inclus in legislatia de profil. Crearea [OSUD Mecatronica si Robotica s-
a realizat de catre cei trei profesori cu experienta, cadrele didactice amintite anterior, care au
obtinut conducere de doctorat In acest domeniu, singurii acreditati pe plan national si pana
in acest moment, dupa cunostinta noastra.

Lista conducatorilor de doctorat in domeniul Mecatronica si Robotica

Nr. crt.| Conducator de doctorat din anul
Prof. univ. dr. ing. Nicu George BIZDOACA 2008
Prof. univ. dr. ing. Dorian COJOCARU 2008
Prof. univ. dr. ing. Mircea Dorian Ioan NITULESCU 2008

Lista tezelor de doctorat sustinute in domeniul Mecatronica si Robotica

Nr. Numele si Titlul tezei de doctorat An | Domeniul | Conducatorul
crt.| prenumele stiintific
doctorandului
1 |GALCA Contributii la imbundtatirea 2016 |Mecatronica [BIZDOACA
Gheorghe sistemelor de recunoastere a reactiilor sirobotica |Nicu George

cognitiv-afective

2 |BANTA Viorel |Proiectarea si dezvoltarea unui sistem | 2015 |Mecatronica |COJOCARU

din clasa E-metrology pentru si robotica  |Dorian
calibrarea rezervoarelor in industria
petroliera
3 |[MANOIU- Dezvoltarea unei structuri robotice 2013 |Mecatronica |NITULESCU
OLARU Sorin |pasitoare pentru medii structurate si si robotica  [Mircea
nestructurate

Centre de cercetare

Pe langa Departamentul de Mecatronica si Roboticd functioneazéd centrul de cercetare
Mecatronica si Roboticd acreditat initial in 2005 de Consiliul National al Cercetarii
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Stiintifice din Invatimantul Superior (CNCSIS), iar ulterior de Senatul Universititii din
Craiova. Un alt centru de cercetare, Centrul de Excelentd Roboti industriali si Linii flexibile
de fabricatie a fost acreditat in anul 2001, prin Programul National RELANSIN, de Agentia
Managerialda pentru Cercetare Stiintificd Inovare si Transfer Tehnologic (AMCSIT).
Organizarea cercetarii in domeniul Mecatronica si Robotica a capatat personalitate juridica
sub forma asociatiei Centrul de Cercetare Mecatronica si Robotica - CCMR, care are ca
fondatori mai multi dintre membrii actuali ai departamentului.

De-a lungul timpului, colectivul actualului Departament de Mecatronica si Robotica a
desfasurat o ampla activitate de cercetare pe baze contractuale, ceea ce a permis realizarea
si acumularea unor dotdri materiale reprezentative pentru laboratoarele noastre. Marea
majoritatea a activitatilor de cercetare s-a derulat pe plan national, prin participarea la toate
programele de cercetare lansate pe baza de competitie nationald de citre organismele de
profil, ministere sau agentii. De asemenea, Departamentul de Mecatronica si Robotica a fost
si este inclus si In prezent in cdteva programe de cooperare si cercetare internationale de
nivel european.

Articole reprezentative (selectie, ultimii 10 ani)

Articole Tn reviste

e Ivinescu M. Exponential Stabilisation of a Class of Distributed Parameter Systems by
Boundary Controller, Journal of Dynamics, Systems and Measurements, ASME, June
2016, Vol. 138, No. 6, 064501, 2016.

e TIvanescu M., Popescu N., Popescu D. The Shape Control of a Tentacle Arm, Robotica
Cambridge Journal, Vol. 33, Issue 03, March 2015, pp 684-703, DOI:
http://dx.doi.org/10.1017/S0263574714000885, 2015.

o Ivanescu, M. A Decoupled Sliding Mode Control for a Continuum Arm, Advanced
Robotics, Special Issue: Continuum robots and manipulation, Vol. 29, Issue 13, pp
831-845, 2015.

e Degeratu S., Rotaru P., Rizescu S., Danoiu S., Bizdoaca N., Alboteanu L. et al.
Condition monitoring of transformer oil using thermal analysis and other
techniques, Journal of Thermal Analysis and Calorimetry, Vol. 119, pp. 1679-1692,
2015.

e Marghitu D., Cojocaru D. Simultaneous Impact of a Two-Link Chain, Nonlinear
Dynamics, An Intrnl. Journal of Nonlinear Dynamics and Chaos in Eng. Systems,
Springer Ed., ISSN: 0924-090X, Vol. 77, Issue 1-2, pp 17-29, 2014.

e Danoiu S., Rotaru P., Degeratu S., Rizescu S., Bizdoaca N. Shape memory alloy-
based smart module structure working under intense thermo-mechanical stress, J. of
Thermal Analysis and Calorimetry, Vol. 118, pp. 1323-1330, 2014.

e Banta V.C., Cojocaru D., Moisescu M.A. Sacala I.S, Software Design for Oil Industry
Metrology Systems, Studies in Informatics and Control, ISSN 1220-1766, Vol. 23
(4), pp. 359-371, 2014.

122



e TIvanescu M., Popescu N., Popescu D. A Spatial Weight Error Control for a Class of
Hyper-Redundant Robots, IEEE Transactions on Robotics, Volume 29, Issue 4, pag.
1043-1050, 2013.

e Dumitru S., Cojocaru D., Marghitu D. Computer Aided Design of a Hyper-redundant
Manipulator, Advances in Electrical and Computer Engineering, vol. 13, no. 4, pp.
51-56, ISSN: 1582-7445, 2013.

e Marghitu D.B., Cojocaru D., Jackson R.L Elasto-Plastic Impact of a Rotating Link
with a Massive Surface, International Journal of Mechanical Sciences, ISSN: 0020-
7403, Vol. 53, Issue 4, April 2011, Elsevier, pp. 309-315, 2011.

e Mainoiu-Olaru S., Nitulescu M. Stability analysis software platform dedicated for a
hexapod robot, Advances in Intelligent Systems and Computing Journal - Advances in
Intelligent Control Systems and Computer Science, Vol. 187, pp. 143-156, Springer,
2013.

o Nitulescu M. Experiments for performance evaluation of a mobile robot trajectory
tracking, Applied Mechanics and Materials Journal - Mechanisms, Mechanical
Transmission and Robotics, Vol. 162, pp 302-307, Trans Tech Publications,
Switzerland, ISSN:1662-7482, 2012.

e Ivianescu M., Cojocaru D., Bizdoaca N., Florescu M., Popescu N., Popescu D.,
Dumitru S. A Boundary Sensor Control for a Hyper-redundant Arm, Studies in
Informatics and Control Journal, Vol. 19, No. 4, p391-402, ISSN 1220-1766, 2010.

e Ivinescu M., Cojocaru D., Bizdoaca N., Florescu M., Popescu N., Popescu D.,
Dumitru S. 2010, Boundary Control by Boundary Observer for Hyper-redundant
Robots, International Journal of Computers, Communications & Control, ISSN 1841-
9836, Vol. V (2010), No. 5, pp. 755-767, 2010.

e Nitulescu M., Stoian V. Modelling and control aspects of specific mobile robot,

Mechanika Journal, section Mechaniniy Sistemy Projektavimas Ir Optimizavimas,
Vol. 1 (69), pp. 54-58, 2008.

e Stoian V., Nitulescu M., Pana C. Hexapod leg control algorithm in fault conditions,
Mechanika Journal, section Mechaniniy Sistemy Projektavimas Ir Optimizavimas,
Vol. 3(71), pp. 57-61, 2008.

e Bizdoaci N., Tarnitd D. Modular adaptive implant based on smart materials, Rom. J.
Morphol. Embryol., vol. 49, pp. 507-512, 2008.

Articole in volumele conferintelor

o Cojocaru D., Friesel A., Spikol D. Supporting STEM Knowledge and Skills in
Engineering Education - the PELARS project, Proc. ASEE International Forum,
Concurrent Paper Tracks Session Il Courses, 2016, New Orleans, Louisiana, USA.

e Nitulescu M., Ivanescu M., Manoiu-Olaru S., Nguyen Van Dong Hai. Experimental
Platform for Hexapod Locomotion, Proc. Joint Int. Conf. Mechanisms and
Mechanical Transmissions MTM & ROBOTICS 2016, Springer, Aachen, Germany.
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Manoiu-Olaru S., Nitulescu M. Modeling of the Hexapod Mobile Robot Leg using
Matlab SimMechanics, Proc. 24th Int. Conf. on Robotics in Alpe-Adria-Danube
Region RAAD 2015, Vol. 371, pp.267-276.

Stoian V., Bobasu E. Control Algorithm for a Cooperative Robotic System in Fault
Conditions, Proc. 12th Int. Conf. Informatics in Control, Automation and Robotics
ICINCO 2015, Colmar, Alsace, France, SCITE PRESS, Vol. 2., pp. 281-288.

Stoian V., Vladu I.C., Vladu I. A new hyper-redundant arm and its control system,
Proc. 24th Int. Conf. Robotics Alpe-Adria-Danube Region RAAD 2015, Bucharest,
Romania, pp.124-129.

Popescu D., Ivianescu M., Manoiu-Olaru S. Robotic glove development with
application in robotics rehabilitation, Proc. of Int. Conf. Electrical and Power
Engineering EPE 2014, pp. 168-173.

Cojocaru D. et al. Educational Policies in European Engineering Higher Education
System - Implementation of a survey, Proc. EDUCON 2014: IEEE Global Eng.
Education Conf., Istanbul, Turkey, pp. 229-234.

Cojocaru D., Popescu D., Tanasie R.T., Ward T. Programme Policies in European
Engineering Higher Education System - Common Practice, Proc. 13th Int. Conf.
Inform. Techn. Based Higher Educ. & Training ITHET 2014, York, UK, paper 53.

Manoiu-Olaru S., Nitulescu M. Locomotion over common types of obstacles for a
legged mobile robot, Proc. 14th IFAC Symp. Inform. Control Problems in
Manufacturing INCOM 2012, Bucharest, Romania, Vol. 14, pp. 918-92.

Manoiu-Olaru S., Nitulescu M. Hexapod robot leg dynamic simulation and
experimental control using Matlab, Proc. 14th IFAC Symp. Inform. Control Problems
in Manufact. INCOM 2012, Bucharest, Romania, Vol. 14, pp. 895-899.

Ivanescu M., Bizdoaca N.G. et al. Frequency criteria for the grasping control of a
hyper-redundant robot, Proc. 2010 IEEE Int. Conf. on Robotics and Automation ICRA
2010, pp. 3981-3988.

Ivanescu M., Bizdoacd N., Florescu M., Popescu N., Popescu D. Frequency criteria
for the grasping control of a hyper-redundant robot, Proc. IEEE Int. Conf. Robotics
and Automation ICRA 2010, Anchorage, AK. pp. 3981-3988.

Bizdoaca N., Hamdan H., Coman D., Petrisor A., Bizdoaca E. Biomimetic control
architecture for robotic cooperative tasks, Proc. 15th Int. Symp. Artificial Life and
Robotics AROB 2010, pp. 505-508.

Boccolato G., Dinulescu 1., Predescu A., Manta F., Dumitru S., Cojocaru D. 3D
Control for a Tronconic Tentacle, Proc. 12th Int. Conf. Computer Modelling and
Simulation 2010, Cambridge University, England, pp. 380-386.

Cojocaru D., Ivanescu M., Tanasie R.T., Dumitru S., Manta F. Experiments with
Tentacular Robots, Proc. 41st Int. Symp. Robotics ISR 2010, Munich, Germany, pp.
948-953.

Cojocaru D., Tanasie R.T. Analysis and design of hyperredundant robots, Proc. Int.
Congress on Sound and Vibration 2009, Krakow, Poland, paper 52.
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Bizdoacd N.G., Petrisor A., Bizdoaci E., Diaconu I., Degeratu S. Shape Memory
Alloy Tendons Actuated Tentacle Robotic Structure-Models and Control, Proc.
ICINCO-RA 2008, pp. 77-80.

Stoian V., Nitulescu M., Pana C. Intelligent Live Environment Design with Assistive
Robots for Vulnerable Persons, Proc. 4th Int. Conf. Mechatronic Systems and
Materials MSM 2008, Bialystok, Poland, pp. 41-42.

Tanasie R.T., Cojocaru D. A Fuzzy Path Finding Algorithm Based on Artificial
Potential Fields, Proc. of 2nd Int. Conf. Computer Graphics Theory and Applications
GRAPP 2007, Barcelona, Spain, pp. 229-232.

Bizdoaca NG., Petrisor et al. Mathematical model and conventional control for a
shape memory alloy tendon actuated tentacle robot, Proc. IEEE Int. Conf.
Automation, Quality and Testing, Robotics AQTR 2006, pp. 243-248.

Proiecte/granturi reprezentative (selectie, ultimii 10 ani)

Proiecte internationale

1.

Practice-based Experiential Learning Analytics Research And Support (PELARS),
Small or medium-scale focused research project (STREP), FP7-1CT-2013-11
Obijective ICT-2013.8.2 Technology-enhanced Learning, 013-2017, Responsabil:
Dorian Cojocaru, 2015-2017.

Strategic Alignment of Electrical and Information Engineering in European Higher
Education Institutions, European funding program SALEIE, nr. 527877-LLP-1-
2012, Coordonator workpackage 5 Policy: Dorian Cojocaru, Responsabil
Universitatea din Craiova: Dorin Popescu, 2012-2015.

A Web-based E-training Platform for Extended Human Motion Investigation in
Orthopedics, proiect european de tip LLP (Transfer of Innovation), nr. 2011-1-RO1-
LEOO05-15321, Director: Dorin Popescu, 2012-2013.

Ingineria inversa in recunoasterea cognitiva si controlul structurilor biomimetice,
Bilateral, Romania - Coreea de Sud, Director: Nicu Bizdoaca, 2010-2011.

Dezvoltarea metodologiei de proiectare biomimetica utilizdnd ingineria inversa in
recunoasterea cognitiva si controlul robotilor biomimetici, Modul 1ll Bilateral,
Romania-Turcia, Director: Nicu Bizdoaca, 2010-2011.

Research concerning the sharing of educational resources via Internet, contract de
cercetare bilateral Romania — China, parteneri: Universitatea din Craiova, Roménia
- Tianjin University, China. Responsabil: Dorin Popescu, 2009-2010.

Enhancing Lifelong Learning in Electrical and Information Engineering, proiect
european de tip LLP, nr. 142814-LLP-1-2008-FR-ERASMUS-ENW, Responsabil:
Dorin Popescu, 2008-2011.

A European research network on key technologies for intervention autonomous
underwater vehicles - FREESUBNET, MRTN-CT-2006-036186, Responsabil:
Dorian Cojocaru, 2006-2010.
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Proiecte nationale

1.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Virtual palpation system for advanced training, medical diagnostic and treatment,
PN II, Director partener: Nicu Bizdoaca, 2012-2016.

Proiectarea virtualda a unor aplicatii mecatronice si robotice specifice industriei
automotive si transporturilor — PV AMR, Polul de Competitivitate Automotive Sud-
Vest Oltenia, Responsabil: Viorel Stoian, 2014-2015.

An intelligent haptic robot glove for the patients suffering a cerebrovascular
accident (IHRG), UEFISCDI, Tehnologii si produse mecanice de inalta precizie si
sisteme mecatronice, Responsabil: Dorin Popescu, 2012-2016.

Sistem de securizare a cardurilor cu banda magnetica — SRS, POS - Cresterea

Responsabil: Mircea Nitulescu, 2011-2013.

Ingineria inversd in modelarea cognitiva si controlul structurilor biomimetice, PCE
- PN II, Director: Nicu Bizdoaca, 2008-2011.

Platforme robot-vedere artificiala autonome, inteligente de calificare, sortare /
prelucrare/ambalare si inspectie de calitate a produselor cu arhitectura de control
holonic, orientatd pe servicii, bazata pe trasaturi - SOFHICOR, CNMP - Program
Parteneriate in domenii prioritare, Responsabil: Mircea Ivanescu, 2007-2010.

Infrastructura de cercetare in stiinte aplicate INCESA, Competitia: POSCCE,
Responsabil implementare: Nicu Bizdoaca, 2010-2015.

Controlul robotilor tentaculari bazat pe vedere artificiala, CNCSIS PN II IDEI,
Director: Dorian Cojocaru, 2007-2010.

Abordarea concurentiala a modularizarii sistemelor robotice, contract de cercetare
CNCSIS, Director de proiect: Nicu Bizdoaca, 2007-2008.

Sistem robotic miniatural cu abilitati de reconfigurare si automultiplicare -
ROMAR, Program CEEX, AMCSIT, Responsabil: Mircea Ivanescu. 2006-2008.

Sisteme avansate de comunicatii mobile pentru platforme robotice reconfigurabile,
autonome — SACOM, Program CEEX, AMCSIT, Director: Mircea Ivanescu. 2006-
2008.

Dezvoltarea cunoasterii asupra elabordrii §i microprocesarii prin metalurgia
pulberilor a materialelor nanostructurate pentru componente MEMS-
PRONANOMAT, Program CEEX, Responsabil: Mircea Ivanescu, 2006-2008.

Controlul si integrarea tehnologicd a materialelor si structurilor inteligente —
CITMSI, Program CEEX, , AMCSIT, 2006-2008, Director: Mircea IVANESCU.

Platforma de control holonic al fabricatiei cu roboti multipli si vedere artificiala
integratd pentru conditionarea materialelor - RVHOLON, Program CEEX,
AMCSIT, Responsabil: Mircea Ivanescu, 2006-2008.

Cercetari privind minirobotii cu locomotie bazatd pe miscare pendulara -
ROBOPEND, Program CEEX, AMCSIT, Responsabil: Mircea Ivanescu, 2006-
2008
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16. Tehnici fuzzy pentru sisteme si procese cu aplicabilitate 1n societatea
informationala, CNCSIS, Director: Dorian Cojocaru, 2005-2007.

17. Modele si metode pentru controlul vizual al robotilor hiperredundanti, Academia
Romana, Director: Dorian Cojocaru, 2007-2008.

18. Arhitecturi robotice specializate destinate operdrii in medii cu grad sporit de
periculozitate, CNCSIS, Responsabil: Nicu Bizdoaca, 2006.

19. Platforma multimedia pentru instruire, cercetare si dezvoltare de aplicatii in
Mecatronicd si Automaticd, CNCSIS, Director: Mircea Ivanescu, 2006-2008.

20. Partajarea resurselor de instruire si de cercetare, CEEX, Director: Mircea Ivanescu,
2005-2007.

Conferinte organizate, colaborari internationale

Membrii DMR participd anual la organizarea a numeroase manifestari stiintifice atat in
tard cat si in strainatate (ROBOTICS, RAAD, ICSTCC, IEE, SINTES, ICCC etc.). De
asemenea, sunt integrati, participa in mod direct sau detin functii de conducere in mai multe
organisme si agentii nationale (ACADEMIA TEHNICA DIN ROMANIA, ARACIS,
CNATDCU, CNCSIS etc.), societati profesionale cu caracter international (IFR-
International Federation on Robotics, IEEE - International Electrical and Electronic
Engineering, IFAC - International Federation on Automatic Control, EAEEIE - European
Association for Education in Electrical and Information Engineering etc.), societati
profesionale cu caracter national (SRR - Societatea de Robotica din Romania, SRAIT -
Societatea Roméand de Automatica si Informaticd Tehnicd, UGIR - Uniunea Generald a
Industriasilor din Romania etc.), colective editoriale pentru reviste cu clasificari nationale
recunoscute oficial si multe altele.
De mentionat si participarea constantd la organizarea seriei de conferinte nationale de
robotica sub egida Societatii de Robotica din Romania (http://robotics-society.ro/) din a carei
conducere fac parte neintrerupt cu incepere din anul 2000 Prof. dr. ing. Mircea Ivanescu
(Presedinte) si Prof. dr. ing. Mircea Nitulescu (Secretar general):
¢ ROBOTICS’12 - International Conference on Robotics, Aachen, Germany, 2016
e ROBOTICS’14 - International Conference on Robotics, Bucuresti, 2014
e ROBOTICS’12 - International Conference on Robotics, Clermont-Ferrand,
France, 2012

e ROBOTICS’10 - International Conference on Robotics, Cluj-Napoca, 2010

e ROBOTICS’08 - Romanian International Conference on Robotics, Timisoara,
2008

e ROBOTICS’06 - Romanian International Conference on Robotics, Brasov, 2006

e ROBOTICS’04 - Romanian International Conference on Robotics, lasi, 2004

e ROBOTICS’02 - Romanian International Conference on Robotics, Craiova, 2002

(prima conferinta cu caracter international organizatd in Romania de catre SRR)
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e WMRC 2001 - Workshop Roboti Mobili, Craiova, 2001
e  WMRC 1999 - Workshop Roboti Mobili, Craiova, 1999

Atat pentru cadrele didactice cét si pentru studentii facultatii, la nivelul departamentului
s-a manifestat permanent preocuparea de ridicare a standardelor de pregatire la nivelul
cerintelor actuale pe plan national, european si mondial. In acest sens, mai multi membri ai
departamentului au stabilit si au derulat in timp un numar important de colaborari cu
numeroase colective universitare si de cercetare de pe mai multe continente, incluzand aici
marea majoritate a tarilor Europene, din America de Nord si de Sud, din Australia si din
Asia. Acestea au vizat schimburi academice reciproce de tip visiting professor, stagii de
pregatire pentru studenti prin numeroase programe (Tempus, Socrates, Leonardo,
ERASMUS etc.) care s-au derulat pe durata mai multor semestre, stagii de pregatire pentru
cadrele didactice si tinerii doctoranzi, stagii de practicd pentru studenti, participari la scoli
de vara, cicluri de conferinte oferite la Craiova studentilor de catre profesori din strdinatate
etc. Nu numai studentii din facultatea noastrd au beneficiat de aceste colaborari, dar si
studenti din tarile partenere (de exemplu Cehia, Italia, Spania, Franta, Indonezia, Vietnam)
au efectuat stagii in cadrul oferit de departament.

7.5 Consideratii finale

Departamentul de Mecatronica si Robotica intretine relatii stranse de colaborare cu mai
multe unitati economice din Craiova, din regiunea de dezvoltare Oltenia, precum si din alte
localitati mai indepartate, multe dintre ele fiind reprezentante locale ale unor prestigioase
companii internationale care au subsidiare in tara noastra. Aceste colaborari se desfagoara
pe bazele legale ale unor contracte bilaterale de colaborare si includ anual stagii de practica
pentru studenti, internship, posibilitatea finalizarii si finantarii unor teme de disertatie sau
proiecte de licentd solicitate Tn mediul industrial, vizite periodice de studii in sectiile de
fabricatie sau pe liniile de montaj general, prezentari ale firmelor respective si ale interesului
lor pentru anumite competente ale absolventilor, concursuri tematice profesionale
sponsorizate de citre aceste firme pentru studenti, sesiuni periodice pentru recrutarea fortei
de munca sau anumite burse de studii pentru studenti etc.

Asa cum suntem interesati de reactia mediului economic in raport cu absolventii precum
si de sprijinirea acestora la incadrarea In muncad pe pozitii compatibile cu nivelul de
cunostinte dobandit la finalizarea studiilor universitare, in egald masurd se depun anual
eforturi insemnate pentru recrutarea viitorilor studenti si pentru prezentarea corecta si
obiectivd in fata elevilor de liceu din anul terminal si preterminal a realitatilor si
perspectivelor diplomelor obtinute prin absolvirea domeniului de licentd Mecatronica si
Robotica. Astfel, departamentul desfasoara colaborari permanente cu mediul preuniversitar
din orasul Craiova si din Regiunea de dezvoltare Oltenia, colaborari care s-au materializat
anual in organizarea a numeroase actiuni de informare de tipul zilele portilor deschise,
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participari ale reprezentantilor Departamentului de Mecatronica si Robotica la manifestari
din licee, organizarea unor concursuri pentru elevii de liceu din anul terminal in laboratoarele
noastre, punerea la dispozitia Inspectoratului Scolar Judetean a logisticii necesare si a
sprijinului organizatoric aferent pentru faza judeteand a Olimpiadei de Mecatronica,
organizarea periodica a unor Workshop-uri pentru dialog si informare reciproca cu dirigintii
si profesorii ingineri care predau la clasele cu profil Mecatronica din liceele judetului Dolj,
desfasurarea unor programe de studii post-universitare pentru profesorii care sustin activitate
didacticd in domeniul mecatronicii sau al roboticii, cum a fost programul Flexform cu
finantare POSDRU, precum si sprijinirea acestora cu materiale, echipamente si referinte
bibliografice pentru procesul didactic.

Departamentul de Mecatronicad si Robotica participa activ pe plan national si local la
promovarea domeniului Mecatronicii §i Roboticii prin inscrierea anuald cu echipe de
studenti si chiar organizarea unor editii la Craiova ale competitiilor nationale studentesti de
profil cum ar fi: concursul national anual ZEM - Zilele Educatiei Mecatronice, concursul Sa
cunoastem Mecatronica si Robotica, MEROB - Zilele Roboticii si Mecatronicii Craiovene
s.a., ocazii In care s-au mentinut si intensificat colaborarile constante cu firme semnificative
din domeniu ca SMC, FESTO, FREESCALE s.a. De asemenea, anual studentii nostri au
participat cu bune rezultate inclusiv la concursuri internationale organizate in strainatate in
domeniul programarii robotilor mobili.

Membrii Departamentului de Mecatronica si Robotica sunt inainte de toate membri ai
colectivului Facultatii de Automatica, Calculatoare si Electronica si au participat de-a lungul
timpului la toate evenimentele din evolutia facultétii. Profesorul Mircea Ivanescu, fondatorul
recunoscut al Scolii de Mecatronicd si Robotica de la Craiova, Rector pentru o lunga
perioada al Universitatii din Craiova, a participat de curnd in calitate de profesor la
intalnirea primei promotii de ingineri automatisti de la Universitatea din Craiova. Zece dintre
membrii departamentului (noud cadre didactice si un inginer) au doctoratul in Automatica
(sub diferite denumiri echivalente), dar de fiecare datd cu teme subscrise domeniului
robotica, obtinut la Universitatea din Craiova, sub coordonarea Profesorului Mircea
Ivanescu. Membrii departamentului au participat si participa in mod activ la procesele
decizionale referitoare la functionarea optima a Universitatii: Consiliul departamentului,
Consiliul facultatii, Biroul consiliului facultatii, Senatul Universitatii, Consiliul de
administratie al Universitatii si al conducerii scolii doctorale. In acest context membrii
departamentului contribuie permanent la indeplinirea Planului strategic al Universitatii din
Craiova, care vizeaza ca obiectiv major consolidarea pozitiei ocupate in prezent in ierarhia
universitard din Romania.

Nu 1n ultimul rand trebuie amintit faptul ca, inca de la infiintarea sa in 2003, Catedra
de Mecatronica (de la acea vreme) a depus eforturi pentru integrarea sa pe plan national
alaturi de celelalte catedre de profil care fusesera deja infiintate in celelalte centre
universitare din Roménia, precum si pentru definitivarea liniilor strategice generale care
trebuiau urmate in planurile de invatdmant ale celor doua specializari din domeniul de licenta
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Mecatronica si Robotica. Departamentul de Mecatronica si Robotica a fost singura catedra
si apoi singurul departament de mecatronica si roboticd din Romania dezvoltat in cadrul unei
facultati care are alt profil decat cel mecanic sau de inginerie industriald, si anume profilul
de automatica, calculatoare si electronica. Din acest punct de vedere, abordarea de la Craiova
este similard cu multe alte abordari din universitati prestigioase din strdindtate acolo unde
mecatronica este privita ca o disciplind integratoare pentru metode si tehnici din mecanica,
electronica, automaticd si calculatoare. Pentru sustinerea acestei directii academice,
colectivul a militat pentru cresterea ponderii disciplinelor din aria curriculara a sistemelor
automate, a tehnologiilor informatice si electronice, in conformitate cu ponderea crescanda
pe care aceste elemente o au deja in proiectarea, realizarea si utilizarea produselor si
structurilor mecatronice actuale.



CRAIOWVA

Misiunea Facultitii de Automatica, Calculatoare si Electronica

Facultatea 1si asuma misiunea Universitatii din Craiova, descrisd in Carta. De la
infiintare, indiferent de arhitectura institutionala sau de titulaturd, comunitatea academica a
primit §i si-a asumat misiunea fundamentala de a crea retele de transfer epistemologic si
tehnologic.

De aceea absolventii nostri trebuie sa fie si sunt surse de performanta, de competente
inovative. Increderea partenerilor nostri — cele mai mari si mai prestigioase companii din
domeniu — ne onoreaza, ne obliga, dar si certifica valoarea activitatilor didactice si de
cercetare.
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ANEXE

Legea nr. 138/25.04.1947 de infiintare a Universitatii din Craiova

Buletinul oficial din 10 septembrie 1965 de extindere (re-infiintare) a
Universitdtii din Craiova

Ordinul Ministrului nr. 7751/1990 prin care se infiinteaza Facultatea de
Automatica si Calculatoare, profil Electric, cu specializirile Automatizari si
Calculatoare

Adresa 878/1990 privind admiterea la Facultatea de Automatica si Calculatoare
Lista cadrelor didactice care au contribuit la formarea primei promotii de
ingineri automatisti si lista primilor absolventi ai sectiei de Automatica, 1971
Lista firmelor partenere ale Facultatii de Automaticd, Calculatoare si
Electronica
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ANEXA n_2

UKXVERSITATEA DIN CRAIOVA
FACULTATEA Di AUTUMATICA 41 CARCULATUARE

nra K7€ din _{ V.06 1990

Catre
Centrul de Caloul al Universitatii

In legatura cu adresa Devosstra Nr.1670/12.06.1990 va cesmunicas arsatearele:
1+ Domumirile sectiiler facultatiles sint:
= Autemutizari
= Caloculatoare
2: Candidatii lu adoitere isi vor preciza eptimnile pe coctii, in erdinea
yreferinteler (de exeaplu: 1. Automatizarij 2. Caleulatoare;), urmind ea reusitii
s« fie impartiti dupa preforinte si in ordinea nediflor (dupa procedusa din
anii preced-nti)e
3+ Musarul de locuri pe seotii i forse de invatanint pentru care se dz
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b. Disciplinele de concurs sint urastoarslet
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b) Geenetrie si tri onenctrie ;
e) Fizica.
e ldocipitne prioriturs sate "Algobra =i analizs matenatica'.
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7+ Presedintele comisiei de adaitets eate decanul facultatii, conf.iniv,
dreimg. Viadioir Rusvan,
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. p S—
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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA
PRIM#A PROMOTIE DE INGINERI AUTOMATISTI - 1971

CADRELE DIDACTICE CARE AU CONTRIBUIT LA FORMAREA
PROMOTIEI 1971 DE INGINERI AUTOMATISTI

Decan Prof. dr. ing. Nicu Vintila

(1966-1967)

Analizd matematica

Geometrie analitica si diferentiala
Materialism dialectic

Chimie

Geometrie descriptiva si aplicata
Desen tehnic

Mecanica

Limba straina (rusi, engleza,
germana, franceza)

Educatie fizica

Peter Hamburg, Rodica Gherman
Mihail Botez, Valentin Boju
Tiberiu Nicola, lon Ceapraz

lon Scondac, Margareta Boros
Alexandru Ene

Constantin Marin

Alexandru Abramovici

Adriana Uliu, Elfride Luca, Wentzel
Hunel, lon Scanteie

Valeriu Stoica

(1967-1968)

Matematici speciale

Mecanica

Tehnologia materialelor si masini unelte

Bazele electrotehnicii
Termotehnica si masini termice

Limba straina (rusa, engleza,
germana, franceza)

Practica in productie la Studina si Redea

Constantin Belea, Georgeta Florescu
Silviu Puscasu

Gheorghe Floriganta

Marius Preda, Jack Marcovici

Victor Climov

Adriana Uliu, Elfride Luca, Wentzel
Hunel, lon Scanteie

Constantin Marin



Anul 111
(1968-1969)

Socialism stiintific Ivan Tache

Fizica Oliviu Gherman, Florea Uliu

Bazele electrotehnicii Jack Marcovici, Marian Badea
Electronica Mircea Ivanescu, Alexandru Soceanu
Masuriéri tehnice si traductoare Constantin Marin, Marius Soneriu

Bazele teoretice ale sistemelor automate  Constantin Belea, Nicolae Dan

Practica in productie la

Combinatul Chimic Craiova Matei Vinatoru
Anul IV

(1969-1970)
Teoria sistemelor automate Constantin Belea, Nicolae Dan
Calculatoare analogice Alexandru Soceanu
Mareriale, piese si tehnologia aparatelor
de automatizare Nicolae Dan
Analiza numerica Doina Tatar
Masini si actioniri electrice Aurel Cimpeanu, Gheorghe Popescu
Calculul si constructia regulatoarelor Constantin Marin
Calculatoare numerice Alexandru Soceanu, Oleg Cernian

Elemente de automatizare

hidraulice si pneumatice Nicolae Dan

Practica in productie la

Combinatul Siderurgic Galati Alexandru Soceanu
Anul V

(1970-1971)

Organizarea si analiza activititii economice
a intreprinderilor Petre Rosca

Teoria informatiei si telemecanica Mircea Ivanescu
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Automatizari complexe in industria
constructoare de masini

Automatizari complexe in energetica

Automatizari complexe in industria
chimica si petroliera

Constantin Belea, Nicolae Dan

Nicolae Dan

Matei Vinatoru

Estetica industriala

Alexandru Ene

FACULTATEA DE ELECTROTEHNICA, SECTIA DE AUTOMATICA
LISTA ABSOLVENTILOR - PROMOTIA 1971

Nr. | Numele si Prenumele Nr. | Numele si Prenumele
crt. crt.
1. | Albu Teodor 26. | Imbucatura Iulica
2. | Andrei Dan 27. | lordache Eugen
3. | Biciu Constantin 28. | Lepedus Tiberiu
4. | Bosoanca Rodica 29. | Marian Gheorghe
5. | Cautil Ioan 30. | Popescu Rodica
6. | Catand Stefan 31. | Mihaiu Mircea
7. | Chifu Petre 32. | Murgan Mircea
8. | Chiriac Petre 33. | Negrila Ioan
9. | Cirstea Mircea 34. | Nita Gabriel
10. | Constantinescu Felix 35. | Pana Ionel
11. | Cratu Dumitru 36. | Papuc Nicolae
12. | Dahnovici George 37. | Paparoiu Marin
13. | Danciu Valentin 38. | Ponovescu Florin
14. | Daescu Dumitru 39. | Popa Magdalena
15. | Daga lorgu 40. | Popescu Adrian
16. | Dina Dumitru 41. | Radulescu Sever
17. | Dragomir Savu 42. | Scarlat Savu
18. | Dumitrescu Sorin 43. | Sofia Doina
19. | Dumitrescu Silvia 44. | Stoicea Victor
20. | Firulescu Daniela 45. | Tudoroiu Paraschiv
21. | Florescu Dan 46. | Ursateanu lon
22. | Fundeanu Romulus 47. | Varzaru Ovidiu
23. | Gherghe Cicel 48. | Zarnescu Gheorghe
24. | Haranaciu Vasile 49. | Zgonea Aurora
25. | Tonitescu George 50. | Zlatian Radu
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Lista firmelor partenere ale Facultitii de Automatica, Calculatoare si
Electronica

Hella Roméania
SintecMedia

NetRom Nearshore Software
Softronic Craiova

C-S Romania S.A.

SMC Romania

Ubisoft Romania

AS System Bucuresti
ASTI Automation

ATES Networks

Bridge IT

Caphyon

Continental Automotive Systems
Dolsat Consult

Elpreco Craiova

Elprest Craiova

eMag Software Development
Eta2U

FESTO Romania

Ford Romania

Heineken Craiova

Huawei Bucuresti

iQuest

IT Six Global Services
Johnson Controls Romania
Kirchhoff Automotive
Moara Calafatului

National Instruments
Pirelli Roménia

Prysmian Group

Recon Craiova

Reloc Craiova

Renault Romania

RomTek

Sincro Systems

Top Edge
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