UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA
Facultatea deAUTOMATICA, CALCULATOARE $I ELECTRONICA
Departamentul: MECATRONICA S| ROBOTICA (D35)
Domeniul de ierarhizare: MECATRONICA $I ROBOTICA
Programul de studii: Sisteme de conducere in robotica (SCR)

APROBAT incepand cu
anul universitar 2024-2025

Durata studiilor: 2 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant: IF Nr. sapt./sem. daca # 14 | |
PLAN DE INVATAMANT - Anul | (2024-2025)
A |OB Opt
Disciplina Cod S |oP 0/p>]: c1 S1 | L1 CT1|FV1| C2 | S2 | L2 CT2| FV2 Sl
C|F B

DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Arhitecturi si sisteme n roboticd si mecatronica | D35SCRM101 | C (OB| 1 2 0 1 0 5 E 83
Productica si tehnologii moderne D35SCRM102a| S [OP| 1 2 0 1 0 5 E 83
Interfete om-masind avansate D35SCRM102b| S [OP| O 2 0 2 0 5 E 69
Veder.evar.t|f|C|aIa si |.nteI|.gen.t:a artificiald in passcrmio3 | A los| 1 » 0 5 0 5 £ 69
roboticd: integrare si aplicatii
Microcontrolere si sisteme integrate D35SCRM104a| C [OP| 1 2 0 0 2 5 E 69
Robotica si fabricatie virtuale D35SCRM104b| A [OP| O 2 0 0 2 5 E 69
Practica de proiectare 1 D35SCRM105a| S [OP| 2 0 0 0 12 ] 10 Vv 82
Practica de cercetare 1 D35SCRM105b| S [OP| O 0 0 0 12| 10 Vv 82
Arhitecturi neconventionale de roboti D35SCRM201 | C |OB| 1 0|1 E 83
Automotive control D35SCRM202 | S |OB| 1 0 1 58
Aplicatii de reglare pentru structuri mecatronice | D35SCRM203a| C (OP| 1 0 ofoO 2 31V 47
Integrarea senzorilor |nt?I|gen;| in structurile de b3sscrM2036 | ¢ lorl o 0 ol o 7 3| v 47
conducere pentru roboti
Retele de comunicatii pentru roboti D35SCRM204 | A |OB| 1 2 0| 2 0 4 E 44
Bionicd D35SCRM205 | C ([OB| 1 2 0| 2 0 4| E 44
Practica de proiectare 2 D35SCRM206a| S |OP| 2 0 0 0| 12110 V 82
Practica de cercetare 2 D35SCRM206b | S [OP| O 0 0OjJOof12]10]| V 82

TOTAL 8 0 4 30 810]6 30 744
DISCIPLINE FACULTATIVE

TOTAL 0 0 0 0 0jJojo 0 0
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Durata studiilor: 2 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant: IF Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE INVATAMANT - Anul Il (2025-2026)
A |OB Opt
Disciplina Cod S |oP 0/p>]: c1 S1| L1 CT1 | FV1 Cc2 S2 | L2 CT2 |Fv2| SI
C|F B

DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Instrumentatie virtuald D35SCRM301| S [OB| 1 2 0|1 4 E 58
Structuri robotice medicale D35SCRM302| S [OB| 1 2 0|1 4 E 58
Ingineria asistata de calculator D35SCRM303 | A [OP| 1 2 0O 5 E 69
Medii si tehnologii software avansate D35SCRM304| S [OB| 1 2 0|1 4 E 58
Aplicatii de conducerea robusta a robotilor |D35SCRM305a| C ([OP| 1 0 ofoO 3 E 47
Aplicatii SCADA D35SCRM305b|] A |OP| 0 0 0| o0 3 E 47
Practica de proiectare 3 D35SCR M306a] S |OP| 2 0 [ 10 Vv 82
Practica de cercetare 3 D35SCR M306b| S [OP| O 0 0] 0 10 \ 82
Practica de cercetare 4 D35SCRM401| S [OB| 2 0 0O 14 E 182
Practica elaborare disertatie D35SCRM402 | S [OB| 2 0 0| O 14 Vv 182
Etica si integritate academicd D35SCRM403| S [OB| 1 1 110 2 Vv 22

TOTAL 8 0] 3 30 1 1]0 30 758
DISCIPLINE FACULTATIVE

TOTAL 0 0oj]o 0 0 0oj]o (1] 0
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