UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepand cu
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronica anul universitar 2018-2019
Departamentul: Mecatronica si Robotica (D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant : ZI Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE INVATAMANT - Anul | (2018-2019)
DF
DI
ho g DD Opt.
Disciplina Cod DS DO 0/21 C1 S1| L1 |P1)CT1|FV1 c2 52| L2| PZ|CT2|FV2] SI
oc DFac
DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Analiza matematica D35ROBL101|DF | DI 1 3 2 6 E
Algebra liniara tri litica si
‘ge r .mlara, geometrie analitica si nasrostiozloe | o q 3 5 . 5
diferentiala
Fizica D35ROBL103|DF | DI 1 2 1 1 5
Chimie D35R0OBL104 |DF DI 1 2 1 3 E
P Iculat lor si limbaje d
rogramarea calculatoarelor si limbaje de nacroattoslor | o 1 3 P g

programare
Informatica aplicata 1 D35ROBL106|DF | DI 1 1 2 v
Limba engleza 1 D35ROBL107|DC| DI 1 1 1 2 \
Metode numerice D35ROBL201|DF | DI 1 2 1 1 4 E
|Matematici speciale D35R0OBL202 |DF DI q 3 2 6 E
Electrotehnica D35ROBL203|DD| DI 1 3 ;] 3 6 E
Sisteme de actionare D35ROBL204|DD| DI 1 2 1 5 E
Mecanica D35ROBL20S|DD| DI 1 2 2 4 E
Grafica asistata de calculator D35ROBL206|DF | DI 1 1 2 3 N
Limba engleza 2 D35R0OBL207|DC| DI 1 1 1 2 1]
Educatie fizica si sport 1 D35ROBL208|DC| DI 1 1 1* | A/R
Educatie fizica si sport 2 D35R0OBL209| DC| DI 1 1 1* | A/R

TOTAL 15 [] 4 0] 30 14 8] 5]0]30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Fundamentele pedagogiei.‘Teoria si p3smere1ol ocl ofac| o 2 2 v
metodologia currculumului
Introducere in mecatronica si robotica D35MCTL211| DC| Dfac| 0O 2 2 4 vV

TOTAL 0 0 0 0 0 4 0jJ2j0]6e6

" DIRECTOR DEPARTAMEN

Prof. dr. ing. Dorian COJOCAR




UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepand cu
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica anul universitar 2018-2019
Departamentul: Mecatronica si Robotica (D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronici si Robotica

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | sem. Il
Forma de invatamant : Z| Nr. sapt./sem. daca = 14
PLAN DE INVATAMANT — Anul Il (2019-2020)
DF
DI
skl DD Opt. ¥
Disciplina Cod DS DO 0/21 | S1 | L1|P1| CT1 |FV1 c2 s2|L2]| P2 CT2 |[FV2] sI
DFac | '
DC
DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Electronica D35R0OBL301 |DD| DI 1 3 1 1 5 E
Analiza si sinteza dispozitivelor numerice | D35ROBL302 | DS| DI 1 3 5 [ 5 E
Teoria sistemelor D35ROBL303 |DD| DI 1 3 1 1 5 E
|Baze de date D35ROBL304 | DS| DI 1 2 1 4 E
|Baze de date - proiect D35R0BL305 [Ds| DI | 1 1 p
|Informatic5 aplicata 2 D35R0OBL306 | DF| DI 1 2 2 6 E
|marketing p35r08L307 Joc] o1 | 1 1 1 2 [ v
Limba englezd 3 D35ROBL308 | DC| DI 1 1 1 2 vV
Electronica digitala D35R0OBL401 [DD| DI 1 2 ) 3 E
Informatica aplicata 3 D35ROBL402 | DS| DI 1 2 2 3 E
Bazele sistemelor mecatronice D35R0OBL403 |DD| DI 1 3 1 1 5 E
Bazele roboticii D35ROBL404 |DD| DI 1 3 1 5 E
Arhitectura calculatoarelor numerice D35ROBL40S |DD| DI 1 3 1 p | 5 E
Protectia mediului D35R0OBL406 | DC DI 1 1 1 2 v
Limba engleza 4 D35R0OBL407 | DC| DI 1 1 1 2 v
Practica* 1 (3 sapt. = 90 ore) D35R0OBL408 |DD| DI 2 6.43 5 \
Educatie fizica 3 D35ROBL409 |DC| DI 1 1 1k A/R
Educatie fizica 4 D35R0OBL410 | DC| DI 1 1 1* [A/R
TOTAL 15 6 611 30 15 5 7 0 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
|Programare orientata pe obiecte D35MCTL309 [DC| Dfac | O 2 4 v
|Proiectarea algoritmilor D35MCTL411 | DC| Dfac | O 2 2 4 v
TOTAL 2 0]2j]o] 4 2 0] 2 0 4

DECAN, /

Prof. dr. ing. SELISTEANU -

DIRECTOR DEPARTAMEN
.dr. ing. Dorian COJOCAR




UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepand cu
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronic anul universitar 2018-2019
Departamentul: Mecatronica si Robotica (D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant : Z| Nr. sapt./sem. daca # 14 | |
PLAN DE INVATAMANT - Anul Il (2020-2021)
£ DI
= DD Opt.
Disciplina Cod oa Do o/z1 Cl | S1|L1|P1] CT1 |FV1] C2 [S2|L2| P2] cT2 |FV2] SI
DFac |
DC
|DISCIPLINE OBLIGATORII 5| OPTIONALE
Comunicatii mobile D35ROBL501 | DS| DI 1 2 1 4 E
Automate si microprogramare D35ROBL502 |DD| DI 1 3 1 5 E
Automate §i microprogramare -proiect D35ROBL503 |DD| DI 1 1 1 P
Materiale si structuri inteligente D35ROBL504 | DS| DI 1 2 1. | 4 5 E
Sisteme de conducere in robotica D35ROBLS05 [DD| DI 1 2 1. 1.1 5 E
Senzori §i sisteme senzoriale D35ROBLS06 |DD| DI 1 2 1 1 4 v
Microcontrolere, microprocesoare D35ROBL507 |[DD| DI 1 3 1 3 E
Microcontrolere, microprocesoare - proiect | D35ROBL508 | DD| DI 1 1 P
Mecanica fluidelor D35ROBL509 |[DD| DI 1 2 1 2 Vv
Sisteme mecatronice D35ROBL601 (DD| DI il 2 1 3 E
Sisteme mecatronice - proiect D35R0OBL602 |DD| DI 1 i | P
Dinamica robotilor D35ROBL603 [ DS| DI i1 2 5 3 E
Dinamica robotilor - proiect D35R0OBL604 | DS| DI 1 L] 1 P
Ingineria reglarii D35ROBL60S | DS| DI 1 3 T 4 E
Transmisii de date D35R0OBL606 [ DS| DI il 3 t ] 4 E
|Proiectare asistata de calculator D35ROBL607 | DD| DI 1 2 4 3 E
Sisteme incorporate (Embedded systems) D35R0OBL6E08 | DS| DI 1 2 1 3 v
Masini unelte cu comanda numerica D35ROBL60S | DS| DI 1 2 1 1 3 vV
Practicd* 2 (3 sdpt. = 90 ore) D35ROBLE10 [DD| DI 2 6.43] 5 v
TOTAL 16 3 7 2 30 16 2 8 2 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme de operare si limbaje in timp real D35ROBL510 | DC| Dfac | © 2 2 4 v
Prelucrarea digitala a semnalelor D35ROBL611 | DC| Dfac | 0 2 2 4 \
Managementul proiectelor D35R0OBL612 | DC| Dfac | O 2 2 \
Managementul clasei de elevi D35ROBL613 | DC| Dfac [ 0O 2 2 \
TOTAL 2 0 210 4 6 0 2 1] 8

CJOR DEPARTAMENT,
. Dorian COJOCARU

#
DECAN,

prof. dr. ing. Day@;TEANU
.
/




UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepand cu
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica anul universitar 2018-2019
Departamentul: Mecatronica si Robotica (D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronicd si Robotica

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani em. | Sem. Il
Forma de invatamént : Z| | Nr. sapt./sem. daca = 14] 10 |
PLAN DE INVATAMANT - Anul IV (2021-2022)
DF ol
Disciplina Cod z’: DO l?/:tl. c1|si|ua|Pi|cra|rva| c2|sz2|Lz|r2] crz [Fve] s
bC DFac
DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Software industrial D35ROBL701| DS | DI 1 2 1 3
Inteligenta artificiala D35R0OBL702 | DD | DI 1 z 1 1 4 E
Sisteme inteligente om-masina D35R0OBL703 | DD | DI ik 2 1 1 5 E
Controlere logic programabile si automatizarea fabricatiei |D35ROBL704a| DS | DO 1 2 2 4 E
Con.trolere logic programabile si automatizarea fabricatiei - D35ROBL70Sal DS | Do 1 1 p
proiect
Vedere artificiala D35R0OBL706a| DS | DO 1 2 1 5 E
Tehnologii in protectia informatiei D35R0OBL707a| DS | DO 1 2 1 4 \4
Sisteme robotizate de fabricatie si asamblare D35R0OBL708a| DS | DO 1 2 1 1 4 E
Analiza cu elemente finita in robotica D35ROBL704b DS| DO | O 2 2 4 E
Analiza cu elemente finita in robotica D35R0OBL705b| DS | DO 0 1 1 P
Tehnologii de fabricatie D35ROBL706b| DS | DO | 0 2 1] 1 5 E
Biomimetica sistemului locomotor D35ROBL707b| DS | DO 0 2 1 4 \i
Controlul produselor prin masurare asistata D35ROBL708b| DS | DO | O 2 o 4 E
Sisteme de achizitie si interfete D35R0OBLB0O1 | DD | DI 1 2 1 4 E
Programarea robotilor mobili D35ROBL802 | DS | DI 1 1 4 4
Elaborare proiect de diploma D35ROBL803 | DS [ DI 1 3 Vv
Practica elaborare proiect de diploma (60 ore) D35ROBLB04 | DS | DI 2 [ 10 v
Roboti pentru servicii D35ROBL805a| DS | DO 1 2 1 3 Vv
Robotica medicala D35ROBL806a| D5 | DO I 3 1 3 E
Limbaje de programare pentru roboti D35ROBL807a| DS | DO 1 * 2 3 E
Automate de control si servire D35ROBLBOSb| DS | DO | O 3 1 3 Vv
Fiabilitate si diagnoza D35ROBL806bL| DS | DO 0 2 i 3 E
Managementul inovarii D35ROBL807b| DS | DO | O 2 i 3 E
E

TOTAL 14 2|8 3 30 111 0 6 6 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme in timp real D35R0OBL709 | DC | Dfac| 0 2 2 4 vV

TOTAL 2 0 2] 0 4 0 0 0jJo 0

Q@%) PARTAMENT,

~ng. Doripn COJOCARU




