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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica

Departamentul: Mecatronica si Robotica (D35)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronicd si Robotica

Programul de studii: Mecatronica (MCT)

APROBAT incepéand cu
anul universitar 2018-2019

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de Tnvatdmant : Z| Nr. sapt./sem. daca = 14
PLAN DE INVATAMANT — Anul | (2018-2019)
DF
DI
DD Opt.
Disciplina Cod DS DO 0/21 c1 |si|L1|rycri| FV1 Cc2 s2 | 12| P2jcT2|FV2] SI
DC DFac
DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Analizi matematica D35MCTL101 |DF | DI 1 3 2 6 E
Algebr3 liniard, geometrie analitica si pasmctLioz for | o1 1 3 5 6 '
diferentiald
Fizica D35MCTL103 |DF | DI 1 2 1 5 E
|Ch|mle D35MCTL104 |DF | DI 1 2 1 3 E
P limbaje d
rogramarea calculatoarelor si lim aje de p3smctL1os for | o 1 3 é £
programare
Informatica aplicata 1 D35MCTL106 |DF | DI 1 1 | 2 Vv
Limba englezad 1 D35MCTL107 |DC | DI 1 1 1 2 \
Metode numerice D35MCTL201 |DF | DI 1 2 3 1 4 E
[Matematlcl speciale D35MCTL202 |DF | DI ) 3 2 6
Electrotehnica D35MCTL203 |DD | DI 1 3 1 1 & | E
Sisteme de actionare D35MCTL204 |DD| DI 1 2 1 5 E
Mecanica D35MCTL205 |[DD | DI 1 2 2 4 | E
Grafici asistatd de calculator D35MCTL206 |DF | DI 1 1 ) 31 ¥
Limba engleza 2 D35MCTL207 |DC| DI 1 1 1 2 Vv
lﬁucaﬂe fizica si sport 1 D35MCTL208 | DC| DI 1 1 1* | A/R
Educatie fizicd si sport 2 D35MCTL209 [DC| DI 1 1 1* | A/R
TOTAL 15 | 8] 4]0} 30 14 8| 5] 0]30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Fundamentele pedagogiei. Teoria si D35MCTL210 Df
metodologia currculumului oc | @ 2 2 v
Hﬁoduure in mecatronica si roboticd D35MCTL211 |DC| Dfac | O 2 ) 4 Vv
TOTAL 0 0ojlojo] o a 0]2]o0] 6
|
i
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,

Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU

Prof. dr. ing. Dorian COJOCARU



APROBAT incepénd cu

UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA
anul universitar 2018-2019

Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica
Departamentul: Mecatronicd si Robotica (D35)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronicé si Roboticd

Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. ||
Forma de invitdmant : 7| Nr. sapt./sem. daca = 14
PLAN DE INVATAMANT — Anul Il (2019-2020)
DF
DI
DD Opt.
Disciplina Cod DS DO o/>1 c1 s1|L1|P1| cT1 |FV2 C2 s2|L2| P2 cr2 |Fv2| s
DC DFac
DISCIPLINE OBLIGATORII SI OPTIONALE
Electronica D35MCTL301 |DD| DI 1 3 1 1 5 E
Analiza si sinteza dispozitivelor numerice D35MCTL302 | DS| DI 1 3 1 1 5 E
Teoria sistemelor D35MCTL303 |DD| DI 1 3 113 5 E
Baze de date D35MCTL304 | DS| DI 1 2 1 4 E
|Baze de date — proiect D35MCTL305 [Ds| DI [ 1 1 [P
Iﬁformatlcé aplicatd 2 D35MCTL306 |DF| DI 1 2 2 6 E
|Marketing D35mCTL307 fpc] DI [ 1 1 |1 2 1V
Limba engleza 3 D35MCTL308 | DC| DI 1 1 1 2 V
Electronica digitald D35MCTL401 |DD| DI 4 2 2 3 E
|informatica aplicata 3 D35mCTL402 |[DF| DI | 1 2 3 E
IBazeIe sistemelor mecatronice D35MCTL403 |DD| DI 1 3 1 1 5 E
|Bazele roboticii D35MCTL404 [DD| DI | 1 3 1 5 | E
Whltectura calculatoarelor numerice D35MCTL405 |DD| DI 1 3 1 1 5 E
|Protectia mediului pasmcTLao6 [pc| b | 1 1 1 2 | v
|Limba englezi 4 D35MCTL407 [Dc| DI | 1 1 1 A
|Practlc5‘ 1 (3 sépt. = 90 ore) D35MCTL408 |DD| DI 2 6.43 5 V
IEduca;le fizica 3 D35MCTL409 | DC| DI 1 1 1* | A/R
Educatie fizicd 4 D35MCTL410 | DC| DI ;3 | 1* A/R
TOTAL 15 6| 6|1] 30 15 517 0 30
|DISCIPLINE FACULTATIVE
legramare orientata pe obiecte D35MCTL309 [ DC| Dfac | O 2 4 vV
Proiectarea Mmllor D35MCTL411 | DC| Dfac 0 2 3 4 Vv
TOTAL 2 0]2]0 4 2 0] 2 0 4

C - [
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU Prof. dr. ing. Dorian COJOCARU




UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA

Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronica
Departamentul: Mecatronica si Roboticd (D35)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronicd si Robotica

Programul de studii: Mecatronica (MCT)

APROBAT incepand cu
anul universitar 2018-2019

Durata studiilor : 4 ani Sem. | sem. |l
Forma de invdtdmaént : Z| Nr, sapt./sem. daca # 14 | |
PLAN DE INVATAMANT = Anul lIl (2020-2021)
DF
DD o Opt. FV
Disciplina Cod DO cl [st ey e c2|s2|2|pP2] cr2 [ FV2] S
DS DFac 0/21 1
DC
DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Comunicatii mobile D35MCTL501| DS| DI 1 2 1 4 E
Automate si microprogramare D35MCTL502 |DD| DI 1 3 1 5 E
Automate si microprogramare -proiect D35MCTL503|DD| DI 1 1 1 P
Dezvoltarea sistemelor robotice industriale p3smcTLsos | ps| DI 1 2 111 5 E
inteligente
|sisteme de conducere in robotica D35MCTLS05 | DD| DI 1 2 I 5 E
Senzori si sisteme senzoriale D35MCTL506 | DD| DI 1 2 e 4 Vv
Microcontrolere, microprocesoare D35MCTL507 |DD| DI 1 3 1 3 E
m:rocontrolere, microprocesoare - proiect D35MCTL508 |DD| DI 1 1 X P
Mecanica fluidel D35MCTL509 [DD| DI 1 2 1 2 \
Sisteme mecatronice D35MCTL601 [DD| DI 1 2 1 3 E
Sisteme mecatronice - proiect D35MCTL602 [DD| DI 1 1 1 P
Aplicatii ale sistemelor robotice D35MCTL603 | DS| DI 1 2 1 3 E
Aplicatii ale sistemelor robotice - proiect D35MCTL604 | DS| DI 1 1 1 P
Ingineria reglarii D35MCTL605 | DS| DI 1 3 1 4 E
[Retele de calculatoare D35MCTL606[Ds| DI | 1 HEGE 4 E
Ifoiectare asistat3 de calculator D35MCTL607 |DD| DI 1 2 2 3 E
ﬁsteme ncorporate (Embedded systems) D35MCTL608 | DS| DI 1 2 ;| 3 Vv
IWogramarea echipamentelor de comanda D35MCTL609 | DS| DI 1 2 1|1 3 v
numerica
Practic* 2 (3 sdpt. = 90 ore) D35MCTL610|DD| DI 2 6.43 5 Vv
TOTAL 16 3J]7]2 30 16 ] 2181 2 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
|Sisteme de operare si limbaje in timp real D35MCTL510| DC| DFac | O 2 2 4 V
Wlucrarea digitald a semnalelor D35MCTL611|DC| DFac | O 2 2 4 Vv
[Managementul proiectelor p3smcTL612 | pc| DFac| 0 2 2 v
managementul clasei de elevi D35MCTL613 | DC| DFac| O 2 2 Vv
TOTAL 2 o0j2]0 4 6]0]2]0 8

DECAN,

Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU

el

DIRECTOR DEPARTAMENT,
Prof. dr. ing. Dorian COJOCARU



APROBAT incepéand cu

UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA
anul universitar 2018-2019

Facultatea de Automatici, Calculatoare si Electronica
Departamentul: Mecatronica si Roboticd (D35)
Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Roboticd

Programul de studii: Mecatronica (MCT)
Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant : Z| Nr. sapt./sem. dacaz 14| 10 |
PLAN DE INVATAMANT - Anul IV (2021-2022)
DF
DI
DD Opt.
Disciplina Cod DS DO 0/21 c1 st|Lr|pP1]cra|Fve]| C2 | S2| 12| P2]CT2 | FV2 Sl
DFac
DC
|DISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
Software industrial D35MCTL701|DS| DI 1 2 1 3 \
Inteligentd artificiald D35MCTL702 |DD| DI 1 2 O ! 5 E
|Dinamica sistemelor mecatronice D35MCTL703 |DD| DI 1 2 1 1 4 E
Structuri mecatronice cu aut; te progr: bil D35MCTL704a| DS| DO 1 2 2 4 E
Structuri mecatronice cu automate programabile - DasmcTL70sal ps| Do 1 1 1 P
roiect
Optomecatronica D35MCTL706a|l DS| DO 1 2 2 5 E
IEchlpamente periferice si birotica D35MCTL707a| DS| DO 1 2 1 4 \
|sisteme flexibile de fabricatie DasMCTL708aDs| po | 1 | 2 [ 1] 4 | E
rEchIpamente de supraveghere si alarma D35MCTL704b{ DS| DO 0 2 4 E
IEchlpamente de supraveghere si alarma |D35MCTL705b| S| DO 0 1 1 P
|Masini de masurat in coordonate |pasmcti7o6b| Ds| DO | © 2 2 5 | €
l@lsﬂcﬁ industriala |pasmcti7o7blos| bo [ o | 2 [ 1] 1 4 | v
Mecanisme si microsisteme de actionare D35MCTL708b{ DS| DO 0 2 1] 1 4 E
ISisteme de achizitie si interfete D35MCTL801|DD| DI 1 2 1 4 E
|[Fabricatie virtuala D3sMcTL802[ps| DI | 1 2 1 4 E
|Elaborare proiect de diploma D35McTL803[ps| b1 [ 1 61 3| V
Practic elaborare proiect de diploma (4
5M
siptimén) D35MCTL804 | DS DI 2 6 10 \'4
|Mecatronica automobilului D35MCTL805al S| DO | 1 2 1 3 | v
FVIecatronica sistemelor biomedicale D35MCTL8063[ ps| DO 1 3 1 3 E
Software pentru sisteme mecatronice D35MCTL807al DS| DO 1 2 v 3 E
Tehnologii pentru masini cu comanda numerica |D35MCTL805b| DS| DO 0 2 1 3 Vv
|Mecatronlca cladirilor inteligente lD35MCT L806b| DS| DO 0 3 1 3 E
IRobotl pentru recuperare si reabilitare D35MCTL807b| DS| DO 0 2 1 3 E
TOTAL 14 2| 8] 3] 30 11 0] 6] 6] 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme in timp real D35MCTL709 | DC| Dfac 0 2 2 4 Vv
TOTAL 2 0120 4 0 0jJoj]oO 0
1
/ L
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMENT,

Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU Prof. dr. ing. Dorian COJOCARU




