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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepind cu
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronica anul universitar 2017-2018
Departamentul: Mecatronica si Robotica {D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica
Programul de studii: Robotica {(ROB)

Durata studiilor : 4 ani

Sem. | Sem. Il
Forma de invdtdamant : ZI Nr. sapt./sem. daca = 14
PLAN DE INVATAMANT - Anul | (2017-2018)
3
Disciplina Cod DS Do 0;;1 ci $1 | L2 |P1|CTL|FVL c2 S2 | L2 | P2 |CT2|FV2 Sl
DC DFac

DISCIPLINE OBLIGATORII SI OPTIQNALE
Analiza matematica D35ROBLL01|DE| O 1 3 2 6 E
A.Igebra ‘hn‘l‘ara, geometrie analitica si p3srosLioz2lor | ol 1 3 2 6 E
diferentiald
IFizicy D35ROBL103|DF| DI | 2 2 1 ! s | E
[Chimie D35ROBL10O4|DF{ Dt 1 2 1 3 E
Programarea calculatoarelor §i limbaje de pasrosLiosloe | o1 1 3 . 6 £
programare
Informatica aplicata 1 D35ROBLIOGIDE | DI i 1 ! 2 Vv
jLimba englez 1 D35ROBLI07[DC) Dt | 1 1 1 2 | v
IMetode numerice D35ROBL2O1IDF | DI 1 2 1|1 4] E
IMatematici speciale D35R0BL20Z|DF | DI 1 3 2 6 | E
lEIectrotehnicé D35ROBL203|DD | DI 1 3 1|1 6 E
Sisteme mecatronice - proiect D35ROBL204|DD| DI 1 2 1 5 E
|Mecanica D35ROBL20S|DD| DI 1 2 2 4 | E
Graficd asistatd de calculator D35ROBL20G|DF | DI 1 1 2 3|V
|Limba englezi 2 D35ROBL207 | DC| DI 1 1 1 2 )
|Educatie fizicd 5i sport 1 D35ROBL208| DC| DI 1 1 1* | A/R
|[Educatie fizica si sport 2 D35ROBL20%(DC| DI | 1 1 1* | A/R

TOTAL 15 8 4 101 30 14 8151030
|DISCIPLINE FACULTATIVE
Fund tel d iei. Teoria si

un amenle e pedagogiei . eoria gi p35McTL210| pe| pfac | © 2 2 v

metodologia currculumului
|Introducere in mecatronica si roboticd D35MCTL211|DC| Dfac| 0 2 2 4 |V

TOTAL 0 0 0 0 0 4 0 210 6

DECAN,
Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU
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UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT Incepind cu
Facultatea de Automatic3, Calculatoare si Electronicd anul universitar 2017-2018
Departamentul: Mecatronicd si Roboticd {D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Roboticd

Programul de studii: Rebotica (ROB})

puraa stuanior ;4 am

Sem. | Sem. Il
Forma de invatamant : ZI Nr. sapt./sem. daca ¢ 14
PLAN DE INVATAMANT — Anul I (2018-2019)
ool
Disciplina Cod DS Do 0;;1 Cc1l S§1 | L1 {P1] CT1 |FV1 c2 s2|L2]| P2 C12 |Fv2] SI
DC DFac
DISCIPLINE OBLIGATORII $1 OPTIONALE
Electronicd D35R0OBL301 |DD| DI 1 3 111 5 £
Analiza si sinteza dispozitivelor numerice] D35ROBL302 [DS| DI 1 3 1(1 5 E
Teoria sistemelor D35ROBL303 {DD| DI 1 3 111 5 E
Baze de date D35ROBL304 |DS| DI 1 2 1 4 E
Baze de date — proiect D3S5ROBL30S |DS| DI 1 1 1 P
Informaticd aplicata 2 D35ROBL306 |DF| DI 1 2 2 6 E
Marketing D35RQBL307 |DC| DI 1 1 1 2 1
Limba englezd 3 D35ROBL308 |DC| DI 1 i 1 P v
Electronicd digitald D3ASROBLAOL |DR| DI 1 2 2 3 E
Informatica aplicata 2 D35ROBLAOZ | DS| DI 1 2 2 3 E
Bazele sistemelor mecatronice D35ROBLA03 |DD} DI 1 3 1|1 5 E
Bazele roboticii D35ROBL4A0C4A |DD| DI 1 3 1 5 E
Arhitectura calculatoarelor numerice D35ROBL405 {DD| DI 1 3 1(1 5 E
|Protectia mediului D35R0OBL40G |DC| DI 1 1 1 2 3
|limba englezs 4 D35ROBL407 |DC| DI | 1 1 1 2 v
[Practica* 1 (3 sspt. = 90 ore) D35ROBL408 [DD| DI | 2 643 5 v
|Educatie fizicd 3 D35ROBL409 |DC| DI 1 1 1* | A/R
|Educa;ie fizicd 4 D35ROBL410 |DC| DI 1 1 1* AfR
TOTAL 15 b 6 [1] 3¢ 15 5 7 1] 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Programare orientata pe obiecte D35MCTL309 |DC| Dfac | O 2 2 4 \4
Proiectarea algoritmilor D3SMCTL411 |DC| Dfac | O 2 2 4 \4
TOTAL 2 olz2])G] & 2 [ 0 4
%
DECAN,

Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU




UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepénd cu
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica anul universitar 2017-2018
Departamentul: Mecatronica si Roboticd (D35)

Domeniul de ferarhizare: Mecatronici si Robotica

Programul de studii: Robotica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. I
Forma de Tnvitdmaént : ZI Nr. sapt.fsem. daca # 14 | |
PLAN DE iINVATAMANT — Anul Il (2019-2020)
DF
DD DI Opt Fv
Disciplina Cod DS Do UIF:-].. €1 |s1f{t1jP1f €CT1 1 C2 [s2|Lzjpr2] CT2 |Fv2} SI
oC DFac
DISCIPLINE QBLIGATORII 51 OPTIONALE
Comunicatii mobile D35ROBLSO1 (DS{ DI 1 2 4 E
Automate si microprogramare D35ROBLS02 |DD| DI 1 3 1 5 E
Automate si microprogramare -proiect D35ROBLS03 |DD| DI 1 1 3 P
|Materiale si structuri inteligente D35ROBL504 |BS| DI 1 2 111 5 E
Sisteme de conducere in robotica D35R0OBL50S {DD| DI 1 2 11 5 E
Senzori §i sisteme senzoriale D35R0OBLS0G (DB DI 1 2 1)1 4 \
|Microcontralere, microprocesoare D35R0OBL507 (DD| Dk 1 3 i 3 E
Microcontrolere, microprocesoare - proiect | D3SROBLS0S |DD| DI 1 1 1 P
[Mecanica fluidelor D35ROBLS09 (DD D1 | 1 | 2 1 2 |v
Sisteme mecatronice D35ROBLEOL [DD| D1 1 2 1 3 E
Sisteme mecatronice - proiect D35ROBLEOZ (DD DI 1 1 1 P
Dinamica robotilor D35ROBEEO3 |D5| DI 1 2 1 3 E
Dinamica robotilor - proiect D35ROBLE0A |DS| DI 1 1 1 P
Ingineria reglirii D35ROBLEOS [DS| D1 | 1 3 1 4 E
Transmisii de date D35ROBL606 |DS| DI 1 3 1)1 4 E
Proiectare asistatd de calculator D35ROBLGD7 (DD DI 1 2 2 3 E
Sisteme incorporate (Embedded systems) D35ROBLE0S | DS DI 1 2 1 3 v
Masini unelte cu comandi numerici D35ROBL60S |DS| DI 1 2 111 3 \4
Practicd* 2 (3 sépt. = 90 ore} D35R0OBL610|DD| DI 2 6,43 5 v
TOTAL 16 31712 30 16 | 2]8] 2 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme de operare si limbaje in timp real D35ROBL510|DC| Bfac | O 2 2 4 A
fPrelucrarea digitala a semnalelor D35RCBL611 1 DC| Dfac [ 0O 2 2 4 Vi
IManagementuI proiectelor D35ROBL612 [DC| Dfac | O 2 2 vV
Managementul clasei de elevi D35ROBL613 [DC| Dfac | O 2 2 \'
TOTAL 2 o{z]o q 6 oflz] o 8
Wy
DECAN, DIRECTORIDEPARTAMENT,

Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU Proff‘dr:-ir]g:p rian COJOCARL




UNIVERSITATEA DIN CRAIQVA APROBAT incepand eu
Facultatea de Automatic3, Caleulatoare si Electronic anul universitar 2017-201¢
Departamentul: Mecatronica §i Roboticd (D35)

Domenlul de lerarhizare: Mecatronica si Robotics

Programul de studii: Robatica (ROB)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. [l
Farma de invitimant : I | Nr, sapt./sem. daca = 14 [ 10 |
PLAN DE INVATAMANT - Anul IV {2020-2021)
oo | ® {ops
Disciplina cad os | 22 |4 /pa1. c1|stfLa|pifera|rva| c2 | s2| 2t P2 feraleve] s
D
o Fac
DISCIPLINE OBLIGATORI 5t OPTIONALE
Software industrial D35ROBL701| DS | DI 1 2 1 3 v
Inteligentd artificiali D35ROBL702 | DD DI 1 2 1 1 4 E
Sisteme inteligente om-masing DA5ROBL703 [ DD | DI 1 2 1)1 5 E
Controlere logic programabile si automatizarea fabricatiei [D35ROBL704a| DS o]n] 1 2 2 4 E
::;:;Iere logic programabile si automatizarea fabricatiei - D3I5ROBL7053| DS | DO 1 1 1 p
Vedere artificiala D3SROBL706a| DS | DO 1 2 1 1 ) E
Tehnologil in protectia informatiei DO35ROBL707a| DS | BO 1 2 1 4 vV
Sistemne robotizate de fabricatie si asamblare D35ROBL708z| DS | DO 1 2 1 1 4 E
Analiza cu elemente finitd in robotics D3SROBLD4b| DS | DO | 0O 2 2 4 E
Analizi cu elemente finitd in robotics D3ISROBL70SL; DS | DO | 0O 1 i P
Tehnologii de fabricatie D3SROBLYOEb| DS | DO | 0 2 1] 1] 5 E
Biomimetica sistemului locomotor D35ROBL707b] DS | DO 0 2 1 4 v
Cantrolul produselor prin masurare asistats D35ROBL708b| DS | DO 0 2 111 4 £
Sisteme de achizitie §i interfete D35ROBLR0L| DD| O 1 2 1 41! E
Pragramarea robotilor mobili D3aSROBLB02 | bS | D1 1 2 4 1V
Elabarare proiect de diplom3 D35ROBL803 | DS | DI 1 6| 31V
Practics elaborare proiect de diplomi {60 ore) D35ROBLE04 | DS | DI 2 § 10| v
{Roboti pentru servicii D35ROBL80Sal DS | DO 1 2 1 3|1V
Roboticd medicald D35ROBLB0Ga| DS | DO 1 3 1 3 E
Limbaje de programare pentru rohoti D35ROBL807a| DS | DO 1 2 2 3| E
Automate de control si servire D3SROBLBOSkL| DS | GO 0 3 1 3| v
Fiabilitate si diagnoza D3SROBLROGL| DS | DO | O 2 1 3|E
Managementul inovarii D35ROBL8O7b| DS| DO | O 2 2 3] E
E
TOTAL 1al2fe]ls]se] [1]olsle]so
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme in timp real D35ROBL709 | DL | Dfac| 0O 2 2 4 v
TOTAL 2 ol 2 1] 4 0 0 gl o]0
\ 03402043
> [
DECAN, DIRECTGR DEPARTAMENT,
br lonut SPINU Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU . Prol. dr. ing, Dorian COJOCARU




