UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepand cu
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronic3 anul universitar 2017-2018
Departamentul: Mecatronicd si Roboticd (D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Reboticd
Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sem. | Sem. Il
Forma de Tnvatamant : Zi Nr. sapt./sem. daca = 14
PLAN DE iINVATAMANT ~ Anul | (2017-2018)
DF
DD DI Opt
Disciplina Cod DS DO 0/!:-:;. C1 (S81] L1 Pl CT1] FVL c2 S22 |P2]cT2|FV2| SI
B 2
DC Fac
|DISCIPLINE OBLIGATORII S OPTIONALE
Analizd matematicd D35MCTL101 |DF | DI 1 3 2 6 E
A!gebra ‘Imlara, geometrie analitica si pasmcriaoz loe | o 1 3 5 6 £
diferentiala
|Fizicd D3SMCTL103 |DF | DI 1 2 1] 5 E
Chimie D35MCTL104 jDF § DI 1 2 1 3 E
P leulat lor si limbaje d
rogramarea calculatoarelor si limbaje de pasmcrLos loe | o 1 3 B 6 E
programare
Informatica aplicata 1 D3SMCTL106 |DF | DI 1 1 1 2 \')
Limba englezd 1 D35MCTL107 |DC| DI 1 1 1 2 \'
Metode numerice D35MCTL201 |DF | DI 1 2 11 4
Matematici speciale D35MCTL202 |DF | DI 1 3 2 6 E
Electrotehnica D35M{TL203 |DD| DI 1 3 1|1 6 E
Sisteme de actionare D35MCTL204 DD | DI i 2 1 5 E
Mecanici D35MCTL20S |BD | DI 1 2 2 4| E
Graficd asistata de calculator D35MCTL206 |DF | DI 1 1 2 3 vV
Limba engleza 2 D35MCTL207 [DC| DI 1 1 1 2 (Vv
Educatie fizicd si sport 1 D35MCTL208 [DC| DI 1 1 1* | A/R
Educatie fizica si sport 2 D35MCTL209 |DC| DI 1 1 1* | A/R
TOTAL 15 | 8] 40| 30 14 |8]s|olsz0
|DISCIPLINE FACULTATIVE
Fundamem':ele pedagoglen.Teona 5i oasmcriz1o |oel ofac | o 2 2 | v
metedologia currculumului
lintreducere in mecatronics si robotica D35MCTL211 |DC| Dfac| O 2 2 4 |V
TOTAL 0 0loO|Jot O 4 0l2]0]6
N
} — T

DECAN, _DIRECTHR DEPARTAMENT,
Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU Prof. dr.ng.'‘Dorian COICCARU




UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepand cu
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronicd anul universitar 2017-2018
Departamentul: Mecatronica si Robotica {D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronic si Robotica
Programul de studii: Mecatronica {MCT)

vurata stutinior : 4 ant Sem. | sem. Il
Forma de invitdmant : ZI Nr. sapt./sem. daca # 14
PLAN DE INVATAMANT — Anul Il {2018-2019)
2 0 |
Disciplina Cod DS [310] 0;11 Cc1 81| Lt |P1] CT1 |FV1 Cc2 s2112) P2 c12 |RV2] SI
DC DFac

IDISCIPLINE OBLIGATORII S| OPTIONALE
[electronica D35MCTL301 (BDD| DI 1 3 (1 5 E
Analiza si sinteza dispozitivelor numerice} D35MCTL302 |[DS| DI 1 3 1 1 5
Teoria sistemelor D35MCTL303 |DD| DI 1 3 131 5 E
|Baze de date D35MCTL304 |DS| DI 1 2 1 4 E
Baze de date ~ proiect D3SMCTL305 |DS| DI 1 1 1 P
Informatica aplicata 2 D35MCTL306 {DF| DI 1 2 2 6 E
Marketing D35MCTL307 |DBC| DI 1 1 1 2 v
Llimba englezi 3 D35MCTL308 [DC| DI 1 1 1 2 v
Electronica digitala D3SMCTL401 |DD] DI 1 2 2 3 E
Informatica aplicata 3 D35MCTLA0Z [DF| DI 1 2 2 3 E
Bazele sistemelor mecatronice D35MCTL403 [DD| DI 1 3 1)1 5 E
Bazele roboticii D35MCTL404 |DD| DI i 3 1 5 E
Arhitectura calculatoarelor numerice D35MCTL405 |DD| DI 1 3 1L]1 5 E
Protectia mediulul D3SMCTL4A06 fDC] DI 1 1 1 2 \
Limba englezd 4 D35MCTL407 |DC| DI 1 1 i 2 v
Practicd™ 1 (3 sapt. =90 ore) D35MCTL408 |DD| DI 2 6,43 5 \'
Educatie fizicd 3 D3SMCTLA0S (DC| DI 1 1 1* | A/R
Educatie fizicd 4 D35MCTLA10 |DC| DI 1 1 1* | A/R

TOTAL 15 6| 6|1] 30 15 S| 7 4] 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Programare orientatd pe obiecte D35MCTL309 |DCy Dfac | O 2 2 4 v
Proiectarea algoritmilor D35MCTL411 |DC| Dfac | O 2 2 4 \

TOTAL 2 012]0 4 2 0] 2 0 a4

{7.. i_'/,_._.._
DECAN, - DIRECTOR DEPARTAMENT,

Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU Ql&oj_d“r_.\mg. Darian COJOCARU




UNIVERSITATEA DIN CRAIOVA APROBAT incepind cu
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronicd anul universitar 2017-2018
Departamentul: Mecatronici si Robotica (D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica
Programul ae stuail: viecatronica (M)

Lurata studilior : 4 ani

Sem. | Sem. I
Forma de fnvitémant : 2| Nr. sapt./sem. daca # 14 | |
PLAN DE INVATAMANT - Anul Il {2019-2020)
Lo o "
Disciplina Cod DS Do 0;]'_ C1 |[s1|L1|P1] CT1 1 €2 | S22} P2 CT2 | FV2
DC DFac
IDISCIPLINE OBLIGATORII 51 OPTIONALE
|Comunicat;ii mobile D3SMCTLS0L| DS DI 1 2 1 4 E
Automate §i microprogramare D3SMCTL502|DD| Di 1 3 1 E
Automate §i microprogramare -proiect D35MCTL503 |DD] DI 1 1
I - Po— -
!Jenr.oltarea sistemelor robotice industriale pasmcTisoal os| o 1 2 1. 5 E
inteligente
Sisteme de conducere in roboticad D35MCTLS05 |DD| DI 1 2 111 5 E
Senzori si sisteme senzoriale D35MCTL506|DD| DI 1 2 i1l 4 v
|Microcantrolere, micreprocesoare D35MCTLS07|DD| DI 1 3 1 3 E
IMicrocontrolere, microprocesoare - proiect D35MCTLS08 |DD| DI 1 1 1 P
|Mecanica fluidelor D35MCTLS0S|DD| DI 1 2 1 2 v
Sisteme mecatronice D35MCTL601 |DD| DI 1 2 1 3 E
Sisteme mecatronice - prolect D35MCTLE02 DD} DI 1 1 1 P
Aplicatii ale sistemelor robotice D35MLTLE03 | DS| DI 1 2 1 3 E
Aplicatii ale sistemelor robotice - proiect D35MCTLE04 | DS| DI 1 1 1 P
Ingineria reglarii D35MCTL60S [DS| D1 1 3 1 4 E
Retele de calculatoare D3SMCTLE06 (DS | DI 1 3 (1 4 E
Proiectare asistata de calculator D3SMCTL607 |DD| DI 1 2 2 3 E
Sisteme incorporate (Embedded systems) DASMCTLEQZ8 [ DS| DI 1 2 1 3 v
P i | a
rogra‘muarea echipamentelor de comanda pasmetienolosl ol 1 5 1 1 3 Y
numerica
Practici* 2 (3 sédpt. = 90 ore) D35MCTLE10|DD| DI 2 6,43 5 \
TOTAL 16 3172 30 612|822 30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme de operare 5i limbaje in timp real D35MCTLS10(DC| DFac| O 2 2 4 vV
Prelucrarea digitald a semnalelor D35MCTLE1L|DC| DFac| O 2 2 4 vV
Managementul proiectelor D35MCTL612|DC| DFac| O 2 2 \
Managementul clasei de elevi D3SMCTL613|DC| DFac| O 2 2 \'
TOTAL 2 ol2]o0 4 [3 ojJ2]o0 8
~

, ] 3

DECAN, IRECTOR DEPARTAMENT,
_E’gi]')énut SPINU Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU dr. ing. Doriag COJOCARU



UNIVERSITATEA DIN CRAIOQVA APROBAT incepand cu
Facultatea de Automaticd, Calculatoare si Electronica anul universitar 2017-2018
Departamentul: Mecatronica si Roboticd {D35)

Domeniul de ierarhizare: Mecatronica si Robotica
Programul de studii: Mecatronica (MCT)

Durata studiilor : 4 ani Sermn. 1 sem. Il
Forma de invatdmant : ZI Nr. sapt./sem. daca # 14] 10 |
PLAN DE INVATAMANT — Anul IV (2020-2021)
DF
DD ol Opt
Disciplina Cod DS DO D/[;’].. Cc1 S1jLI{PL|CTL|FV1] C2 (52| L2 ]| P2|CT2] FV2 51
De DFac |
DISCIPLINE OBLIGATORII 51 OPTIONALE
Software industrial D3SMCTL701|DS[ D 1 2 1 3 \
Inteligentd artificiald D3SMCTL702|DD| DI 1 2 111] 5 E
Dinamica sistemelor mecatronice D35MCTL703|DD| D 1 2 1 1 4 E
Structuri mecatronice cu automate programabile |D3SMCTL704a DS| DO 1 2 2 4 E
i i bile -
Str:fcturl mecatronice cu automate programabile D35MCTL7054 ps| Do 1 1 1 P
|protect
Optomecatronicd D35MCTL706a DS| DO 1 2 2 5 E
Echipamente periferice si birotica D35MCTL7074| DS| DO 1 2 1 4 \
Sisteme flexibile de fabricatie D35MCTL708d 0S| DO 1 2 1]1 4 E
Echipamente de supraveghere si alarmi D35MCTL704 DS| DO 0 2 2 4 E
Echipamente de supraveghere si alarma D3SMCTL7Q50 DS| DO 0 1 1 P
Masini de m3surat in coordonate D35MCTL706H DS{ DO 0 2 5 E
Logistica industriald D3SMCTL707H DS| DO 0 2 111 4 v
Mecanisme §i microsisteme de acfionare D3SMCTL708K DS| DO 1] 2 111 4 E
Sisteme de achizitie si interfete D35MCTLE0L(DD]| DI 1 2 1 4 E
Fabricatie virtuald D3SMCTLR0Z2|DS| DI 1 2 1 4 E
Elaborare proiect de diplom3 D3SMCTLRO3| DS D 1 6] 3 \
P:actulca“el-aborare proiect de diploma (4 pasmerigod | os| b 5 6| 10 v
sdptamani}
Mecatronica automohilului D35MCTL805: DS| DO 1 2 1 3 v
Mecatronica sistemelor biomedicale D35MCT18063 DS| CO 1 3 1 3 E
Software pentru sisteme mecatronice D35MCTLRO73 DS| DO 1 2 2 3 E
Tehnologii pentru masini cu comanda numericd  [D35MCTL805H 0S| DO 0 2 1 3 A
Mecatronica cladirilor inteligente D3SMCTL806H DS| DO 0 3 1 3 E
Roboti pentru recuperare si reabilitare D35MCTLRO7H DS| DO 0 2 1 3 E
TOTAL 14 2|8]3] 30 11 |Jo]6]| 6|30
DISCIPLINE FACULTATIVE
Sisteme in timp real D3SMCTL709|DC| Dfac | O 2 2 4 \'i
TOTAL 2 0l12]0 4q 1] ojJojo [1]
~\
DECAN, DIRECTOR DEPARTAMERNT,
TG 23% onut SPINU Prof. dr. ing. Dan SELISTEANU Prof. df~ng~Dorian COIOCARU
o essvfonus dr.ing. . dring-garian <G

_——



