


Controlul unei méini protetice utilizind retele neuronale integrate pe microcon-

troller
e in aceastd lucrare am dezvoltat o retea neuronald, integratd pe microcontrolerul STM32F41 1RET6U, capabild sa

recunoascd miscérile degetelor de la o mina primind informatii de la un numar redus de senzori ce utilizeaza

electromiografia de suprafatd ca metoda de colectare a datelor.
* Tehnologii utilizate: C, Python, MySQL, CMSIS(Common Microcontroller Software Interface Standard), RTOS,

OpenOCD, HAL(Hardware Abstraction Layer), MCT(MCU Configuration Tool)

Experienta aditionali
NXP Cup (2022): Am participat la competitia NXP Cup, unde am obtinut experientd practicd in dezvoltarea de
algoritmi software de detectie pentru vehicule autonome pe un model fizic de masina.

Bosch Future Mobility Challenge (2021): Am participat la competitia Bosch Future MobilityAChallenge, ur.lde am
dezvoltat algoritmi de conducere autonomi si conectivitate pe vehicule la scard 1/10, colaborand cu experti Bosch

si profesori coordonatori din cadrul facultitii.
Hella Embedded Testing Academy (2021): Am participat la Hella Embedded Testing Academy, unde am dobandit
cunostinte si abilititi practice in testarea sistemelor embedded, invitdnd tehnici de testare generale si utilizand

solutii software dezvoltate intern pentru a asigura calitatea si performanta optimi a software-ului embedded.

Tehnologii

Limbaje: C, C#, Python, CAPL
Software: Lauterbach, Vector Davinci, Canalyzer, Canoe, DataLyzer

Publicatii

B.-C. Dragan; A.-M. Spiridon; C. Birtan; M. Midmuleanu;Finger Movement Estimation From Surface EMG Using
Mamba Architecture; IEEE AQTR 2026




