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A. Tematica pentru proba scrisă și proba orală 

1. Arhitectura sistemelor de calcul 

2. Reprezentarea datelor în calculator 

3. Elemente de baza ale limbajului C 

4. Operanzi și operatori în C 

5. Instrucțiuni: instrucțiuni etichetate, instrucțiuni expresie, instrucțiuni compuse, instrucțiuni 

de selecție, instrucțiuni repetitive 

6. Tipuri de date structurate: tablouri, structuri, uniuni, enumerări 

7. Pointeri: operatori pointer, pointeri și tablouri, structuri dinamice liniare de tip listă 

8. Funcții: domeniul unei funcții, apelul funcțiilor, apelul funcțiilor având ca argumente 

tablouri, funcții prototip, funcții recursive, clase de memorare (specificatori sau atribute), 

pointeri la funcții 

9. Sistemul de intrări /ieșiri în C 

10. Structura generală a unui sistem de conducere. Sisteme de reglare convențională 

11. Legi tipizate de reglare liniare 

12. Indicatori de calitate și performanțe impuse sistemelor de reglare automată (SRA) 

13. Elemente de sinteză și analiză a SRA 

14. Relații și metode practice de acordare a regulatoarelor tipizate 

15. Sisteme de reglare în cascadă 

16. Sisteme cu modulare în durată de impulsuri (PWM) 

17. Mediul de proiectare/ simulare MATLAB/Simulink 

18. Simularea sistemelor de reglare continuale 

19. Tipuri de semnale. Tipuri de sisteme 

20. Discretizarea semnalelor continue 

21. Metode de discretizare și funcțiile MATLAB corespunzătoare 

22. Discretizarea sistemelor continuale  

23. Metode de discretizare și funcțiile MATLAB corespunzătoare 

24. Reglarea după stare. Alocarea polilor prin reacția după stare. 

25. Observatoare de stare totale și parțiale 

 

B. Tematica lucrărilor de laborator 

1. Structuri statice și dinamice (tablouri, pointeri) 

2. Lucrul cu șiruri în limbajul C 

3. Funcții în limbajul C 

4. Date structurate: enumerări, structuri, directive 
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5. Liste în limbajul C 

6. Studiul legilor de reglare de tip PID (Matlab și Simulink) 

7. Studiul legilor de reglare bipoziționale și tripoziționale (Simulink) 

8. Analiza sistemelor de ordinul I și II folosind Analog Plant Simulator (APS) 

9. Proiectarea legilor de reglare folosind interfața grafică SISOTOOL 

10. Reglarea debitului de aer și temperaturii pentru o instalație LabVOLT 

11. Plăcile de achiziție Quanser Q4 

12. WinCon pentru RTW în Simulink 

13. Determinarea modelului matematic al motorului de CC Quanser SRV-02 

14. Reglarea poziției unghiulare prin reglare după starea parțial estimată. 

15. Experimente de control de la Quanser: Pendulul invers. Braț flexibil. Articulație flexibilă. 

Bila pe bară. Robot cu 2 grade de libertate 
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