Universitatea din Craiova
Facultatea de Automatica, Calculatoare si Electronica
Master: Sisteme de Conducere in Robotica

Programare pentru sustinerea Examenului de disertatie

Sesiunea lulie 2019

Vineri, 05 iulie 2019, sala E-Mec

Nr. Nume Titlul lucrarii Coordonator Ora
Aplicatii demonstrative cu sistemul de dezvoltare Renesas | Conf.univ.dr.ing. NICOLA Sorin
1. | ANDREI ANCA-MIHAELA Starter Kit for SK-57G2 Synergy 08.00
Aplicatii demonstrative cu sistemul de dezvoltare Renesas Conf.univ.dr.ing. NICOLA Sorin
2. | CHIUTU CRISTINA Starter Kit for SK-S7G2 Synergy 08.20
3. | IORDAN MIHAIL-FLORIN Scanare 3D Prof.univ.dr.ing. BIZDOACA 08.40
Nicu-George
4. | MARCU MIHAELA-OTILIA | Verificarca calittii manerului de haion Ford ECO Sport | T rofuniv.dring. NITULESCU 09.00
’ Mircea Dorian loan
Simularea luminilor exterioare si interioare ale unui Prof.univ.dr.ing. NITULESCU
5. | NICA ROBERT-CATALIN automobil cu ajutorul unui microcontroller programat prin Mircea Dorian loan 09.20
MatLab SimuLink
6. | SOLEA ANAMARIA Celuli flexibili de sortare dupi culoare Prof.univ.dr.ing. NITULESCU 09.40
’ Mircea Dorian loan
Controlul dimensional al unor componente auto folosind Prof.univ.dr.ing. NITULESCU
7. | VASILE ALEX-ANDREI Zeiss PRO T COMPACT Mircea Dorian loan 10.00
8. | MIHAI EDUARD Aplicatie in Windows utilizand programul Microsoft Studio | ©"0T-univ-ar.ing. STOIAN 10.20
Gheorghe Viorel
9 MUNTEANU ANELISE- Controlul telemetric al contuarelor ultrasonice de debit si Prof.univ.dr.ing. STOIAN 10.40
" | DANIELA energie termica Gheorghe Viorel '
10. | IACOB GABRIEL-COSTINEL | Manual de training SAP gef '“Fclrc;?irr']'”g' MANTA Liviu- 11.00
11. | ILIE ALEXANDRA-MIHAELA | Aplicatii mecatronice in Automotive Sef 'ulflg?irh'”g' MANTA Liviu- 11.20
12. '12\121522,\? [?I?L? 08- Platforma mobila semiautonoma gef |uFCI:).(riirr.]Ing. MANTA Liviu- 11.40
13. | NICOLA RADU-ALEXANDRU Uitlizarea pla_tformel de dezvc_)ltare R_asberry Pi pentru Sef Iucr.d_r.mg. MANTA Liviu- 12.00
controlul unei platforme mobile semiautonome Florin

Prezentare lucrari practice 12.20

Comunicarea rezultatelor examenului de disertatie: ~13.30

Secretarul Comisiei de examen de finalizare a studiilor pentru masterul Sisteme de Conducere in Robotica
S.l.dr.ing. Liviu Florin MANTA




