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Programare sustinere proiecte de disertatie — sesiunea iulie 2019

Data sustinerii: vineri, 05.07.2019, in Sala 208

1 VARZARU M. LUSU- THS Studiu comparativ asupra performantelor de clasificare | Sef lucr.dr.ing. BADULESCU 8:30
' STEFAN-NARCIS ale criteriilor de divizare bazate pe entropie in LAVINIU AURELIAN '
DRUTU M. RAZVAN- SAI Model experimental pentru sesizarea ultrasonica a Sef lucr.dr.ing. SERBAN TRAIAN- )
2. i R : i 8:45*
IONUT proximitatii TITI
3. FUNTUNJEROVIC IVAN SAl Sistem embedded pentru controlul temperaturii E/Ie;gf;ﬁr'mg' POPESCU ION 9:00
MAMULEANU V.M. SAI Aplicatie de tip pedometru cu sistemul de dezvoltare . . P
4. MADALIN-LUCIAN BBC micro-bit si smartphone Conf.univ.dr.ing. NICOLA SORIN 9:15
CALARASU M. THS . e Sef lucr.dr.ing. RADULESCU _
5. ALBERTO-DANIEL Realizarea unei librarii virtuale VIRGINIA MARIA 9:30
5 VASILOIU D. GABRIEL- THS Sistem arduino de reglare automata a temperaturii si Sef lucr.dr.ing. POPESCU ION 9:45
' IONUT umiditatii dintr-0 incinta MARIAN '
- PERPELEA C. CATALIN- SAI Sistem integrat pentru monitorizarea bateriilor pe Prof.univ.dr.ing. IANCU EUGEN 11:00
' MARIAN vehicule electrice PETRISOR '
8 PUSCU N. MIHAI- SAI Comanda la distanta, fara fir, a unei actionari cu motor | Sef lucr.dr.ng. CONSTANTINESCU 1115
' ALEXANDRU asincron MIRCEA CATALIN '
9 RADOI F. ROBERT- SAI Aplicatie mobila pentru scanare, recunoastere si Sef lucr.dr.ing. RESCEANU IONUT 1130
' GABRIEL gestiune de documente CRISTIAN '




i SAI Sistem de control al luminilor unui autovehicul . . .
10. | STEFAN M. IULIA - OANA utilizand principiile arhitecturii AUTOSAR Prof.univ.dr.ing. IONETE COSMIN 11:45
11 MUSTATEA 1. CODRIN- TIS Sistem incorporat de adaptare a iluminarii pe baza de Sef lucr.dr.ing. RESCEANU IONUT 12:00
" | TIBERIU matrice LED, n industria Automotive CRISTIAN '
12 TANASIE H. IONELA- TS Eficientizarea activititilor unui ONG cu ajutorul unei | Sef lucr.dr.ing. RADULESCU 1215
" | GABRIELA platforme multimedia VIRGINIA MARIA '
DUMITRASCU V. THS Sistem inteligent pentru controlul intersectiilor . . )
13. RAZVAN-GEORGE semaforizate (Il - Hardware) Prof.univ.dr.ing. PETRE EMIL 12:30
CISMARU V. STEFAN- THS Sistem inteligent pentru controlul intersectiilor . . )
14. IRINEL semaforizate (I - Software) Prof.univ.dr.ing. PETRE EMIL 12:45
15 FURNIGA V. ADRIAN- THS Dezvoltare aplicatii didactice folosind platforma Sef lucr.dr.ing. RESCEANU IONUT 13:00
" | CRISTIAN Renesas Synergy cu microcontrolerul ARM Cortex-M4 | CRISTIAN '
PAUZA
Sistem de monitorizare, atentionare si reglare a . .
CRUCERU M.M. TIIS : 2a1e, alCIil ; Prof.univ.dr.ing. PETRE EMIL _
16. CATALIN-IONUT anumitor parametri in industrie folosind platforma de 14:00
’ dezvoltare Arduino
TS . et g Sef lucr.dr.ing. RADULESCU P
17. | PISTOL V. IULIAN Aplicatie Android: Utildroid VIRGINIA MARIA 14:15
18 MARINICA 1. OANA- TS Promovarea calitdtii apei prin intermediul unei Sef lucr.dr.ing. RADULESCU 14:30%
" | ANDREEA platforme multimedia VIRGINIA MARIA ’
19 COLOVAI M.V. THS Estimarea parametrilor utilizand mediul de programare | Conf.univ.dr.ing. SENDRESCU 14:45
" | ALEXANDRA MATLAB GHEORGHE DORIN '




20. &I&(XPNICA 1 IONUT- TIIS Sistem de control de tip pilot automat Prof.univ.dr.ing. SELISTEANU DAN| 15:00*
21, IONESCU I. LIVIU- TIS Sistem Tncorporat de masina autonoma cu evitare Prof.univ.dr.ing. IONETE COSMIN | 15:15*
FLORIN obstacol
MOTOCU L. SAI Algoritmi de tip Machine Learning pentru dezvoltarea . . )
22. ALEXANDRU-MARIAN vehiculelor autonome Prof.univ.dr.ing. SELISTEANU DAN| 15:30
SALCIANU M. MIHAL - SAI TN : Sef lucr.dr.ing. POPESCU ION _
23. CRISTIAN Prelucrare de imagini in automotive MARIAN 15:45
24. | CHIRCAN I. MARILENA |  SAI ;ﬁgr‘;aé‘t‘ljée sistemelor electro-pneumatice in Prof.univ.dr.ing. SELISTEANU DAN| 16:00*
CANTARAGIU M.A. TS . . . . . e
25. ANDREI-EMIL Aplicasi JAVA de tip loterie Prof.univ.dr.ing. SELISTEANU DAN| 16:15
26 POPESCU D. REBECA- TS Modelarea si controlul numeric al unei instalatii Conf.univ.dr.ing. SENDRESCU 16:30*
" | SIMONA Quanser folosind mediul Matlab GHEORGHE DORIN ’
217. SMCI)-I;TI\(ID 1. M- MARIAN- SAl Autopilot adaptiv Prof.univ.dr.ing. SELISTEANU DAN| 16:45
BOZNEA D. ANDREI- . o . : . _
28. CONSTANTIN THS Sistem de control inteligent de tip pilot automat Prof.univ.dr.ing. SELISTEANU DAN| 17:00

Nota: Absolventii trebuie sa fie prezenti cu 60 de minute inaintea orei programate.

Secretar comisie: As. lucrari dr. ing. Constantin Sulea-lorgulescu



